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Unternehmen SAUER BIBUS

IHR KOMPETENTER PARTNER
FUR HYDRAULISCHE
ANTRIEBSTECHNOLOGIE.

Umfassende Erfahrung, Zuverlassigkeit und tiefgreifendes technisches
Know-how in den Bereichen Hydraulik, Elektronik und Fahrzeugsteuerung
machen uns seit 1994 zu einem kompetenten Partner fiir kundenspezifi-
sche Produkte.

Mit Komponenten und kompletten Baugruppen bieten wir innovative hydrauli-
sche Systemldsungen aus eigener Entwicklung an. Diese finden sehr erfolgreich
und mit grofer Effizienz ihre industrielle sowie mobile Anwendung in Anlagen,
Fahrzeugen und Maschinen.

Zu unseren Kunden zahlen fihrende Unternehmen in den Branchen Bau-
maschinentechnik, Landmaschinenindustrie, Maschinenbau und viele mehr.

Mit SAUER BIBUS haben Sie einen Entwicklungspartner, der Ihre Ziele
versteht und auch aulRergewohnliche Anforderungen als Chance begreift.

Herzlich willkommen bei SAUER BIBUS.
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MODUL DRIVE

VORTEILE UND BESONDERHEITEN

Nenngrofe 233 und 300 ccm/U / Nenndruck: 450 bar / Hochstdruck: 500 bar

VORTEILE

m Einsatzbereich: Mobil und Stationar fir
den offenen und geschlossenen Kreislauf

B Niederdruck-Verstellung (ND)
H Optionale Hochdruck-Verstellung (HD)

B Optimiert fiir Fahrelektroniken
z.B. SAUER BIBUS

B Optimiert flr modulare Antriebssysteme
z.B. SAUER BIBUS

B Ausfuhrung mit 9-Kolben Triebwerk

B Funktionen: Schragachsenverstellmotor

BESONDERHEITEN e

m 233/300 ccm/U Schluckvolumen f*’*

m 45° Schwenkwinkel; \ : |
hoher hydraulischer Wandlungsbereich -

m Optimierte Hochgeschwindigkeits- l
Rotationsgruppe °

B ND-Steuerdeckel
Elektrohydraulischer Regelkreis

Schwenkwinkelsensor AB  SAE11/4Code62  T1,T2 M26x15
) . . 3 M1dx1,5 T3.T7 M14x1.5
Optionales Spulventil M3, M4 M14x1.5

Kompakte Einbaumalle
Unabhéangige Steuerdlversorgung

N Schaltplan ND
Hochdruckanschliisse 1 V4*

B HD-Steuerdeckel
Elektroproportionale Steuerung
Hydraulisch proportionale Steuerung
Hochdruckanschliisse 1*

Redundanter Drehzahlsensor

Optionaler Temperatursensor

Wellenausfiihrungen nach DIN oder SAE

Flanschausfiihrung nach DIN oder SAE

Einbauzeichnung (Detaillierte Zeichnung auf Anfrage)

4 Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.



TECHNISCHE DATEN

www.sauerbibus.de

Technische Daten

NenngréBen NG
Schluckvolumen geometrisch, ngax
pro Umdrehung _
gmin
Drehzahl maximal Bl ngax Mom
(unter Einhaltung des maximal BeiV <V, Mo
zulassigen Schluckvolumens) Bei VgO n_
Schluckstrom Bein_ und ngax Qe
Bei V. und
Drehmoment p=458 bar T
Me_zssentragheltsmoment JTW
Triebwerk
Gehéausedruck P
Fiillmenge Y
Gewicht ca. (trocken) m
I{q Xn
Schluckstrom Qv =770
1000 X 7y
Qy X 1000 x
Drehzahl n= 4 1
Vg
V, X Ap X
Drehmoment = w
20X 1

2 XMXn Qy XAp Xn

Leistung = =

60000 600

Vg = Schluckvolumen pro Umdrehung [cm?]
n = Drehzahl [U/min]

nmh = Mechanisch Hydraulisch

Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.

235 300
cm? 233 296
cm? 0 0
U/min 1600 1600
U/min 5900 5650
U/min 4300 4200
I/min 400 540
Nm 1600 2000
kg m? 0,0198 0,0260
bar Nenndruck: 2
Kurzzeitig: 5
I 15 15
kg 110 110
[L/min]
[U/min]
[Nm]
[Nm]

Ap = Differenzdruck [bar]
nv = Volumetrischer Wirkungsgrad

n = Gesamtwirkungsgrad



MODUL DRIVE

Wichtige Leistungsparameter

EXTERNE LASTEN UND
LAGERLEBENSDAUER.

Die Lagerlebensdauer ist eine Kombination aus Drehzahl, Druck,
Schwenkwinkel, Drehrichtung und externe Lasten auf der Triebwerks-
welle.

Weitere Einflussfaktoren auf die Lagerlebensdauer sind die Art des Ols und
die Viskositat. Externe Lasten treten zum Beispiel bei Riementrieben oder
bei Getrieben auf, bei denen das Zahnrad direkt auf die Welle gesteckt wird.

Bei externen Lasten sind die zulassigen Krafte abhangig von der Position (be-
zogen auf den Flansch), die Kraftrichtung und die Betriebsdriicke des Hydrau-
likmotors. In Anwendungen, bei denen externe Krafte nicht vermieden wer-
den kénnen, kann der Einfluss auf die Lagerlebensdauer durch eine richtige
Positionierung minimiert werden.

6 Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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Bitte kontaktieren Sie Sauer Bibus, um speziell fiir Inre Anwendung eine Auslegung INFO!
der Lagerlebensdauer zu erhalten. N

Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten. 7



MODUL DRIVE

MODEL MASTER CODE

C D G H J K M N P T U

w T T O T T T T T

235 233ccm
300 296cem
[AProduktVersion |
A Anderungsindex
BVerstelung |
E1 Elektroprop. 12VDC (Hochdruckverstellung) stromlos Qmax
E2 Elektroprop. 24VDC (Hochdruckverstellung) stromlos Qmax
E3 Elektroprop. 12VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax
E4 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax
ES5 Elektroprop. 12VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin
E6 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin
E7 Niederdruckdeckel mit Cavity Plug (ohne Ventil)
E8 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax, 50bar Ventil
E9 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin, 50bar Ventil
SV Slave
DA Hydraulischprop. 7 bar (Hochdruckverstellung)
DB Hydraulischprop. 7 bar (Niederdruckverstellung)

BA Ohne PCOR

K1 Mit PCOR Vorspannung Speisedruck
K2 Mit PCOR ohne Vorspannung

XX x10 = Wert in bar

Standard (2x Kegelrollenlager)
Lagerung (1x Kegelrollenlager, 1x Zylinderrollenlager)

Standard (2x Kegelrollenlager) ohne Vorspannung

M3 @0,7; M4 Drosselriickschlagventil (HD-Steuerdeckel)
M3 @1,3 (ND-Steuerdeckel)

M3 @1,7 (ND-Steuerdeckel)

M3 @0,7; M4 @1,7 (HD-Steuerdeckel)

M3 @2,5 (ND-Steuerdeckel)

mUOu)‘ w > =z

Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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S1 HD-Steuerdeckel mit interner Fahrtrichtungserkennung, interne Spulung und axialen Anschlissen

S2 HD-Steuerdeckel ohne interne Fahrtrichtungserkennung, mit interner Spilung und axialen
Anschlissen

S3 HD-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtungserkennung ohne interne Spiilung und mit axialen
Anschlissen

S4 ND-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtung ohne interne Spilung und mit radialen Anschliissen

S5 ND-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtung ohne interne Spiilung, mit radialen Anschliissen und

zusatzlichem Anschluss M16x1,5 (ISO 6149-1) auf Seite A

AN SAE Flansch (ISO 30149/1)
DN DIN Flansch (ISO 30149/2)
D1 DIN Flansch A6VM
A1 SAE 165-4 Flansch (ISO 3019/1)
ween
LS W50x2x30x24x8f DIN 5480
C8 ANSI 92.1-1970 Klasse 5, 27 Zéhne 16/32 Teilung
L1 W50x2x30x24x8f DIN 5480 Verlangerte Ausfiihrung
L2 W50x2x30x24x8f DIN 5480 Sonderwelle mit Indizierung und Dise
ksensorik [
NN Ohne
DN Standard Drehzahlsensor 5VDC (2x Drehzahl, Drehrichtung und Temperatur)
DO Drehzahlsensor 7 — 32VDC (1x Drehzahl)
DS Standard Schwenkwinkelsensor ratiometrisch
DR Redundanter Schwenkwinkelsensor ratiometrisch
DT Option DN+DS
DU Option DN+DR
DV Option DO+DS
DW Option DO+DR

N Ohne

A Standard (Intern, nur mit HD-Steuerdeckel)

B Angeflanscht (Extern, nur mit ND-Steuerdeckel)

C Angeflanscht mit offener Mittelstellung (Extern, nur mit ND-Steuerdeckel)

Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten. 9



MODUL DRIVE

MODEL MASTER CODE

C D E F G H J N P R S T U

w T T O T T T T T

NN ohne

E4 4 I/min nicht einstellbar
E6 6 I/min nicht einstellbar
FO 9 I/min nicht einstellbar
F3 14 I/min nicht einstellbar
GO 21 I/min nicht einstellbar
G3 24 |/min nicht einstellbar
HO 36 I/min nicht einstellbar

N Standard

A Fixierung auf Qmin 140 cm?

R Sonderventilplatte fir Rechtslauf
L Sonderventilplatte fir Linkslauf

P Minimales Schluckvolumen 1

XXX Wert in ccm

N Standard

NNN ohne

AAA Gelenkwellenflansch DN 120
139 Getriebe mit i=1:1,39

Ohne / beliebig
Vertikal

Horizontal

N
\Y
H
N

Standard grundiert schwarz

10 Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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MODUL DRIVE

VORTEILE UND BESONDERHEITEN

Verlagerungsgetriebe fiir ModulDrive

VORTEILE

m Kompakte BaugroRe

B Anbindepunkte fur Fahrzeugrahmen
B Flansch passend fir ModulDrive

m Ubersetzungen von 0,94 bis 1,46

m Optionaler Flansch fir Zusatzmotor

BESONDERHEITEN

B Schragverzahntes einstufiges
Stirnradgetriebe —> _j

B Ohne zusatzliche Getriebedlkihlung

]
T

B Maximale Drehzahl 4500 U/min
B Maximales Drehmoment 2000 Nm <4— :' ‘: —>

B Robuste Ausfiihrung

B Gelenkwellenflansch @120 o

Kinematisches Schaltbild

4
%, ‘

@120

“\e\/ Y/

j:
Gelenkwellentl

lansch'—
nach DIN ISO 7646

91015 10

Einbauzeichnung (Detaillierte Zeichnung auf Anfrage)

12 Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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TECHNISCHE DATEN

Technische Daten

Vorzugsiibersetzungen i 0,94-1,46
Eintriebsdrehzahl U/min 4300
Drehmoment Eintrieb Tmax Nm 2000
Motorflansch kgm? SRS ;(:?2397?)080
Fillmenge Getriebeol | ca. 1,1
Gewicht ca. (trocken) m kg 75

Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten. 13



COMPACT DRIVE

VORTEILE UND BESONDERHEITEN

Nenngrofe 233 und 300 ccm/U / Nenndruck: 450 bar / Hochstdruck: 500 bar

VORTEILE

W Schragachsenverstellmotor in
45° Bauweise

B Einsatzbereich: Mobil und Stationar fir
den offenen und geschlossenen Kreislauf

B Stufenlose Verstellung von 45° bis 0°
m Niederdruck-Verstellung (ND)
H Optionale Hochdruck-Verstellung (HD)

m Optionale Zugkrafterhdhung durch
Zusatzmotoren

B Schluckvolumen von Vgmax bis
V=0 stufenlos einstellbar

B Elektrische und hydraulische
Ansteuerung moglich

m Hohes Drehmoment

mmmmmm

I
I
Winkelsensor TM"
<t

M3
s T
|

BESONDERHEITEN

’1,

B 233/300 ccm/U Schluckvolumen

|
|
B 45° Schwenkwinkel; hoher hydraulischer ey
Wandlungsbereich
m Ubersetzungen von i = 0,94 bis i = 1,64 AB AR Cotess T2 G5
m ND-Steuerdeckel MO, Mé M1c1.8 T s
Elektroproportionaler Regelkreis
Schwenkwinkelsensor Schaltplan ND
Optionales Spulventil
Kompakte Einbaumalie
Wenige Komponenten A8 mewcos T wame
Unabhangige Steuerdlversorgung
Hochdruckanschlisse 1 V4*

M3, M4 M14x1.5

B HD-Steuerdeckel
Elektroproportionale Steuerung
Hydraulisch proportionale Steuerung
Hochdruckanschlisse 1°

TR\ J

B Redundanter Drehzahlsensor

B Optionaler Temperatursensor

B Gelenkwellenflansche

Einbauzeichnung (Detaillierte Zeichnung auf Anfrage)

14 Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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Technische Daten

NenngréBen

Schluckvolumen geometrisch,

pro Umdrehung

Drehzahl maximal

(unter Einhaltung des maximal
zulassigen Schluckvolumens)

Schluckstrom
Drehmoment Triebwerk

Standard-Ubersetzung

Massentragheitsmoment
Triebwerk

Fiillmenge hydraulisch

Gewicht ca. (trocken)

Schluckstrom

Drehzahl

Drehmoment

Leistung

NG

BeiV, .

BeiV, <V
Bei V.,

gmax

Bein undV

Bei V, ..
und p=450 bar

gmax

I{qxn

O = 1000 %7,

Qy X 1000 X 1y
n=

Y

_ Vg X AP X N
20X m

JTW

2 xMXn QyXApXn

60000 600

Vg = Schluckvolumen pro Umdrehung [cm?]

n = Drehzahl [U/min]

nmh = Mechanisch Hydraulisch

Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.

cm?

cm?
U/min
U/min
U/min

I/min

Nm

bar

kg m?

kg

[L/min]

[U/min]

(Nm]

[Nm]

Ap = Differenzdruck [bar]
nv = Volumetrischer Wirkungsgrad

n = Gesamtwirkungsgrad

235
233
0
1600
5900
4300
400

1600

0,0198

15
160

300
296
0
1600
5650
4200
540

2000

0,95; 1,06; 1,18; 1,24; 1,39; 1,47; 1,64

Kenndruck: 2
Kurzzeitig: 5

0,0260

15
160

15



COMPACT DRIVE

MODEL MASTER CODE

C D G H J K M N P T U

w T T O T T T T T

235 233ccm

280 273ccm (233ccm+40ccm)

295 293ccm (233ccm+60ccm)

300 296cem

[AProduktVersion |
A Anderungsindex

BVerstelung |
E1 Elektroprop. 12VDC (Hochdruckverstellung) stromlos Qmax

E2 Elektroprop. 24VDC (Hochdruckverstellung) stromlos Qmax

E3 Elektroprop. 12VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax

E4 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax

E5 Elektroprop. 12VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin

E6 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin

E7 Niederdruckdeckel mit Cavity Plug (ohne Ventil)

E8 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax, 50bar Ventil

E9 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin, 50bar Ventil

SV Ohne Regler

DA Hydraulischprop. 7 bar (Hochdruckverstellung)

DB Hydraulischprop. 7 bar (Niederdruckverstellung)

cpor |
BA Ohne PCOR

K1 Mit PCOR Vorspannung Speisedruck

K2 Mit PCOR ohne Vorspannung

(DPCORDRckeinstalng |
XX x10 = Wert in bar

s |

Standard

M3 @0,7; M4 Drosselriickschlagventil (HD-Steuerdeckel)
M3 @1,3 (ND-Steuerdeckel)

M3 @1,7 (ND-Steuerdeckel)

M3 @0,7; M4 @1,7 (HD-Steuerdeckel)

M3 @2,5 (ND-Steuerdeckel)

moou)‘ =

16 Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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S1
S2

S3

S4
S5

HD-Steuerdeckel mit interner Fahrtrichtungserkennung, interne Spulung und axialen Anschlissen

HD-Steuerdeckel ohne interne Fahrtrichtungserkennung, mit interner Spilung und axialen
Anschlissen

HD-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtungserkennung ohne interne Spiilung und mit axialen
Anschlissen

ND-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtung ohne interne Spilung und mit radialen Anschliissen

ND-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtung ohne interne Spiilung, mit radialen Anschliissen und
zusatzlichem Anschluss M16x1,5 (ISO 6149-1) auf Seite A

NN
DN
DO
DS
DR
DT
DU
DV
DW

J Abtrieb

KA
KB
KD

Ohne

Standard Drehzahlsensor 5VDC (2x Drehzahl, Drehrichtung und Temperatur)
Drehzahlsensor 7 — 32VDC (1x Drehzahl)

Standard Schwenkwinkelsensor ratiometrisch

Redundanter Schwenkwinkelsensor ratiometrisch

Option DN+DS

Option DN+DR

Option DO+DS

Option DO+DR

Gelenkwellenadapter @120, @z75f7 8x2J11
Gelenkwellenadapter @120, @z75f7 8xM10
Gelenkwellenadapter @120, @z75f7 8x@11 + Achsanbau |

NN
DN
DO
DS
DR
DT
DU
DV
DW

Ohne

Standard Drehzahlsensor 5VDC (2x Drehzahl, Drehrichtung und Temperatur)
Drehzahlsensor 7 — 32VDC (1x Drehzahl)

Standard Schwenkwinkelsensor ratiometrisch

Redundanter Schwenkwinkelsensor ratiometrisch

Option DN+DS

Option DN+DR

Option DO+DS

Option DO+DR

Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten. 17



COMPACT DRIVE

MODEL MASTER CODE

C D E F G H J N P R S T U

w T T O T T T T T

NN ohne

E4 4 I/min nicht einstellbar

E6 6 I/min nicht einstellbar

FO 9 I/min nicht einstellbar

F3 14 I/min nicht einstellbar

GO 21 I/min nicht einstellbar

G3 24 |/min nicht einstellbar

HO 36 I/min nicht einstellbar

N Standard ohne Zusatzmotor

A Vorbereitung Zusatzmotor 60ccm
P Minimales Schiuckvolumen - 000000000]
XXX Wert in ccm

R Maximales Schluckvolumen - 000000000]
N Standard

094 Ubersetzung i=1:0,94

106 Ubersetzung i=1:1,06

118 Ubersetzung i=1:1,18

124 Ubersetzung i=1:1,24

139 Ubersetzung i=1:1,39

146 Ubersetzung i=1:1,46

164 Ubersetzung i=1:1,64

000 Einbaulage 0°

090 Einbaulage 90°

180 Einbaulage 180°

N Standard grundiert schwarz
K Kundenfarbe Grau RAL 7043

18 Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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XX

Olmenge in dL

N

X 0O T >

Ohne

Mit Olmessstab und Sonderbefestigungsflansch
Achsabschaltung mit Olmessstab und Sonderbefestigungsflansch
Sonderbefestigungsflansch

Achsabschaltung

Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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COMPACT DRIVE

ACHSABSCHALTUNG FUR COMPACT DRIVE

20

MERKMALE

B Anbaubar an CompactDrive 235,
CompactDrive 300, ComapctDrive 235 AS
und CompactDrive 300 AS

B |m Stillstand schaltbar

B Maximales Drehmoment 3000 Nm

INFO!

Qlablats (Mechanik)
Ol drain (Mechanic
Ma=100 +10Nm

~4205

Entliftungsventil
Al valve
Ma=40 +10Nm

~120

13
Olablaf (Hydrauiik)
Gl drain (hydraulic
Option Quers

Oplion cross.
Ma=100 +10N

Spiling
Fushing
im

Olabla (Hydraulk
Gil drain (hydraulic)
Ma=100 +10Nm

Oleintats / Olkontrolle (Mechanik)
Qi fler piug ! Ol chec (mechanic)
Ma=45 +5Nm

~251

140

02
2%

10

Olablat (Hydraulk) /
Qi dran rydrauic
Ma=45 +5 Nim

~748

MA MB T7

PHD M4

~356

157

Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.

Schaltstellungsiberwachung
Steckverbinder Mx
(DIN EN 61076-2-101)

Schiieer

B1
M12¢15

1615

Gewicht (trocken) CompactDrive Achsabschaltung ca. 190kg

Al
Mi2x1,5

Einbauzeichnung Achsabschaltung 50.25.0061 (Detaillierte Zeichnung auf Anfrage)
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KUPPLUNG ACHSABSCHALTUNG

MERKMALE -
4% 2102 ¥ 288
m Zwischenflanschbar an Gelenkwellen _Miz-éhv20 |
| Stillstand schaltbar
B Maximale Eintriebsdrehzahl 4400 U/min
B Maximales Drehmoment 3000 Nm _.8
3
!
10 10
+0,2 +0.2
2 20
o
8 82 g3 &8
s/ 99 29 s
s =)

Einbauzeichnung Kupplung Stand Alone 50.10.0437 (Detaillierte Zeichnung auf Anfrage)

Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.
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COMPACT DRIVE AUTOMATIC SHIFT

MERKMALE

Nenngrofe 235 und 300 ccm/U / Nenndruck: 450 bar / Hochstdruck: 500 bar

MERKMALE

W Schragachsenverstellmotor in
45° Bauweise

B 2-Gang Getriebe

B Einsatzbereich: Mobil fiir den offenen
und geschlossenen Kreislauf

m Stufenlose hydraulische Verstellung
von 45° bis 0°

B Niederdruck-Verstellung (ND)
B Optionale Hochdruck-Verstellung (HD)

B Schluckvolumen von Vgmax bis VG=0
stufenlos einstellbar

B Elektrische und hydraulische
Ansteuerung moglich

Kinematisches Schema o L _
B A ]
T | oS-

[ . %@
=7 | :
L] || L o~ w
| I I ! wl /LT

L | ! 1177 .

B S G . |
B1 A1 B2 A1 L1 S A

Schaltplan

Schwenkwinkelsensor
S

SAE 1114 6000PS1
Rnschiuss B
SAE 1 1/4 6000PSI
Rnschiuss A
12 42, 18 veldecp
Ma=80 +10Nm

Olablan

Qe tecter © () °
Wiaio0 (Toim o

Olablah (Mechanik)
Gifdrai (mechanic)
Ma<100 +ToNm

‘Schaltzylinder/
yinder for sif

1
gji o9
| l

Olablal (Hydraulik}
%M )

120

|

Einbauzeichnung (Detaillierte Zeichnung auf Anfrage)

22 Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.



TECHNISCHE DATEN
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Technische Daten

NenngréoBen NG 235 300
Ubersetzung:

1. Gang: 1,62 1,62

2. Gang: 0,94 0,94
Drehzahl maximal Qmax (233ccm) 1800 U/min 1800 U/min
Drehzahl maximal Qmin (Occm) 4500 U/min 4100 U/min

Maximal Arbeitsdruck

Drehmoment (Abtrieb) 420 bar Ap
1. Gang:
2. Gang:

Verstellung

Steuerdruck

Gehausedruck

Getriebeschaltung

Getriebedlfiillung

Max. Oltemperatur

Viskositat
Sensorik ratiometrisch
. 0-5VDC

Schwenkwinkelsensor

alternativ & =2
Schutzklasse IP67
ratiometrisch
0-5VDC

Schaltstellungssensor 4-20mA

Schutzklasse IP67

Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.

480 bar (absolut)

480 bar (absolut)

2600 Nm
1500 Nm

3250 Nm
1900 Nm

Niederdruckverstellung (LPC)

min. 25 bar, max. 50 bar
Start auf Qmax oder Qmin maglich
Integriertes Ausspeiseventil fur unterschiedliche Mengen

Nenndruck: 2 bar
Kurzzeitig: 5 bar

Schaltdruck 20 — 30 bar
ca. 4l

100°C (gemessen am heiResten Punkt)
Kurzzeitig 115°C

10 — 300 mm?/s
Kurzzeitig 5 — 1800 mm?/s

Hydraulik Reinheitsgrad: ISO 4406 Klasse 18/13

ratiometrisch/redundant ratiometrisch ratiometrisch/redundant
0-5VDC 0-5VDC 0-5VDC
4 -20 mA 4 —-20 mA 4 —-20mA

Schutzklasse IP67

ratiometrisch/redundant ratiometrisch ratiometrisch/redundant
0-5VDC 0-5VDC 0-5VDC
4 —-20 mA 4-20 mA 4 —-20 mA

Schutzklasse IP67

2x Drehzahlsensor (Eintrieb/Abtrieb)
ratiometrisch/redundant 0 -5 VDC
Alternativ
1x Drehzahlsensor ratiometrisch/redundant 0 — 5VDC
2x Drehzahlsensor 4 — 20 mA
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COMPACT DRIVE AUTOMATIC SHIFT

MODEL MASTER CODE

A B C D E F G H J N P R S T U

coas | [ [ LT IE T ||||||||TIEII\IAIDIIIIDIIIIIIII

235 233ccm

300 296cem

[AProduktVersion |
A Anderungsindex

BVerstelng |
E1 Elektroprop. 12VDC (Hochdruckverstellung) stromlos Qmax

E2 Elektroprop. 24VDC (Hochdruckverstellung) stromlos Qmax

E3 Elektroprop. 12VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax

E4 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax

ES5 Elektroprop. 12VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin

E6 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin

E7 Niederdruckdeckel mit Cavity Plug (ohne Ventil)

E8 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmax, 50bar Ventil

E9 Elektroprop. 24VDC (Niederdruckverstellung) stromlos Qmin, 50bar Ventil

DA Hydraulischprop. 7 bar (Hochdruckverstellung)

DB Hydraulischprop. 7 bar (Niederdruckverstellung)

cpor
BA Ohne PCOR

K1 Mit PCOR Vorspannung Speisedruck

K2 Mit PCOR ohne Vorspannung

[ PCOR Druckeinstelng |
XX x10 = Wert in bar

s |

Standard

M3 @0,7; M4 Drosselriickschlagventil (HD-Steuerdeckel)
M3 &1,3 (ND-Steuerdeckel)

M3 1,7 (ND-Steuerdeckel)

M3 @0,7; M4 @1,7 (HD-Steuerdeckel)

M3 @2,5 (ND-Steuerdeckel)

mUOu)‘ =
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S1 HD-Steuerdeckel mit interner Fahrtrichtungserkennung, interne Spulung und axialen Anschlissen

S2 HD-Steuerdeckel ohne interne Fahrtrichtungserkennung, mit interner Spilung und axialen
Anschlissen

S3 HD-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtungserkennung ohne interne Spilung und mit axialen An-
schlissen

S4 ND-Steuerdeckel ohne Fahrtrichtung ohne interne Spilung und mit radialen Anschliissen

woeebzabt [ |

NN Ohne

DN Standard Drehzahlsensor 5VDC (2x Drehzahl, Drehrichtung und Temperatur)

DO Drehzahlsensor 7 — 32VDC (1x Drehzahl)

DS Standard Schwenkwinkelsensor ratiometrisch

DR Redundanter Schwenkwinkelsensor ratiometrisch

DX 2 x Redundanter Drehzahlsensor inkl. Temperatursensor und Drehrichtungserkennung

J Abtrieb -]
KA

Gelenkwellenadapter @120, @z75f7 8x@11

KB Gelenkwellenadapter @120, @z75f7 8xM10
KD Gelenkwellenadapter @120, @z75f7 8xd11 + Achsanbau |
KWinkelsensor |
NN Ohne
DN Schwenkwinkelsensor ratiometrisch Uout=0,5 — 4,5V
DR redundanter Schwenkwinkelsensor ratiometrisch 2x Uout=0,5 — 4,5V
D4 ratiometrisch Winkelsensor (Hall-Effekt) lout=4 — 20mA
L WechselvenitSpiventl |
N Ohne
A Standard (Intern, nur mit HD-Steuerdeckel)
B Angeflanscht (Extern, nur mit ND-Steuerdeckel)
C Angeflanscht mit offener Mittelstellung (Extern, nur mit ND-Steuerdeckel)

NN ohne

E4 4 I/min nicht einstellbar
E6 6 I/min nicht einstellbar
FO 9 I/min nicht einstellbar
F3 14 I/min nicht einstellbar
GO 21 I/min nicht einstellbar
G3 24 |/min nicht einstellbar
HO 36 I/min nicht einstellbar
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COMPACT DRIVE AUTOMATIC SHIFT

MODEL MASTER CODE

A B C D E F G H J N P R S T U

coas | [ [ LT IE T ||||||||TIEII\IAIDIIIIDIIIIIIII

N Standard

A Integriertes Bypassventil

B Abtriebsseitige Befestigungsflansche

XXX Wert in ccm

R Maximales Schluckvolumen 1
N Standard

i1=1:0,94; i2=1:1,62

AAA

000 Einbaulage 0°
090 Einbaulage 90°
180 Einbaulage 180°

N Standard grundiert schwarz
K Kundenfarbe Grau RAL 7043
XX Olmenge in dL

N Ohne

K Achsabschaltung
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MODUL DRIVE / COMPACT DRIVE
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VERSTELLUNGEN

Elektroproportional (E1, E2) HD

Schwenkwinkel [°]
Angel [°]

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45
Regelende L L L L L

Strom [A]
current [A]

Regelbeginn

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Geometrisches Schluckvolumen [%]
geometric displacement [%]

Regelbeginn 12V => 500 mA
Regelende 12V => 1450 mA (0°)

Regelbeginn 24V => 250 mA
Regelende 24V => 750 mA (0°)

MB T T3 17
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MODUL DRIVE / COMPACT DRIVE

VERSTELLUNGEN

Hydraulischproportional (DA) HD

Schwenkwinkel [°]

Angel [°]
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45
Regelende L L L L L L L L

Druck [bar]
pressure [bar]

Regelbeginn

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Geometrisches Schluckvolumen [%]
geometric displacement [%]

Regelbeginn 7 bar
Regelende 14 bar
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VERSTELLUNGEN

Elektroproportional (E3, E4, E5,E6) ND

Schwenkwinkel [°]

Angel [°]
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45
P g | "]d: 1 1 1 1 1 L L L
=<
=
& 3
o
Regelbeginn
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Geometrisches Schluckvolumen [%]
geometric displacement [%]
T
==
M
ot
M
- w%;%m
T| [P
o
B
Iy I & 4o
Tt T2 T3 T4 a
Frei programmierbare Kurve durch SOLL +
Regelkreis Sollwert kann Gber Micro . O F)| (D) PV1 Winkelsensor
Controller eingegeben werden. Wert

Stelldruck: min. 25 bar

IST-Wert
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ANSCHLUSSDATEN

MERKMALE

Schwenkwinkelsensor:
Beruhrungsloser Hall-Effekt-Sensor
(Identnr.: 50.20.1427)

MERKMALE

B Messbereich 0 — 45°
B Versorgungsspannung 5 VDC
B Max. Stromaufnahme bei 5 VDC 8 mA

B Ausgang UA: 0,5 -4,5 VDC bzw.
10 — 90 % der Eingangsspannung
(ratiometrisch)

B Verbindungsstecker 3-poliger
AMP-Superseal 1.5
(Identnr.: 50.10.0192)

PR
! i 2 Ug
— E | 3 U
i P11V
I |
3 2 2 !
Alternativ:
Redundanter Hall-Effekt-Sensor
(Identnr.: 50.20.1428)
MERKMALE
B Messbereich 0 — 45°
m Versorgungsspannung 5 VDC
B Max. Stromaufnahme bei 5 VDC 8 mA
B Ausgange 0,5 -4,5VDC bzw.
10 — 90 % der Eingangsspannung
(ratiometrisch)
m Verbindungsstecker DEUTSCH
DT06-6S (Identnr.: 50.00.1433)
2 Au ignal
1 P nulﬁtns Esr;nlgin? ! gﬁaglﬁns g?:la nzal 2

signal da sartie 1 signal de sortie 2
r

|5 Ug
I § Out2
,8 Ou
|4 oV
Ao

3]
LEE
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MERKMALE

m Versorgungsspannung 5 VDC
B Max. Stromaufnahme bei 5 VDC

www.sauerbibus.de

Sensor pinout

25 mA

B Drehzahlsignale = Frequenz

B Temperaturmessbereich

Speed signal 2

Direction signal

Speed signal 1

Supply

-40 bis +125 °C

B Drehrichtungssignal <1 VDC
im Uhrzeigersinn; > 4 VDC
gegen Uhrzeigersinn

m Verbindungsstecker DEUTSCH
DTMO06-6S (Identnr.: 50.00.1066)

Alternativ:
Standard Hall-Effekt-Sensor
(Identnr.: 11102032)

MERKMALE

B Versorgungsspannung 7 — 32 VDC
m Drehzahlsignal — Frequenz
B Max. Stromaufnahme — 30 mA

B Verbindungsstecker DEUTSCH
DTMO06-6S (Identnr.: 50.00.1066)

Konstruktions-, MaR- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten.

Ground

Q| B|wWiN—

Temperature

Controller Hardware

Supply (+)

Input

Ground (-)

Sensor pinout

Speed signal 1
Supply

Ground
NC

Oy (| W N —

31



ANSCHLUSSDATEN

MERKMALE

Alternativ (nur fir CompactDrive):
Standard Hall-Effekt-Sensor
(Identnr.: 50.10.0010 fur 12VDC)
und 50.20.0440 fiir 24 VDC)

MERKMALE

W Drehzahlsignal — Frequenz

B Verbindungsstecker 3-poliger 1=Ground /0 VDC
AMP-Superseal 2 = Drehzahlsignal (Hz)

(Identnr.: 50.10.0192) 3 = Versorgungsspannung

Proportionalventil ND Verstellung PV1:
3-Wege-Druckminderer

(Identnummern.:

12 VDC, Stromlos Qmin — 50.10.0359
24 VVDC, Stromlos Qmin — 50.10.0350
12 VDC, Stromlos Qmax — 83008801

24 VDC, Stromlos Qmax — 50.10.0349)

MERKMALE

W Leistung 20 W
B PWM-Frequenz 125 Hz

m Verbindungsstecker AMP Jr. Power
Timer (Identnr.: 10102040; andere
Anschlussmdglichkeiten auf Anfrage)

H Option stromlos Qmin — Regelbereich
von 0 — 1200 mA (12 VDC)
bzw. von 0 — 600 mA (24 VDC)

H Option stromlos Qmax — Regelbereich
von 150 — 1200 mA (12 VDC)
bzw. von 80 — 600 mA (24 VDC)

Reglerstruktur:

soLL- *+ _
wert O Pl (D) PV1 Winkelsensor

IST-Wert
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Proportionalventil HD Verstellung PV1:
3-Wege-Druckminderer

MERKMALE

B PWM-Frequenz 125 Hz

B Verbindungsstecker AMP
Jr. Power Timer (Identnr.: 10102040)

m Option stromlos Qmax — Regelbereich
500 — 1400 mA (12 VDC)
250 — 700 mA (24 VDC)

Konstruktions-, MaB- und Spezifikations-Anderungen vorbehalten. 33



VERWENDUNG DER RICHTIGEN DRUCKFLUSSIGKEITEN

DRUCKFLUSSIGKEITEN

ModulDrive / CompactDrive ist fiir den Betrieb mit Mineralol HLP nach DIN 51524 vorgesehen.

Druckflussrichtung

ModulDrive CompactDrive

Die Auswahl der Druckflussigkeit soll so Kaltstart Umax < 8St<-25°C  t< 3 min, n<1000 U/min,
erfolgen, dass im Bereich der Betriebs- 1600mm?/s ohne Last p=50bar

temperatur die Viskositat im optimalen

Bereich liegt. Hier ist zu beachten, dass die Zulassige T<25K Zwischen Motor und Druck-
Temperatur an der heiResten Stelle kurz- Temperaturdifferenz flissigkeit im System
zeitig nicht iber 105°C liegen sollte. Wenn Warmlaufphase Umax <1600 C/s  6St -25°C Bei p< 0,7xpnom, n<0,5xnnom
es die Betriebszusténde nicht zulassen, bis 400mm?/s bis -15°C und t < 15min
sollte eine Gehdusequerspllung in Betracht Dauerbetrieb U=400mm?/s 8St -25°C Gemessen am heilBesten Punkt
gezogen werden. bis 10mm?/s bis +104°C
Uopt=36mm?/s Optimaler Betriebsviskositats-
bis 16mm?/s und Wirkungsgradbereich

Reinheitsklasse der Druckfliissigkeit
Mindestens eine Reinheitsklasse ist nach Kurzzeitiger Betrieb Umin =2 7mm?/s t<3min, p<0,3xpnom
ISO 4406 20/18/15 einzuhalten. Bei hohen

Temperaturen (90°C bis 103°C gemessen

am heilesten Punkt der Anlage) ist eine

Reinheitsklasse nach 1SO 4406 19/17/14 Einfluss des Gehdusedrucks auf das Regelverhalten

erforderlich. Eine Erhdhung des Gehausedrucks beeinflusst das Regelverhalten bei folgenden
Vorstellungen:

Wellendichtring E1, E2, DA Hier erhéht sich der Regelbeginn

Zulassige Druckbelastung E3, E4 Hier sollte der Steuerdruck entsprechend der Anhebung des

Die Lebensdauer des Wellendichtringes Gehé&usedrucks erhdht werden

wird durch die Drehzahl und den Gehause- E5, E6 12/24 VDC Qmin

druck beeinflusst. Es sind kurzzeitig Gehause- ES, E9 24 VDC 50bar Qmin/Qmax

druicke (t<0,1s) von 5bar zulassig. Treten
diese Druckspitzen haufiger bzw. héher auf,
verringert sich die Lebensdauer des Wellen-
dichtringes entsprechend. Es ist ein Ge-
hausedruck zu empfehlen, der mindestens
0,5 bis 1bar entspricht.

Der FKM-Wellendichtring ist fur Leckdl-
temperaturen von -20°C bis 110°C zulassig.
Fir Temperaturbereiche auRerhalb dieser
Grenzen wenden Sie sich bitte an lhren
Vertriebspartner.
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¥ Auswahldiagramm
Warmlaufphase

AN

maximal zuldssige Viskositat bei Kaltstart

\1.\

200 —_
o
=
2 100 E
£ 80 =
£ 4 3
2 3
20 >

optimaler Betriebsviskositatsbereich vop 16

optimaler Wirkungsgrad

N
minimal Zuldssige Viskositat bei Kurzzeitbetrieb ?

-40 25 10 0 10 30 50 70 90 115
minimal zulassige Temperatur bei Kaltstart H Temperatur { [°C]

Betriebsdruckbereich
Druck am Anschluss fiir Arbeitsleistung A oder B

Nenndruck pnom 450 bar absolut Der Nenndruck entspricht dem maximalen Auslegungsdruck

Hoéchstdruck pmax Einzelwirkdauer 500 bar Der Héchstdruck entspricht dem maximalen Betriebsdruck innerhalb der
absolut Einzelwirkdauer. Die Summe der Einzelwirkdauern darf die Gesamtwirk-
Gesamtwirkdauer 10s dauer nicht Gberschreiten.
300 h
Mindestdruck (Hochdruckseite) 25 bar absolut Mindestdruck auf der Hochdruckseite (A oder B), der erforderlich ist, um

eine Beschadigung der Einheit zu verhindern.

Mindestdruck — Pumpenbetrieb (Eingang) Siehe Diagramm Um eine Beschadigung der Einheit im Pumpenbetrieb (Wechsel der Druck-
seite bei gleichbleibender Drehrichtung) zu verhindern, muss am Arbeits-
anschluss (Eingang) ein Mindestdruck gewahrleistet sein.

Der Mindestdruck hangt von Drehzahl und Schluckvolumen der Einheit ab
(siehe Diagramm).

Summendruck ps, (Druck A + Druck B) 700 bar Der Summendruck ist die Summe der Driicke an den Anschlissen fir die
Arbeitsleitungen (A und B).

Druckanderungsgeschwindigkeit RA max Maximal zulassige Druckaufbau- und Druckabbaugeschwindigkeit bei einer
Druckanderung tber den gesamten Druckbereich.

Mit integriertem Druckbegrenzer 9000 bar/s

Ohne integriertem Druckbegrenzer 16000 bar/s

Hinweis: Betriebsdruckbereich nur gliltig bei Einsatz von mineralischen Hydraulikdlen.
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MODUL DRIVE

COMPACT DRIVE

COMPACT DRIVE AUTOMATIC SHIFT
ACHSABSCHALTUNG

m SAUER BIBUS GmbH
m BIBUS sales regions

SAUER BIBUS GmbH
Lise-Meitner-Ring 13
D-89231 NEU-ULM

Tel. +49 731 1896-0
Fax +49 731 1896-199

info@sauerbibus.de
www.sauerbibus.de

SAUER BIBUS

NENEN SUPPORTING YOUR SUCCESS
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