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biISOFTGRIP®

Ludzka reka znajduje sie w centrum intensywnych badan i rozwoju w
dziedzinie robotyki od samego poczatku jej istnienia. Ogromny wysitek
wtozono w stworzenie robotycznych rak, ktére imitujg ludzka dton,
kopiujac jej zrecznosé i ztozonosé. Ale ze ztozonos$cig wigzg sie duze
koszty.

Zamiast probowac skopiowac ludzka reke, programisci firmy Piab
stworzyli niedrogi substytut, ktéry sprawdza sie w rzeczywistych
warunkach przemystowych. Chwytaki podci$nieniowe piSOFTGRIP®
stanowig unikalne i niezwykle optacalne rozwigzanie — prawdziwie
innowacyjne narzedzie chwytajgce, opracowane specjalnie z myslg o
automatyzacji przemystu spozywczego, wymagajace minimalnego
przeptywu podcisnienia do dziatania.

Wykorzystujgc technologie prézniowg, piSOFTGRIP® firmy Piab zbiera
delikatne i lekkie obiekty o dziwnej geometrii i/lub nietypowych
powierzchniach. Automatyzacja pakowania delikatnych produktow,
takich jak pyszne praliny, miekkie truskawki, rozki wypetnione kremem
lub wydragzone czekoladowe jajka, staje sie dziecinnie prosta. Wykonany
z wykrywalnego silikonu dopuszczonego do bezposredniego kontaktu z
zywnoscig, chwytak prézniowy moze by¢ stosowany do automatyzacji
przenoszenia wszelkiego rodzaju swiezych, nieopakowanych i
delikatnych produktéw spozywczych, bez ryzyka zgniecenia.

Ponadto piSOFTGRIP® moze obstugiwac inne delikatne przedmioty,
takie jak probowki w laboratoriach o wysokiej przepustowosci, zbiera¢
zabawki takie jak gumowe kaczuszk, czesci maszyn lub usuwaé
delikatne elementy z urzadzen do formowania wtryskowego.

¢ Efektywne kosztowo i solidne rozwigzanie

e Bardzo mata powierzchnia podstawy dla réznych
zastosowan

e tatwa instalacja bez koniecznosci programowania
e Latwe czyszczenie dzieki specjalnemu mocowaniu
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PiISOFTGRIP®30-3

|dealny pakowacz do pralin!

piSOFTGRIP® 30-3 firmy Piab
posiada trzy palce chwytajgce o
owalnym ksztatcie z gtebokimi
rowkami i wgtebieniem
prézniowym. Moze pomiescic
przedmioty o szerokosci do 30
mm, a jego pierwotna wersja
zostata opracowana dla
przemystu cukierniczego do
zautomatyzowanego procesu
przenoszenia pralin.

Moze by¢ réwniez
wykorzystywany do wielu innych
zastosowan w przemysle
spozywczym, np. do pakowania
innych wysokiej jakosci produktow
spozywczych, takich jak suszone
daktyle, pomidorki malinowe itp.
W innych branzach moze by¢
stosowany w procesach takich jak
przenoszenie probowek podczas
pakowania lub w samym
$Srodowisku laboratoryjnym.

Broszura piSOFTGRIP®
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piSOFTGRIP®50-2

Najlepsze rozwigzanie do
chwytania matych, delikatnych,
podtuznych przedmiotow.

pPiSOFTGRIP® 50-2 moze obstugiwac
obiekty o szerokosci 10-50 mm. Rowniez ten
chwytak zostat opracowany z myslag o
przemysle cukierniczym i pakowaniu
delikatnych przedmiotow, takich jak batoniki
czy wafle z kremowym nadzieniem, ale
nadaje sie rowniez do pakowania kawatkéw
ryb do puszek.

piSOFTGRIP® 50-2 ma dwa palce chwytajgce
i wneke podcisnieniowg, ktére stanowig
jedng czes¢, dzieki czemu jest to niezawodny
produkt o prostej konstrukcji. Poniewaz jest
to urzagdzenie napedzane podcisnieniem, site
chwytu mozna tatwo regulowac i kontrolowaé
poprzez zmiane poziomu podcisnienia.

®

Chcesz
dowiedziec¢
sie wiecej?
Sprawdz strone
produktow

online: www.piab.
com
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piSOFTGRIP®50-3
Zautomatyzowane
przenoszenie truskawek?

To zadne wyzwanie dla chwytaka
piSOFTGRIP® 50-3 firmy Piab, ktory
posiada trzy palce chwytajgce o trojkgtnym
ksztatcie, co pozwala na chwytanie
przedmiotéw o szerokosci do 50 mm.
Chwytak prézniowy piSOFTGRIP moze
przenosic¢ delikatne i lekkie przedmioty o
dziwnej geometrii, podtuznym ksztatcie i/lub
nietypowej powierzchni.

piSOFTGRIP® 50-3 z tatwoscig radzi sobie z
delikatnymi owocami i warzywami, takimi jak
truskawki, pomidory czy marakuja, jak
rowniez z nieopakowanymi wydrgzonymi
jajkami czekoladowymi, a nawet z
prawdziwymi surowymi jajkami.

Innym potencjalnym zastosowaniem jest
wycigganie z pojemnikow matych,
nieregularnie uksztattowanych przedmiotow,
takich jak zabawki.

Broszura piSOFTGRIP® Strona 6/16



piSOFTGRIP®100-4

Duze Jest piekne!

Firma Piab z dumg przedstawia nowy i
najwiekszy piSOFTGRIP® 100-4,
opracowany specjalnie z myslg o
automatyzacji przemystu spozywczego.
Jest on rowniez w stanie obstugiwac
czesci maszyn o dziwnych ksztattach lub
usuwac czesci formowane wtryskowo.

piSOFTGRIP® 100-4 posiada cztery
palce chwytajgce i wgtebienie préozniowe,
co pozwala na chwytanie przedmiotow o
szerokosci do 100 mm. Podobnie jak
wszystkie inne produkty z rodziny
piSOFTGRIP®, jest on wykonany w jednym
kawatku, co daje w efekcie prosty i solidny
produkt. Site scisku jest tatwo regulowac i
kontrolowa¢ poprzez poziom
zastosowanego podcisnienia.
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pPiISOFTGRIP® to doskonate rozwigzanie do chwytania
delikatnych i kruchych przedmiotow.

Sprawdz niektore z nieskonczonych mozliwosci zastosowan |
zainspiruj sie. Najblizszy przedstawiciel handlowy firmy Piab
Z przyjemnoscig przeprowadzi test w siedzibie klienta lub w
jednym z naszych laboratoriow technologii prozniowe;.

Zastosowania

Broszura piSOFTGRIP®
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Daj sie

zainspirowac

Pieczywo i piekarnia

tuszczace sie ciasto, niejednolita powierzchnia, nacigcia na powierzchni — to
problemy, z ktérymi trzeba sie zmierzy¢ podczas automatyzacji procesu
przenoszenia pieczywa i wyrobdw piekarniczych od ciasta dunskiego po
paszteciki z kietbasa. Jednak zwiekszenie wydajnoéci poprzez zastosowanie
wielu robotéw pobierajgcych, ktére poradza sobie z duzg liczbg produktow w
jak najkrotszym czasie, umieszczajac je np. na tacy, jest konieczne, aby
pozosta¢ konkurencyjnym.

Broszura piSOFTGRIP®

Urzadzenie piSOFTGRIP® bezpiecznie przenosi pieczywo, nie uszkadzajgc
produktu i eliminujgc koniecznos¢ stosowania filtra. Funkcja przedmuchu np.
w jednostce prozniowej piCOBOT®, umozliwia szybkie zwolnienie i dodatkowe
rozszerzenie palcow w celu utatwienia pozycjonowania wokdt produktu przed
zastosowaniem podcisnienia w celu uchwycenia produktu, co zapewnia
stabilny, ale delikatny uchwyt, ktéry eliminuje wszelkie odrywanie sie
produktu.

G 3/8”

www.piab.com
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Czekolady i stodycze

Delikatne praliny, wydrgzone czekoladowe jajka i cukierki wymagaja
szczegolnej uwagi podczas przenoszenia, aby unikng¢ uszkodzen, zgniecen,
$laddéw na powierzchni lub utraty posypki orzechowej. Dotychczasowe
rozwigzania byty skomplikowane i kosztowne lub prowadzity do wielu
odrzuconych elementéw. Problemy te zostaty wyeliminowane dzieki
rozwigzaniu piSOFTGRIP® firmy Piab, ktére delikatnie, ale jednoczesnie
mocno obchodzg sie z delikatnymi produktami — umozliwiajac szybkie oraz

bezbtedne pakowanie na odpowiednich tackach, nawet w aplikacjach typu
high-speed. Kilka rzedow piSOFTGRIP® — przymocowanych do chwytakow
Piab Custom-Line —moze by¢ umieszczonych zgodnie z odpowiednimi
potrzebami, umozliwiajgc odbidr z poruszajgcych sie przenosnikéw
tasmowych i precyzyjne pozycjonowanie kazdego elementu w odpowiednim
miejscu tacy.

Owoce i warzywa

Wykonany z wykrywalnego silikonu dopuszczonego do bezposredniego
kontaktu z zywnoscia, zgodnie z przepisami FDA 21 CFR i UE 1935/2004,
chwytak prézniowy piSOFTGRIP® idealnie nadaje sie do przenoszenia i
pakowania owocdw i warzyw. Po podtaczeniu do jednostki prozniowej firmy
Piab, takiej jak piCOBOT®, poziom ci$nienia mozna tatwo regulowac i
utrzymywac na najnizszym mozliwym do uzyskania poziomie w celu jak

najtagodniejszego obchodzenia sie z delikatnymi owocami i warzywami.
Dzieki opcjonalnej armaturze myjgce;j ze stali nierdzewnej piSOFTGRIP®
mozna tatwo oczysci¢ pomiedzy wymianami produktéw lub w przypadku
zabrudzenia. Poniewaz piSOFTGRIP® nie jest wrazliwy na kurz, moze bez
problemu obstugiwaé¢ produkty przychodzace bezposrednio z pola do dalszej
obrébki.
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Formowanie wtryskowe

W procesach, w ktérych produkt szybko stygnie, piSOFTGRIP®moze byc¢
doskonata alternatywa dla skomplikowanych narzedzi typu End-of-Arm-Tools
(EOAT), sktadajacych sie z roznych elementdéw pneumatycznych i
mechanicznych, przy wyjmowaniu z formy czesci konturowych,
teksturowanych lub o specjalnym ksztatcie. Jest to szczegdlnie interesujace
w przypadku matych i delikatnych elementow, ktére nie moga by¢

obstugiwane przez przyssawke, ale gdzie rozwigzanie z mechanicznym
chwytakiem mogtoby spowodowac zbyt duze ryzyko uszkodzenia czesci.
EOAT piSOFTGRIP® jest bardziej ekonomicznym i elastycznym rozwigzaniem
rowniez do takich zadan. W potgczeniu z EOAT mozliwe jest dopasowanie
liczby piSOFTGRIP® do liczby wnek formy, aby umozliwi¢ szybkie i tatwe
usuniecie wszystkich produktéw w jednym etapie procesu.

Broszura piSOFTGRIP®
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Zastosowania w medycynie

Czasami testy muszg by¢ przeprowadzone tak szybko, jak
to mozliwe Zautomatyzuj konfiguracje testow
sekwencyjnych dzieki rozwigzaniom piSOFTGRIP® firmy
Piab, aby zwiekszy¢ przepustowo$¢ i zaoszczedzi¢ cenny
czas, ktory mozna przeznaczy¢ na inne wazne zadania w
laboratorium. Zautomatyzowana obstuga zapewnia
dodatkowe bezpieczenstwo poprzez ograniczenie
bezposredniego kontaktu z potencjalnie niebezpiecznymi
substancjami.

Rodzina piSOFTGRIP® umozliwia delikatne i pewne
przenoszenie delikatnych, wrazliwych przedmiotoéw, takich
jak np. probowki, fiolki i kolby stozkowe, i moze by¢
zintegrowana w ramach rozwigzan chwytakoéw Piab
Custom-Line, aranzujgc odpowiednia liczbe potrzebnych
piSOFTGRIP® do przenoszenia okreslonej liczby
pojemnikéw wymaganych w danej aplikacji

Czesci obrabiane mechanicznie

Przenoszenie czesci wydrgzonych, takich jak metalowe nakretki, rury lub
gniazda rurowe, z oczywistych wzgledow nie byto dotychczas mozliwe przy
zastosowaniu technologii prézniowej. Pojawienie sie produktéw z rodziny
piSOFTGRIP® zmienito to zatozenie i uczynito je jednym z najlepszych i
najbardziej ekonomicznych rozwigzan dla tych zastosowan. Przetestowany
przez ABB i réznych integratorow robotéw piSOFTGRIP® bezbtednie radzi

sobie z kazdym z tych elementdw, nawet w zastosowaniach o duzej
predkosci. Mniej skomplikowany niz konwencjonalne chwytaki i niezwykle
energooszczedny, gdy jest zasilany przez najnowocze$niejsze pompy
prézniowe firmy Piab Jak to czesto bywa, prostota okazuje zwycigza!l
Przekonaj sie, z jaka tatwoscig piSOFTGRIP® moze przenosi¢ Twoje czescil

Strona 13/16



Mozliwoscli montazu
pISOFTGRIP®

W przypadku piSOFTGRIP® oferowane sg

dwa gtowne warianty mocowan, aby sprostac
indywidualnym wymaganiom w zakresie tatwego
czyszczenia oraz rownorodnosci mocowan.

Ztacza do mycia ze stali nierdzewnej utatwiajgce czyszczenie
i regulacje. Opcjonalnie dostepne sg ztgczki z gwintem G3/8”
lub G1/4”. Wytrzymuje mycie natryskowe silnymi

detergentami. Ponadto, umozliwia obracanie chwytaka, dzieki

czemu palce moga by¢ ustawione w okreslony sposdb, a

nastepnie zablokowane w celu tatwej regulacji.

Interfejs piGRIP® dla tatwej instalacji z szeroka
gama ztgczek. Dostepny jest asortyment ponad
20 mocowan w réznych rozmiarach i typach.
Orientacja palca jest ustalana losowo, gdy

chwytak jest catkowicie wkrecony.

Broszura piSOFTGRIP®

&7y ;Eﬁ &3

Strona 14/16



Cechy

Chwytaki podcisnieniowe piSOFTGRIP® sg
doskonatym i ekonomicznym rozwigzaniem dla
delikatnych i wrazliwych obiektéw. Majg one
bardzo matg powierzchnie podstawy, co czyni
je idealnymi do wielu zastosowan, nawet w
przypadku maszyn o ograniczonej przestrzeni.

t atwe w obstudze i
sterowaniu

Narzedzia prézniowe piSOFTGRIP® sg tak
proste w obstudze i montazu jak ssawka. Nie
wymagajg one zadnego specjalnego
programowania. Poziom podcisnienia mozna
tatwo regulowac, aby zapewni¢ odpowiednia
site chwytu do ostroznego, ale bezpiecznego
przenoszenia delikatnych przedmiotdw.

»Umozliwiajgc automatyzacje
dotychczas
niezautomatyzowanych
procesow, piSOFTGRIP®

W potaczeniu z narzedziem prézniowym firmy
Piab piCOBOT® na koricu ramienia,
piSOFTGRIP® oferuje potezne i elastyczne
rozszerzenie ,plug and play” dla robotéw
wspotpracujgcych. Poniewaz zaréwno
piCOBOT® jak i piSOFTGRIP® posiadajg funkcje
oszczedzania sprezonego powietrza (ES), do
wykonania chwytania i zwalniania jest
potrzebna zaledwie znikoma ilo$¢ energii.

¢ Chwytak podcisnieniowy do delikatnych
produktéw o prostej i niezawodnej
konstrukcji

e Ekonomiczne rozwigzanie dla
delikatnych i wrazliwych przedmiotow

* Tak tatwy w sterowaniu i montazu jak
ssawka, nawet przy szybkich operacjach
podobnych do flexipickera

. Niewrazliwy na kurz dzieki szczelnej
wnece prézniowej

Dopuszczone do kontaktu z
Zywnoscig

Chwytaki prézniowe piSOFTGRIP® wykonane sg
z wykrywalnego silikonu dopuszczonego do
bezposredniego kontaktu z zywnoscig zgodnie
z przepisami FDA 21 CFR i UE 1935/2004.
Delikatne artykuty spozywcze moga by¢
przenoszone bez ryzyka zepsucia lub
zgniecenia. Silikon sprawia, ze sg odporne na
wysokie temperatury.

»Poszukiwali oni narzedzi
chwytajgcych o tak
delikatnym dotyku jak
ludzka reka, aby
zautomatyzowac proces
przenoszenia delikatnych
obiektédw o dziwnych
ksztattach lub nietypowych

Lennart wzbudzit duze
Ryberg . . ..
zainteresowanie wsrod
Menedzer . .
produktu naszych klientow”.
- przyssawki o ) ) )
Intuicyjna, przyjazna dla uzytkownika
konstrukcja utatwia integracje urzadzenia
piSOFTGRIP® ze zautomatyzowanymi
procesami, co pozwala zapewni¢ wysoka jakos¢
produktow i zwiekszy¢ ogdlng wydajnos¢ pracy.
Dzieki armaturze zmywalnej czyszczenie jest
tatwe.
Lekkie narzedzie
Wykonany z silikonu piSOFTGRIP® jest lekkim
narzedziem do automatyzacji. W zwigzku z tym,
po zamontowaniu na ramionach robota waga
wzrasta jedynie nieznacznie. Charakteryzuje sie
niska wysokoscig zabudowy, dzieki czemu
znajduje zastosowanie tam, gdzie przestrzen
jest ograniczona.
Opis Jednostka 30-3
Wysokos¢ budynku (z przytagczem mm / [cale] 45/ [1,77]
zewnetrznym G3/8”")
Srednica zewnetrzna mm / [cale] 38,5/ [1,52]
Masa chwytaka (bez wyposazenia) g/ [uncje] 5/1[0,17]
Zakres temperatur eC / [EF] -20 - 100/ [-4 — 212]
Zalecany poziom podcisnienia -kPa / [-inHg] 35-90/[10,3-26,6
Zalecana szerokosc¢ obiektu mm / [cale] 10-30/[0,39-1,18]

powierzchniach”.
50-2 50-3 100-4
78/ [3,07] 78/ [3,07] 104 / [4,09]
73 /12,87] 72 /12,83] 112 / [4,41
30/ [1,06] 55/ [1,94] 136 / [4,79]

20 - 100 / [-4 - 212]

15-60/ [4,4-177]

10-50 / [0,40-1,97]

-20 - 100 / [-4 - 212]

25-70 / [7,4-20,7]

20-50/[0,79-1,97]

-20 - 100 / [-4 - 212]

25-70/ [74-20,7]

20-100/ [0,79-3.93]
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Evolving around the world

piab

EUROPE AMERICAS ASIA

France Sweden Brazil China

Lagny sur Marne Sao Paulo Shanghai

+33 (0)16-430 82 67 +55 (0)11-449 290 50 +86 21 5237 6545

info-france@piab.com info-brasil@piab.com info-china@piab.com
Kungsbacka

Germany

Butzbach
+49 (0)6033 7960 O
info-germany@piab.com

Italy

Torino
+39 (0)11-226 36 66
info-italy@piab.com

Poland

Gdansk
+48 58 785 08 50
info-poland@piab.com

Spain
Barcelona

+34 (0)93-633 38 76
info-spain@piab.com

Lifting Automation
+46 (0)300-185 00
eh.info@piab.com

United Kingdom

Loughborough
+44 (0)15-098 570 10
info-uk@piab.com

Canada

Toronto (ON)

Lifting Automation
+1 (0)905-881 16 33
eh.ca.info@piab.com

Hingham (MA, US)
+1 800 321 7422
info-usa@piab.com

Mexico

Hingham MA (US)

+1 781 337 7309
info-mxca@piab.com

USA

Hingham (MA)

+1 800 321 7422
info-usa@piab.com

Xenia (OH)

Robotic Gripping
+1 888 727 3628
info-usa@piab.com

India

Pune
+91 8939 15 11 69
info-india@piab.com

NETEN]

Tokyo
+81 3 6662 8118
info-japan@piab.com

Singapore

Singapore

+65 6455 7006
info-singapore@piab.com
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