Hydraulikaggregat mit Unterélmotor

SPA 01 Q.. 10Umin  p_ 250 bar s P 3 kW

max

Beispiel: Plastiktank Version

Technische Eigenschaften

~

> Hauptsachlich eingesetzt flir Hebebthnen
» 3 verschiedene Schaltungsaufbauten auf dem Hauptblock

» Elektro-hydraulisches Kompaktaggregat mit Unterélmotor, AC Versorgung
Effizientes, kostenguinstiges Design, reduzierte Abmessungen, platzsparend

» Zusatzliche Schaltungen kénnen als vertikale oder horizontale Verkettungen aufgebaut werden

> Ein- oder dreiphasiger Elektromotor mit einer Leistung bis 3 kW

» Tankvolumen von 7 bis 30 |, optional mit kostengtnstigem Plastiktank

> In der Standardausfthrung ist der Aluminiumblock ohne Oberfladchenbehandlung, die Stahlteile sind

verzinkt fir Oberflachenschutz nach ISO 9227 (240 h Salznebelsprihtest)

Funktionsbeschreibung

Beispiel: Stahltank,
zusatzliche Ventile
in vertikaler Verkettung

Die Hydraulikaggregate mit Unterélmotor sind fir Anwendungen ausgelegt, bei welchen eine geringe
Gerauschentwicklung und kleine Abmessungen erforderlich sind. Diese Gerate sind geeignet fir einen Betrieb
mit vielen langeren Unterbriichen und werden daher héufig in Hebebthnen, Hubtischen und Férdereinrichtungen

eingesetzt. Jedes Aggregat besteht aus einem Elektromotor, einer Pumpe, einem Verteilerblock und einem Tank.

sind in der Tabelle 1 aufgefiihrt.

Technische Daten

Der Aluminiumrahmen bildet das Ger(st, an das alle Komponenten einschliesslich der hydraulischen Elemente
aufgebaut werden. Die Funktion des Aggregats wird durch die entsprechenden Schaltschema aufgezeigt.

Die gewlinschte Kombination gewisser Komponenten und hydraulische Bauteile kann dem Katalog und
Bestellinformationen in den Tabellen entnommen werden. Schaltlungserweiterungen sind mit Bauteilen

der Grosse 03 (RPEK), 04 (CETOP 02) und 06 (CETOP 03) moglich. Ventile der Grosse 03 (RPEK) sind

fur die horizontale Verkettung ausgelegt. Der Aufbau des Aggregats ist horizontal - siehe Abmessungen

des Aggregats.Grundkombinationen der Elektromotoren und Pumpen, sowie deren Codebezeichnung,

Volumenstrom I/min siehe Tabelle 1
Arbeitsdruck bar siehe Tabelle 1
Max. Betriebsdruck bar siehe Tabelle 1
Tankvolumen | 7,10, 20, 30
Hydraulikpumpe Zahnradpumpe, rechtsdrehend
Nennleistung des Elektromotors kw 0.55-3
Elektromotortyp ein- oder dreiphasig
Spannungsversorgung V 230 [ 400
Arbeitszyklus S3 des Elektromotors % 20
Frequenz Hz 50
Elektrische Schutzart IP 55
Viskositatsbereich mm2/s 20...100
Fluidtemperaturbereich °C -20 ... +80
Max. Umgebungstemperatur °C +50
Gewinde der Arbeitsanschlisse P, T, M G1/4
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Stellmagnetspannung

12V DC 06000 60 vV DC
14V DC 10200 102 v DC
21vDC 20500 205V DC
24V DC 02450 24V/50(60)HZ
42V DC 11550 115V /50 (60) HZ
48V DC 23050 230V /50 (60) HZ

Nenngrosse des Verkettungselements

ohne Verkettung
Grosse 03
Grosse 04
Grosse 06

Hydraulikaggregat
mit Unterélmotor
Fordervolumen der Pumpe in cm? g:igg
0.8 08 3.6 36 02100
1.2 12 4.4 a4 02400
1.6 16 4.8 48 04200
2.1 21 5.8 58

4
2.5 25 6.2 62 04800
3.3 33 7.9 79
Kennung des Elektromotors - siehe Tabelle 1 0
Startereinheit i
ohne 0 6
mit M
Blocktyp - siehe Seite 3 0
Kennung des Tanks 1
71 7 2
101 10 3
201 20 4
301 30 5

Anzahl Verkettungsschnittstellen
ohne Verkettung

1 Schnittstelle

2 Schnittstellen

3 Schnittstellen

4 Schnittstellen

5 Schnittstellen
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Kennung des Elektromotors Kennung der Pumpe
08 GP1.. ‘12 GP1.. 16 GP1.. 21 GP1.. 25 GP1.. 33 GP1..
P, * [bar] 250
rom [1/min] 400 V kw Q/p, *[I/min)/[bar]
13 0.55 1.5/175 2.0/130 2.6/100 3.1/85 4.2/65
14 0.75 1.9/190 2.5/145 3.0/120 3.9/90
1500 15 1.10 2.1/200 2.8/190 3.3/160 4.4/120
16 1.50 3.2/200 4.2/170
17 2.20
18 3.0
30 0.55 2.2/120 3.2/80 4.3/60 5.6/45 6.7/40 8.9/30
31 0.75 2.2/160 3.2/110 4.3/80 5.6/65 6.7/55 8.9/40
3000%** 32 1.10 2.2/200 3.2/165 4.3/120 5.6/95 6.7/80 8.9/60
33 1.50 3.2/200 4.3/165 5.6/130 6.7/110 8.9/80
34 2.20 4.2/200 5.5/190 6.6/160 8.7/120
35 3.00 6.4/200 8.5/170
rom [1/min] 230V kW Q/p, *[I/min)/[bar]
5 0.55 1.6/165 2.1/125 2.7/100 3.2/80 4.3/60
1500 0.75 1.6/200 2.1/170 2.8/130 3.3/110 4.4/80
7 1.10 2.8/190 3.3/160 4.4/120
8 1.50 3.3/200 4.4/165

Kennung des Elektromotors Kennung der Pumpe
36 GP1.. ‘44 GP1.. 48 GP1.. 58 GP1.. 62 GP1.. 79 GP1..
p,** [bar] 250 200 160
rom [1/min] 400 V kw Q/p, *[I/min)/[bar]
13 0.55 4.5/60 5.5/50 6.0/45 7.3/35 7.8/35 9.9/25
14 0.75 4.3/85 5.2/70 5.7/65 6.9/50 7.4/50 9.4/40
1500 15 1.10 4.8/110 5.8/90 6.3/85 7.7/70 8.2/65 10.4/50
16 1.50 4.6/155 5.6/130 6.2/115 7.4/100 8.0/90 10.1/70
17 2.20 5.0/200 5.5/190 6.6/160 7.1/150 9.0/120
18 3.00 5.9/200 7.1/200 7.6/180 9.7/150
30 0.55
31 0.75 9.7/35
20005+ 32 1.10 9.7/55 11.8/45 12.9/40 15.6/35
33 1.50 9.7/75 11.8/60 12.9/55 15.6/45 16.7/40
34 2.20 9.5/110 11.6/90 12.7/85 15.3/70 16.4/65 20.9/50
35 3.00 9.3/155 11.3/125 12.4/115 15.0/95 16.0/90 20.4/70
rom [1/min] 230V kW Q/p, *[I/min)/[bar]
5 0.55 4.7/55 5.7/45 6.2/40 7.5/35 8.0/30 10.2/25
1500 6 0.75 4.8/75 5.9/60 6.4/55 7.7/45 8.3/45 10.5/35
7 1.10 4.8/110 5.9/90 6.4/80 7.7/70 8.5/65 10.5/50
8 1.50 4.8/150 5.9/120 6.4/110 7.7/95 8.5/85 10.5/70

*p, - Nominaldruck = héchster erlaubter Arbeitsdruck ohne zeitliche Beschrankung
**D.. - Maximaldruck = héchster erlaubter Druck fir maximal 20 s
***\/or Motorauswahl den Hersteller kontaktieren.

AC Motor 3-phasig 1-phasig

Verdrahtungsanleitung fir
die korrekte Drehrichtung
des Elektromotors

g
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Blocktyp

S11.0 Anschlussseite fir Ventile der Grésse 04, 06
S11.1 Anschlussseite fir Ventile der Grosse 03

S24.N

Mit der Schaltung S11.X wird das Aggregat als einfache Druckquelle fir allgemeine Anwendungen eingesetzt. Es besteht die Mdglichkeit
zusatzliche Funktionen durch horizontale Verkettungen von Elementen mit Grésse 04 oder 06 (S11.0) oder Grésse 03 (S11.1) aufzubauen.

Mit den Schaltungen S$14.N und S24.N kann das Aggregat als Druckquelle fiir Hebebtihnen oder dhnliche Anwendungen eingesetzt werden.
In solchen Systemen tragt die angehobene Masse zur Riickstellung bei. Mit dem Absperrventil kann das Gerat im Notfall (z.B. Stromunterbruch)

abgesenkt werden.

Die Schaltung S14.N besteht aus einem Stromregelventil VSK (B), welches Uber einen gewissen Bereich einstellbar ist (siehe Katalog VSK - HD 5121).
Das Ventil ist von aussen auf dem Block zuganglich. Falls nicht anders gewdiinscht, ist das Ventil VSK auf dem Block aufgebaut.

Der stabilisierte Volumenstrom dieses Ventils entspricht dem nominalen Volumenstrom des Aggregats (siehe Tab. 1).
Die Schaltung S24.N besteht aus einem Ventil VSV1-06 (C) ohne Druckkompensation. Das Ventil ist von aussen auf dem Block zuganglich.
M - Startereinheit passt zu einphasigen Elektromotoren (Kennung 5-9).
Diese Startereinheit sollte verwendet werden, wenn es keine Méglichkeit gibt, die hydraulische Schaltung vor dem Einschalten zu entlasten.

Abmessungen in Millimeter (Inch)
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Block S11.0

2x M8x16
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2x G1/4x12
J] Ventil fir Notabsenkung 20405
der Anlage (A)
G1/4
32
C
R
Formbohrung fiir Block = §
S24.N a S14.N
Arbeitsanschlisse ... P, T, M
Kennung des Tanks Tankvolumen [l] Arbeitsvolumen [l] A1 [mm] A2 [mm] A4 [mm]
10 (Stahl) 10 6 440 220 180
20 (Stahl) 20 10 500 220 222
30 (Stahl) 30 20 500 220 302
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Abmessungen in Millimeter (Inch)

Plastiktank
Plastik Tanks sind nicht UV bestandig. Bei Betri

eb im AuBenbereich darf die Einheit nicht dauerhafter Sonneneinstrahlung ausgesetzt werden.
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‘ Kennung des Tanks Tankvolumen [l]

Arbeitsvolumen [l] A1 [mm] A2 [mm] A3 [mm] A4 [mm]

7 (Plastik) 7

4 401 270 196 215

Beispiel einer horizontalen Verkettung
- nur mit Schaltung S11.0 moglich

E - je nach verwendeten Modulen,

- nur mit Schaltung S11.1 mdéglich

siehe die Datenblatter der jeweiligen Sandwichplatten

HD 5021, HD 5023, HD 5051, HD 5093
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