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Einfach EleCylinder lassen sich

extrem einfach einsetzen.
€C Bei Ausfall problemlos reparierbar.

ELECYLINDER

Einfacher Betrieb ohne zu programmieren

Betrieb ausschlief3lich Gber Dateneingabe. Kein kompliziertes Programmieren notwendig. Steuerung nur mit EIN-/AUS-Signalen,
genauso wie bei Magnetventilen.

Frei wahlbare Start- und Zielpositionen

B Eingabe der Halteposition.

Positionierung

>
ip
— £
— ) /o
Riicklauf-Endposition Vorlauf-Endposition
(Referenzposition)
II 0.00 mm 100.00 | mm
J \

BGV We rte Iei Cht ei n Stel I ba r Abkiirzungen der Betriebsparameter: BGV
‘ Beschleunigung
B Eingabe der Betriebsparameter. | Geschwindigkeit BGV
\ Verzdgerung
Bewegungsablauf . ; Geschwindigkeit | Schub-
B: Beschleunigung (%) Zykluszeit 127s : _ betrieb
(Vorlaufschub: . :
Riicklauf-End- T G: Geschwindigkeit :
> position — G: Geschwindigkeit (%) 4 \
Vorlauf- | 100 | B:Beschleunigung  V:Verzégerung
Endposition V:Verzégerung (%) \_‘
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Bei Ausfall problemlos reparierbar

Eine Fehlersuche kann via Handprogrammiergerat durchgefiihrt werden.
Das Gerdt stoppt und Abhilfemalinahmen werden angezeigt.
In fast jedem Fall nur den Motor oder die Steuerplatine einfach selber austauschen und das Gerat ist wieder betriebsbereit.

Die optimale Abhilfemal3nahme Ursachen und Abhilfe werden mit
wird angezeigt. Abbildungen erklart.

Nur wenige Wartungsteile

Da Kugelumlaufspindel und Fiihrung nur selten aus-

fallen, sind nur diese Wartungsteile erforderlich:

(1) Motor-Abdeckung
(einschlieflich Steuerplatine)

(2) Motor-Einheit

\.\ (2) Motor-Einheit
(3) Kupplungsmitnehmer
\ (4) Edelstahlblech

* Motor-Abdeckung enthalt keine rlickseitige Gehause-Abdeckung.
* Motor-Abdeckung und Motor-Einheit werden ohne Schrauben geliefert.



EleCylinder sind drahtlos
angebunden und von jedem
€C einfach zu bedienen.

ELECYLINDER

Drahtlos

Kein hinderliches Verbindungskabel
erforderlich

Die Zentraleinheit des EleCylinders (Steuerung) und das Dateneingabegerat TB-03 mit Berihrungsbildschirm kénnen
drahtlos angeschlossen werden. Somit ist kein hinderlicher Kabelanschluss mehr erforderlich.

Touch-Panel-
TD;\toei_sneingabegerﬁt ﬁ\ Drahtlos EleCylinder
)

Ca. 5 Meter
(Bedienreichweite)
Kein Kabel erforderlich

e 1T
.

Einfaches Einrichten durch Ansicht der
Werkstlicke aus nachster Nahe

Drahtloser Betrieb vom TB-03 aus erlaubt dem Bediener, die einzurichtenden Werkstiicke aus nachster Nahe zu betrachten
und einzurichten. Diese Funktion erleichtert sowohl die Positionierung, Eingabe von Betriebsparametern als auch den Testlauf
und verringert so den Einrichtaufwand des Kunden erheblich.

Beriihrungsbildschirm
Handprogrammiergerat
TB-03 Kundenausriistung

e
)
» (c

\/

EleCylinder



€C

ELECYLINDER

Weniger Zeitaufwand flir Fehlerbehebung
und einfachere tagliche Inspektion

Das TB-03 empfangt standig Daten tber Funk vom EleCylinder und zeigt die Betriebszustande von bis zu 16 Achsen
auf einen Blick auf seinem Bildschirm zur Uberwachung an.

Der EleCylinder meldet ,Wartung erforderlich / Fehlersignal”. Die Fehlerbeschreibung kann problemlos von der Liste auf dem

Bildschirm abgelesen werden. o\ . o

Touch-Panel- Betriebszustand Abbilduna der Achsenbezeich > dsiib h
. = Ildung der Achsenbezeichnungen ustandsuberwachun
Dateneingabegerit 9 9 9
Die Bezeichnungen konnen frei Der Achsenzustande konnen tiberwacht und
TB'03 gewahlt und gedndert werden. ein Wartungstermin bestatigt werden.

Alarm-
auslosende
Achse!

(©

hl usiiberwachu
%NN \ﬁw\ \\\NN Fehlerstatusiiberwachung

Anzeige, wenn eine Fehlermeldung

oder Warnung ausgeldst wurde.
Hilfreich fiir die Fehlersuche.

Fehlersuchbildschirm

EleCylinder (bis zu 16 Achsen anschlie3bar)

Von jedem problemlos zu bedienen

Der EleCylinder wird einfach mit Drlicken der Vorwarts-Rickwarts-Tasten gesteuert.

Keine speziellen Kenntnisse erforderlich.
[ S
1

H
i

Einfach strukturierter Riicklauf-Endstellung Vorlauf-Endstellung
Bildschirm zur Bedienung (Referenzpunktseite)

AManual Mode

EleCylinder (@Test run  ()Jog (JInching
TB-03 —
Cur. pos. 54. 67 mm g Q
N B. End F.End |

(Hinweis) Fir drahtlosen Betrieb des EleCylinders sind Sicherheitsvorschriften
zu beachten. Siehe dazu Seite 118.




Hohe

Leistungs- - :
fahigkeit Einfacher Betrieb

'l it gleichzeitig hoher Leistung.

ELECYLINDER

BGV'Steueru ng a Uf hOh em N ivea u Abkiirzungen der Betriebsparameter: BGV

Bei Pneumatikzylindern werden Strémungsventile zur Bewegungssteuerung ‘ Beschleunigung

eingesetzt, bei denen aber die Geschwindigkeit, Beschleunigung und Verzégerung \ Geschwindigkeit BGV
nicht einzeln eingestellt werden kénnen.

Der EleCylinder ermdglicht die separate Einstellung der Parameter BGV in Prozent.

Pneumatikzylinder-Betrieb Bewegungsablauf (Vorlaufschub: Riicklauf-Endposition = Vorlauf-Endposition)

I Schub-
B: Beschleunigung (%) 4+ Geschwindigkeit betrieb

Strémungsventile ZykllISZEit 1.27s
Geschwindig- -7 , L
Cescminls G: Geschwindigkeit (%)
Luft eit mit Luft- e
G: Geschwindigk. (%)

‘ drosselklappe ( \
l B: Beschleunigung  V:Verzégerung
V: Verzdgerung (%) * \‘

‘ Verzégerung

Pneumatikzylinder

Sc

einstellen
> Zeit

Zykluszeit kann verkiirzt werden

Pneumatikzylinder konnen auf Grund der StoRe, die am Hubende bei zu hoher Geschwindigkeit auftreten, nicht mit hoher
Geschwindigkeit betrieben werden. Der EleCylinder kann selbst bei hoher Geschwindigkeit weich anfahren und gedampft
anhalten. Auf diese Weise verringert sich die Zykluszeit.

<EleCylinder> Pneumatikzylinder

Gesd(wn!v |r/15()j B @ Max. Geschwindigkeit: 700 mm/s @ Mitlere Geschwindigkei: 300 mm/s
Pneumatikzylinder @ Beschleunigung: 1G @ Hub: 200 mm
. @® Hub: 200 mm
i L
] » Zeit Zykluszeit Zykluszeit

| 0.4 sekunden 0.66 sekunden
[J\OA Sek. ] ﬁ)ﬁ& Sek.]




Stabile Geschwindigkeit

Exzellente Stabilitdt der Geschwindigkeit selbst im unteren Geschwindigkeitsbereich.
Gleichbleibende Qualitat ohne Foliendurchhang, auch bei langsamem Abziehen
von Folien oder Bogen.

Pneumatikzylinder EleCylinder

Geschwindigkeit Geschwindigkeit

V'S 'S

Geschwindigkeit @b T mm/s aufwarts

@ einstellbar (in Schritten von 1 mmy/s)

Feineinstellung

€C

ELECYLINDER

[Beispielanwendung] Folienausziehung

-

Zum Einstellen der Start- und Endpositionen des EleCylinders werden immer nur zwei Sollwerte eingegeben.
Pneumatikzylinder erfordern eine Positionseinstellung fir Endanschlag, Umschalter oder StoRdampfer sowie eine Uberpriifung

und Abstimmung der Positionen aller Automationskomponenten.

Positionseingabe

| —)

Problemlos einstell-
bar durch Werteeingabe in
entsprechende Felder fiir die
Endpositionen bei
Vor- und Riicklauf.

—

/
Rucklauf-Endposition
(Referenzposition)

% 0.00 mm

Vorlauf-Endposition

100.00 mm




ET Ll Datterieloser Absolut-Enkoder und voraus-
T schauende Instandhaltung beugen

€eC zeitintensiven Wartungsarbeiten vor.

ELECYLINDER

* Allgemeine Begriffserklarung,Pradiktive Instandhaltung”:
Auf Basis der Regeln, die eine Maschine gelernt hat, ist sie in der Lage, abweichende Status-
meldungen zu erkennen, noch bevor sich ein Defekt ankiindigt.
Je groBer die Datenbank von Ausféllen angelegt ist, welche der Maschine zum,Lernen”
gefuttert wurden, desto genauer kann sie den Defektablauf berechnen und den optimalen
Wartungszeitpunkt bestimmen.
Letztendlich werden so die Prozessabldufe optimiert und die Effizienz der Produktion gesteigert.

Uberlastwarnung und Anzeige der Wartungsfristen

Die Funktion ,Vorausschauende Instandhaltung” (engl. Predictive Maintenance *) gibt nicht nur eine Uberlastwarnung aus,
wenn die Lastaufnahme die normalen Betriebswerte Uberschreitet, sondern auch Hinweise auf Wartungsfristen.

{ Die Hohe der Uberlast (%) kann vorab eingestellt werden.]

Vorbeugende Wartung | Vorausschauende Instandhaltung

Verfahrweg (km/m)

Uberlastwarnung
Bewegungszahler (Anzahl)

Sind diese Parameter vorab eingestellt,
blinkt die im Gehduserahmen verbaute
LED griin/rot, wenn die Wartungsfrist
abgelaufen ist.

Auch mit batterielosem Absolut-Enkoder auswahlbar

Ohne Batterie ist keine Wartung erforderlich. Referenzpunktfahren ist weder nach Inbetriebnahme, Not-Aus noch nach Stérungen
notwendig. Somit kdnnen sowohl die Betriebszeit als auch die Fertigungskosten verringert werden.

~ ¢ Batterieloser Absolut-Enkoder
Keine Batterie, Wartung;,
¢ Referenzfahrt mehr.
i~ KeinZuriickzum|Inkremental-Enkoder.

/4 7\‘0

| M

Batterielos heif3t wartungsfrei

Keine Einkaufskosten fiir die Batterie, weniger Ersatzteil-Lagerhaltung
Kein AustauschprozeB fiir die Batterie erforderlich
Kein Einbauraum fiir die Batterie notwendig

Keine von der Batterie verursachte mechanische Strungen

Integrierter Positionsspeicher



Mit eingebauter Flihrung

Die Schlitten- und Radialzylinder-Typen sind mit eingebauten Fihrungen versehen, sodass eine externe Fihrung UberflUssig ist.
Daraus ergibt sich ein dul3erst kompaktes Gerateprofil.

€C

ELECYLINDER

Eingebaute Linearfiihrung

Querschnitt EleCylinder

* Die Abbildung zeigt den Schlitten-Typ.

Mit integrierter Steuerung

Die integrierte Steuerung erspart
den Raum innerhalb eines
Steuerungspanels.

Dessen Grof3e kann daher engere
Ausmalie haben.

Integrierte Steuerung |

[Herkémmliches
Steuerungspanel]

Das Steuerungspanel
kann weitaus kleiner
gehalten werden.

-




Profitabel

€C

ELECYLINDER

Ein breiterer Betriebseinsatz
von EleCylindern bedeutet
de facto mehr Gewinn!

Hohere Produktivitat und verringerte Arbeitskosten

Kiirzere

Zykluszeit

Pneumatikzylinder konnen aufgrund der
StoBwirkung, die am Hubende bei zu hoher
Geschwindigkeit auftritt, nicht mit hoher
Geschwindigkeit betrieben werden.

Der EleCylinder ermdglicht die individuelle
Einstellung der Parameter BGV mit
prozentualer Eingabe fir weiches
Starten/Stoppen bei hoher Geschwindigkeit.
Dies hat eine geringere Zykluszeit zur Folge.

Abkiirzungen der Betriebsparameter: BGV
‘ Beschleunigung
| Geschwindigkeit BGV

‘ Verzogerung

Hohere Fertigungskapazitat
der Anlage
(gesteigertes Fertigungsvolumen)

Das erforderliche Fertigungsvolumen
kann mit weniger Ausriistung her-
gestellt werden (geringeres Neuanlagen
I zur Produkti igerung)

Reduzierte
Anlagenkosten

Weniger

Arbeitskosten

Das geplante Fertigungsvolumen
kann in kiirzerer Zeit produziert
werden (kiirzere Betriebszeit)

Geschwindigkeit

(mm/s)
A

Pneumatikzylinder

......... 7 OO
300 ) L Zeit
e = °
I 4 >
Pneumatikzylinder EleCylinder : i
starten langsam. Zykluszeit

Pneumatikzylinder E E
Zykluszeit 0,4 Sek. ] 0,66 Sek.]

Reduziert kurzzeitige Fertigungsstillstande
und erhoht die Betriebsauslastung der Anlage

Abhdngig vom Anlagenzustand kénnen
Pneumatikzylinder moglicherweise kurzzeitige
Betriebsunterbrechungen der Fertigungslinie
verursachen.

EleCylinder kdnnen solche von Pneumatik-
zylindern verursachte Kurzstillstdnde verhindern.

Ursachenanalyse von Pneumatikzylindern geschuldeten kurzen Fertigungsstillstanden

Ausgefallene Umschalter
(z.B. Positionsabweichungen
durch fehlerhafte
Positionserfassung) 22%

Sonstige 15%

Mechanisches Problem
(Anwenderfehler) 2%

Stérungen 8%

Fremdkorper oder
Abflussproblem 9%
StoBe

12%

(Basierend auf einer Analyse von IAl)

Instabile Luft-
zufuhr 18%

Dichtungsverschlei3
14%
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Lange Lebensdauer

Im Gegensatz zu einer stolSbelasteten Mechanik verfiigt der EleCylinder fiir eine lange Lebensdauer Gber eine Kugelumlauf-
spindel und Linearfihrung mit umlaufenden Kugeln. Basierend auf einer Berechnung mit den unten stehenden Parametern ist
die Lebensdauer eines EleCylinders um ein Vielfaches langer als die eines Pneumatikzylinders.

M Betriebsbedingungen

Jahrliche Arbeitstage Betriebszeit Verfahrhub Zuladung Arbeitszyklus

240 Tage 16 Stunden taglich 300 mm Horizontal: 12 kg 8 Sek. pro reziprokem Verfahrweg

M Lebensdauer

Technische Daten L::::: : Iatl;ﬁ':ies't‘:; g Laufleistungsfaktoren Hinweis
EleCylinder Max. Geschwindigkeit:
(Schub- 15 Jahre | Ca. 16000 km Ende der 155mm/s
stangentyp) Lagerlebensdauer | Beschleunigung/Verzéger.:
EC-R7 05G

Weniger Stromausgaben

Der Unterschied des Energieverbrauchs zwischen SHTOMVETDIAUCh _-======""===ss=mmmssssssmmmseessemmenees s nnee s mmneeeenas
EleCylindern und Pneumatikzylindern hangt von
der Betriebshaufigkeit ab. Je hoher die Betriebs-
haufigkeit, desto groRer die Energieeinsparungen. 250 Jahrlicher )
Basierend auf von IAl durchgefihrten Tests betragt ’ Strom-
der Energieverbrauch eines EleCylinders unter den 200 | g ) verbrauch .
folgenden Bedingungen nur 1/6 des Verbrauchs
eines Pneumatikzylinders.
150 [ R SEREER. 7 SEEETEEETERRTERRLERRLEIREEE
<Betriebsbedingungen> 100 | el Il
@ EleCylinder: EC-R7 ® Beschleunigung 0.3 G 3 g
® Pneumatikzylinder: @32 ® Zuladung 30 kg 50 |
@ Hub: 300 mm ® Finbaulage: Horizontal

® Geschwindigkeit 280 mm/s @ Betriebsstunden: 16 Std./ Tag ol — .
Pneumatikzylinder EleCylinder

® Arbeitszyklus: 30 Sekunden pro reziprokem Verfahrweg

@ Jahrliche Arbeitstage: 240 Tage

10



EC-Modelltypen & Eigenschaften

Standard

Schlitten-Kleinmodell

EC-S3 »S.35
EC-S4 »S.37

Schlittentyp

s.S.14 zur
Priifung!

EC-S6 »S.39
EC-S7 »S. 41
EC-S8 »>S.42-1

<Eigenschaften>

M Beim Schlittentyp verfahrt der Schlitten auf der Oberseite
des Gehdauserahmens wie pneumatischer Linearschlitten.

M Beim Schubstangentyp bewegt sich die Schubstange
wie die Kolbenstange eines Pneumatikzylinders.

<Anwendungen>

Schlittentyp Geeignet zum Werkstiick-Transport.

Schubstangentyp  Geeignet zum Driicken und Heben.

Seitmotor-Ausfiihrung
EC-S6[IR »S.47

EC-S7LIR »S.49
EC-S8LIR »S. 50-1

Schubstangentyp

s.S.15 zur
Priifung!

EC-S6 »S.55
EC-S7 »S.57

<Anwendungsbeispiele> Schub-
Schlittentyp stangentyp
Transport zwischen Anheben des
FlieBbdndern o aufgele"gten
Werkstiicks

i

Kom pa kt Mini-Tischschlittentyp Mlnl-Sc.hul?stangentyp
mit Fihrung
. EC-TC4 »S.85 EC-GS4 »S. 81
<Eigenschaften>
EC-TW4 »S. 87 EC-GD4 »S. 83

4

[ Beim Mini-Tischschlittentyp verfahrt der Tisch-
schlitten auf der Oberseite des Gehduserahmens.

[ Beim Mini-Schubstangentyp mit Fiihrung bewegt
sich die Schubstange.

[ Durch Verwendung einer Rollenmutter-Mechanik
wird die GroRe reduziert.

<Anwendungen>

Geeignet zum Beférdern und Driicken von Werkstiicken
unter engen rdaumlichen Bedingungen.

s.S.18 zur

Priifung!

s.S.18 zur
Priifung!

11
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Hohe
Steiﬁg keit Radialzylinder-Kleinmodell Seitmotor-Ausfiihrung
EC-RR3 »S.59 EC-S6[JAHR »S.51
EC-RR4 »S.61 EC-S7CJAHR »S.53

EC-RR6LIR »>S. 71
EC-RR7CIR »S.73
EC-RR6LJAHR »S. 75
EC-RR7LJAHR »S. 77

s.S.14 zur s.S.15 zur
Priifung! Priifung!

Hochsteifer Schlittentyp Hochsteifer Radialzylinder Radialzylinder

EC-RR6 »S. 63
EC-RR7 »S. 65

EC-RR6LJAH »S. 67
EC-RR7LIAH »S. 69

EC-S6LJAH »S. 43
EC-S7LIAH »S. 45

<Eigenschaften> <Anwendungsbeispiele>
I Eingebaut ist eine Linearfiihrung mit umlaufenden Kugeln. Tur 6ffnen/schlieBen

I Der Hochsteifigkeits-Modelltyp beruht auf einer 4-bahnigen Linearfiihrung.
Bei dieser hochstabilen Konstruktion verteilt sich die Zuladung auf
4 Stahlkugel-Bahnen.

<Anwendungen>

Radialzylinder  Geeignet fiir oszillierende Bewegung wie Offnen und
SchlieBen von Spannvorrichtungen und Tiren.

Hochsteifer Schlittentyp Geeignet fiir Anwendungen, bei denen eine hohe Reaktionskraft
bendtigt wird, wie beim Festziehen von Schrauben und Bohren von Léchern.

BEStandlg gegen Wasserdichter Radialzylinder Wasserdichter Schubstangentyp

Umwelteinfliisse EC-RR6CIW »5.93 EC-R6CIW »S. 89
EC-RR7CIW »5.95 EC-R7CIW »S. 91

<Eigenschaften>
I Die Schubstange bewegt sich wie eine Pneumatikzylinder-Kolbenstange. @ 5.5.13zur

u |
B Wasserdicht nach Schutzklasse 1P67. Priifung !

M Der Radialzylindertyp ist mit einer eingebauten Linearfiihrung
und umlaufenden Kugeln ausgestattet.

<Anwendungen>
I Geeignet zum Einsatzin Umgebungen mit einwirkendem Staub oder Wasser.
M Einsatzorte, wo Lebensmittelanlagen gewaschen werden.

12



Merkmale von Wasserschutz-
» Radialzylinder & Klein-Schlitten-

typ / Klein-Radialzylinder

Untertauchen in Wasser ? Kein Problem !

Wasser- und staubdichter
Radialzylinder

EC-RR6JW »>S. 93
EC-RR7CIW »S. 95

1. Erfuillt die Schutzart IP67.

Die wasserdichte Konstruktion verhindert das Eindringen von Wasser. Deshalb ist diese Ausfiihrung fiir Anlagen in
der Lebensmittelindustrie und fiir Waschstral3en geeignet, die gefahrlichem Spritzwasser ausgesetzt sind.
Ebenfalls ist diese (iber eine Zusatzoption in Umgebungen einsetzbar, in denen sich Olnebel um die
Verarbeitungsmaschinerie bildet. (Optionscode: G5)* * Nicht fiir den Einsatz unter Wasser geeignet.

Bezeichnung der Schutzart Beschreibung des Schutzart-Grads

I P IP67 Fremdpartikel: Vollsténdig geschiitzt gegen Staub oder Fremdpartikel.
Wasser : Geschiitzt gegen Wassereindringung, selbst beim Untertauchen.
g — ; .

Die erste Ziffer

Schutz gegen feste Fremdpartikel,
einschlieBlich Finger-Beriihrung.

Schutz gegen Wassereintritt.
* Bitte fragen Sie uns bei Einsatz von
anderen Flissigkeiten als Wasser.

2. Fluorgummi-Dichtung als erganzende Option.

Eine Fluorgummi-Dichtung, welche ausgezeichneten Widerstand
gegen Schneiddl und Reinigungsfliissigkeiten bietet, kann als
Option ergdnzt werden fiir verwendete O-Ringe oder
Runddichtungen.

(Optionscode: SLF)

Der Radialzylinder ist in der Nahe von Werkzeugmaschinen
einsetzbar, wo sich Oldunst verteilt.

<Anwendungsbeispiel>
Offnen/SchlieBen der Tir
einer Verarbeitungsmaschine

3. Enthilt eine eingebaute Flihrung.

Der Stangengrundkdrper ist mit einer eingebauten
Linearfihrung mit umlaufenden Kugeln ausgeristet.
Die Fiihrung ist aufgrund der wasserdichten Bauteil-
Konstruktion geschiitzt vor Stérungen

durch Umgebungs-

einflisse.

Gleit-Einheit

Kugelumlauf-Linearfiihrung

EC-RR6LJW/RR7CIW

13



Grundrahmenbreiten von 35 mm und 44 mm jetzt ver?ﬁgbar!

Kompakter Schlittentyp
Kompakter Radialzylinder

1. Kompakt und leicht

Der Grundrahmen ist dank der integrierten Steuerung nur 35 mm breit.
Das Gewicht der Haupteinheit wurde um 58% im Vergleich zum konventionellen Modell mit demselben Hub verringert.

EC-S3
Gewicht
um 58%
reduziert Grund-
rahmen-
EC-S6 EC-S3 breite
- A 35 mm
(Hub 200 mm) (Hub 200 mm) - >
2.4kg 1.0 kg

2. Auswihlbare Einbaulage der Motor- und Steuer-Einheit.

Die Einbaulage der Motor- und Steuer-Einheit kann je nach

Anwendung gewahlt werden (siehe S. 101).
Nachtréagliche Anderungen der Einbaulage sind ebenfalls méglich.

14



Merkmale von Seitmotor-
» & Hochsteif-Schlittentyp /

-Radialzylinder

StandardmaBige Ausfiihrung mit seitlich abgewinkeltem Motor

Ausfiihrung mit
abgewinkeltem Motor

1. Die Gesamtlange wurde

gekirzt.
EC-S7LJAH
Die Gesamtlange wurde um bis zu 133,5 mm
verkurzt. Der Einbauraum verringert sich in
Langsrichtung. EC-S70IAHR

133.5mm
gekiirzt

2. Kein zusitzlicher Raum fiir Wartung erforderlich.

100 mm oder mehr Abstand einhalten

Nicht
erforderlich

Fir die gerade Ausfiihrung ist kein Wartungsraum mehr notwendig.
Es stehen nun mehr Optionen fiir die Gerdteanordnung innerhalb der
Anlage zur Verfligung.

3. Kompakte Achs-Kombinationen moéglich

Die kiirzere Gesamtlidnge sorgt fiir einen geringeren Uberhang. Mehr Achsen
kdénnen nun in kompakten Achs-Kombinationssystemen eingesetzt werden.

/ EC-S6 /— EC-S6[IR

/ /

RCP6-SA7C
RCP6-SA8C R
(Grundrahmenbreite 85 mm) (Grundrahmenbreite 70 mm)

15



Hohere Steifigkeit durch 4-Bahnenfiihrung

Hochsteifer EleCylinder

4-bahnige Linearfiihrung [ Aufgrund der * Hoheres zulassiges Lastmoment
(Schnittdarstellung) h ohgen Steifigkeit * Hohere Traglast bei Uberhang/Auskragung

* Hoheres Transportgewicht

Die Stahlkugeln verteilen 4-Bahnenfiihrung
die Last auf 4 Bahnen.

Grundrahmen

1 . Das zuldssige dynamische Lastmoment betragt das 3,5-fache der Standardversion.

Schlittentyp Rollrichtung

EC-S6LJAH »S. 43
EC-S7LIAH »S. 45

Tragen und
transportieren
Technische Daten

S6[JAH s7[JAH
Maximaler Verfahrhub 800 mm 800 mm
Maximale Zuladung
300 mm (horizontal) 40kg 51kg
EUI::: I?::Sr?ty(r:%armisc:: Sn ) Mc55Nm Mc 134N*m
Betriebslebensdauer unter diesen Bedingungen: 58000 km astmome ollrichtung

2. Die zuldssige dynamische Radiallast an der Stangenspitze betragt das 2,8-fache

der Standardversion.
Schubstangentyp
(Radialzylinder) EC-RR6CIAH PS. 67
Schub EC-RR7LIAH »S. 69
Zug
Kann Radiallasten
Pressung aufnehmen Technische Daten
‘ RR6[JAH RR7[JAH
Langster Verfahrhub 550 mm 700 mm
eine AuBenfiihrung notwendig Zulassige dynamlschg Radial 130N 170N
last an der Stangenspitze *

* Bei einer angenommenen Nennlebensdauer von 5000 km.
(Hinweis) Uberpriifen Sie bitte die Spezifikationsbedingungen auf S. 106 vor dem Einsatz.
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Merkmale von Radialzylinder
» &Mini-EC-Schubstangentyp /

Mini-EC-Tischschlittentyp

Radiallasten konnen ohne duBere Fithrung bewegt werden !

Radialzylinder

1.

17

Enthalt eine eingebaute Fiihrung.

Der Radialzylinder ist mit einer eingebauten Linearflihrung mit umlaufenden Kugeln im Stangengrundkdrper ausgeristet.
Es ist keine externe Fiihrung notwendig, wobei sowohl radiale als auch exzentrische Lasten aufgenommen werden kénnen.

Gleit-Einheit

Kugelumlauf-Linearfiihrung

(1) Kein Nachlauf an der Stangenspitze.
Aufgrund der integrierten Fiihrung und Stangenlagerung in der
Fiihrung gibt es keinen Nachlauf an der Stangenspitze.

Pneumatikzylinder

I
5

(2) Einsatz unter engen raumlichen Bedingungen maoglich.
Da keine duBere Fiihrung bendtigt wird, kann die Achse selbst in engen Raumen eingesetzt werden und somit
den Gesamtplatzbedarf verringern.

Die theoretische Betriebslaufleistung eines Radialzylinders mit 315 mm Hub und 2,9 kg Zuladung an der Stangenspitze betragt 4781 km.
Mit halber Zuladung an der Stangenspitze verlangert sich die Lebensdauer um das 8-fache.

Zulassige Radiallast (kg)

8

7 1 —@— EC-RR7 (z-bahnigernhrung)l, -

6 [ §

5 e

4 \\

3 — e

N Theoretische Betriebslaufleistung: 4770 km

1 7,57 Millionen Zyklen (bei Verfahrweg von 315 mm)

0 Mit Gewicht von 2 kg...

0 100 200 300 Theoretische Betriebslaufleistung: 14547 km

Hub (mm) 23,09 Millionen Zyklen (bei Verfahrweg von 315 mm)



Handtellergrof3e

Mini-EleCylinder

Mini-Tischschlittentyp

Mini-Schubstangentyp mit Fiihrung

1 . Einsatz unter engen raumlichen .
Bedingungen moglich.
(1) Durch Verwendung einer Rollenmutter-Mechanik remm
wird die GroBe reduziert.
(2) Selbst mit integrierter Steuerung betragt die
GroBe nur kompakte 55 mm x 105 mm x 78 mm.
ssk

2.Durch die eigene Flihrung eriibrigt sich eine duf3ere Fiihrung.

(1) Der Konstruktionsprozess fiir eine Fiihrung entfallt.
(2) Montageraum kann eingespart werden.

Pneumatikzylinder
Werkstiick »|
Fihrung

P

Werkstiick Raumeinsparung

<Anwendungen>
Beim Handling von Kleinteilen wird zur Anlagenverschlankung beigetragen.

Vorrichtung zum Aufwickeln von Kupferdraht
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Modellbezeichnungen

EleCylinder

EC -| | |

| (

) - |

| | - )

Serie Typ

Gewindesteigung

Schlittenausfuhrung, Achsbreite: 35 mm

Schlittenausfuhrung, Achsbreite: 44 mm

Schlittenausfuhrung, Achsbreite: 63 mm

Schlittenausfihrung, Achsbreite: 73 mm
(75 mm bei Hochsteifigkeitsversion)

Schubstangenausfuhrung, Achsbreite: 63 mm

Schubstangenausfihrung, Achsbreite: 73 mm

Radial-Zylinder, Achsbreite: 35 mm

Radial-Zylinder, Achsbreite: 44 mm

Radial-Zylinder, Achsbreite: 63 mm

Radial-Zylinder, Achsbreite: 73 mm
(75 mm bei Hochsteifigkeitsversion)

Schubstangenausfihrung mit abgewinkeltem
Motor, Achsbreite: 34 mm

Schubstangenausfihrung mit abgewinkeltem
Motor und Einzelfihrung, Achsbreite: 55 mm

Schubstangenausfihrung mit abgewinkeltem

Spezifikationen

Motorbauform

B

Hub

Netz- und E/A-Kabelldnge

Optionen

30mm

800 mm

10m

Kabelldnge

- 0: Mit Netz- und E/A-
Steckverbindung

- 1 bis 10: Mit ummanteltem

Relaiskabel

Schlittenausfihrung, Schub-

Spezifikation mit

. } (CEOM stangenausflhrung, Radialzylinder,
Motor und Doppelfiihrung, Achsbreite: 76 mm ( B S . ! ki [tem Mot
PP 9 Mini-Tischschlittenausfihrung gekuppettem Motor
- . . Hochsteifer Schlittentyp, i i
Mini-Tischschlittenausfihrung, Tischbreite: 31 mm AH ochs e‘\ €r>c vl env P Spezifikation mit
hochsteifer Radialzylinder abgewinkeltem Motor
Mini-Tischschlittenausfiihrung, Tischbreite: 73 mm w Wassergeschitzte Spezifikation
<S3/RR3> <S4/RR4> <S6/R6/RR6> <S7/R7/RR7> <RP4/GS4/GD4/TC4/TW4>
L 2 mm (Weg je 2.5 mm (Wegje 3 mm (Weg je 4 mm (Weg je L 2mm
Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) (Weg je Spindelumdrehung)
M 4 mm (Weg je 5 mm (wegje 6 mm (Weg je 8 mm (Weg je M 4mm
Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) (Weg je Spindelumdrehung)
H 6 mm (Weg je 10 mm (Wegje 12 mm (weg je 16 mm (Weg je H 6mm
Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) (Weg je Spindelumdrehung)

* Der Auswahlbereich fiir die Optionen variiert je nach Achstyp.

Néhere Angaben dazu siehe die entsprechende Modell-Seite.

“ Doppelschlitten-Spezifikation (*4)

(*1) Bei einer Kabellange von 0 m wird diese Option nicht unterstiitzt.
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16 mm (Weg je 20 mm (Weg je 24 mm (Weg je
Spindelumdrehung) Spindelumdrehung) Spindelumdrehung)
ACR

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation

Ohne Option: Inkremental-Enkodertyp,
NPN-Spezifikation

Lange Achskabelanschluss 5 m

Bremse

Adapter Spindelspitze (Flansch)

Flansch (vorne)

MontagefuB (Verschraubung von oben)

GS4: rechtsseitig montierte Fiihrung /
TC4: rechtsseitig montierter Tischschlitten

GS4: unterseitig montierte Fhrung /
TC4: unterseitig montierter Tischschlitten

GS4: linksseitig montierte Fihrung /
TC4: linksseitig montierter Tischschlitten

Abgewinkelter Motor links

Abgewinkelter Motor rechts

Motor-Montageausrichtung nach unten

Motor-Montageausrichtung nach links

Motor-Montageausrichtung nach rechts

Motor-Montageausrichtung nach oben

Adapter Spindelspitze (Innengewinde)

Scharniergelenk

Scharniergelenk mit
vorgesetztem Schwingungsdampfer

Umgekehrte Referenzposition

PNP-Spezifikation

Schwenkbare FuBhalterung

Schwenkbare FuBhalterung mit
untergesetztem Schwingungsdampfer

Getrennte Motor/Steuerungs-
Stromversorgung (*1)

Batterielos-Absolut-Enkodertyp

Schlittenroller-Spezifikation (¥2) G1

Speziell angegebene staubabweisende
Schmierfett-Spezifikation

Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle

Schlittenabstandshalter (*3)

Speziell angegebene lebensmitteltaugliche
Schmierfett-Spezifikation

Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle

(*2) Option fir alle Schlitten-Typen.

(¥3) Option nur fiir Schlitten-Typen S6/S6R/S7/S7R/S8/S8R.

(*4) Option nur fiir Schlitten-Typen S6R/S7R.



ProduktUbersicht

Schlittenausfiihrung

. . Wiederhol-
Achsgrof St L Hub
Motorbauform Typ Abbildung ¢ 59’° € elgung genauigkeit u
(Breite) (mm) (mm) (mm)
35 6
—
50 ~ 300
S3 8 4 +0.05 (50 mm-
Schritte)
35mm 2
16
44
 —
10 50~ 300
S4 3 +0.05 (50 mm-
5 Schritte)
Gerader 44 mm 25
Motor
(*1) o 20
12 50 ~ 400
S6 8 +0.05 (50 mm-
6 Schritte)
63 mm 3
73 24
16 50 ~ 500
S7 Iy +0.05 (50 mm-
8 Schritte)
73 mm 4
20
63
—
12 50 ~ 400
S6L IR 3 +0.05 (50 mm-
6 Schritte)
Seitmotor EB Gt 3
*2
(*2) . 24
—
16 50 ~ 500
S7IR by +0.05 (50 mm-
8 Schritte)
73 mm 4

(*1) Fr den geraden Motortyp S8 mit Achsbreite 80 mm siehe S. 42-1.

Hochsteife Schlittenausfiihrung

. . Wiederhol-
Motorbauform Typ Abbildung AchsqroBe Sl genauigkeit 2
(Breite) (mm) (mm)
(mm)
@ 20
12 50 ~ 800
S6[_JAH R +0.05 (50 mm-~
6 Schritte)
Gerader GBI 3
Motor ; ”
1
16 50 ~ 800
S7CJAH g +0.05 (50 mm-
8 Schritte)
75 mm 4
63 20
—
12 50 ~ 800
S6[_JAHR 8 +0.05 (50 mm-
6 Schritte)
63 mm 3
Seitmotor
24
16 50 ~ 800
S7LJAHR +0.05 (50 mm-
8 Schritte)
75 mm 4

(*2) Fiir den Seitmotortyp S8 IR mit Achsbreite 80 mm siehe S. 50-1.

* Fur die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Gescrl'{‘vav)i(ﬁdig- Hall\feali(r.aft Max. Zuladung (ko) Referenz-
keit (mm/s) (N)* Horizontal Vertikal seite
420 45 35 15
280 68 6 25 @
140 136 9 35
800 41 7 1.5
700 66 12 25
350 132 15 5
175 <150> 263 18 6.5
800 67 15 1
700 112 26 25
450 224 32 6
225 449 40 125
860 139 37 3
700 209 46 8
420 418 51 16
210<175> 836 51 19
800 67 15 1
700 112 26 25
450 <400> 224 32 6
225 449 40 125
860 139 37 3
700 209 46 8
420 <350> 418 51 16
190 <175> 836 51 19

Die Werte in < > gelten fiir Vertikal-Betrieb.

* Fir die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Gesc'r\:lvav)i(ﬁdig- Ha?:ealfr‘aft Max. Zuladung (k) Refefenz-
keit (mm/s) (N)* Horizontal Vertikal seite
1440 <1280> 67 15 1
900 112 26 25
450 224 32 6
225 449 40 16
1230 139 37 3
980 <840> 209 46 8
420 418 51 16
210<175> 836 51 25
1120 67 15 1
900 <800> 112 26 25
450 <400> 224 32 6
225 449 40 16
1080 <860> 139 37 3
840 <700> 209 46 8
420 <350> 418 51 16
190 <175> 836 51 25

Die Werte in < > gelten fiir Vertikal-Betrieb.
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ProduktUbersicht

Schubstangenausfiihrung / Mini-Schubstangenausfiihrung

Motorbauform Typ
RP4
Seitmotor GS4
GD4

R6

Gerader
Motor
R7

Radialzylindertyp

Motorbauform Typ
RR3
RR4
Gerader
Motor
RR6
RR7
RR6[IR
Seitmotor
RR7CIR

21

Abbildung

Abbildung

Achsgroe
(Breite)

34

65

Achsgroe
(Breite)

35

N
JI

35mm

44 mm

Steigung
(mm)

Steigung
(mm)

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

+0.05

+0.05

+0.05

+0.05

+0.05

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

+0.05

+0.05

+0.05

+0.05

+0.05

+0.05

(mm)

30,50

30,50

30, 50

50 ~ 300
(50 mm-
Schritte)

50 ~ 300
(50 mm-
Schritte)

Hub
(mm)

50 ~ 300
(50 mm-
Schritte)

50 ~ 300
(50 mm-
Schritte)

65~315
(50 mm-
Schritte)

65~315
(50 mm-
Schritte)

65~315
(50 mm-
Schritte)

65~315
(50 mm-
Schritte)

Max.

Geschwindig-

keit (mm/s)

300

200

100

300

200

100

300

200

100

800
700
450
225
860 (640)
700 (560)
350

175

Max.

Haltekraft

(N)*

30

45

90

30

45

90

30

45

90

67
112
224
449
182
273
547

1094

* Fur die Halte- bzw. Schubkraft gilt
eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu
siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Max. Zuladung (kg)

Horizontal

25

25
40
60
20
50
60
80

Vertikal

1

|55

5]

18

19

Referenz-
seite

®® 6 6 G

Die Werte in < > gelten fr Vertikal-Betrieb.

* Fir die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Max.

Geschwindig-

keit (mm/s)
420
280
140
800
700
350

175 <150>
800
700
450
225

860 <640>

700 <560>
350
175
800
700
450
225

860 <640>

700 <560>

320 <280>

160 <140>

Max.

Haltekraft

N*
45
68
136
41
66
132
263
67
112

224

182
273
547
1094

67
112

224

182
273
547

1094

Max. Zuladung (kg)

Horizontal

25

BS)

6

25

40

60

20

50

60

80

6

25

40

60

20

50

60

80

Vertikal

15

2.5

35

&

25

5

6.5

18

19

Referenz-
seite

® 66 6 6 6 O

Die Werte in < > gelten fir Vertikal-Betrieb.



Hochsteifer Radialzylindertyp

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Achsgroe
(Breite)

Steigung

Motorbauform Typ (mm)

Abbildung

RR6LIAH +0.05

Gerader
Motor

RR7LIAH +0.05

+0.05

12
RR6CIAHR g @

Seitmotor

RR7CIAHR

76

+0.05

75 mm 4

Mini-Tischschlittenausfiihrung

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

AchsgroRe
(Breite)

Steigung

Motorbauform Typ (mm)

Abbildung

TC4 4 +0.05

Seitmotor

TW4 4 +0.05

Wassergeschutzter Typ

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

AchsgroBe
(Breite)

Steigung

Motorbauform Typ (mm)

Abbildung

R6[JW +0.05

Gerader
Motor

R7JwW +0.05

RR6[ W +0.05

Gerader
Motor

RR7[W +0.05

(mm)

50 ~ 550
(50 mm-
Schritte)

50 ~ 700
(50 mm-
Schritte)

50 ~ 400
(50 mm-
Schritte)

50 ~ 500
(50 mm-
Schritte)

(mm)

30,50

30, 50

(mm)

50 ~ 300
(50 mm-
Schritte)

50 ~ 300
(50 mm-
Schritte)

6510315
(50 mm-
Schritte)

65to 315
(50 mm-
Schritte)

* Fir die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Gesc'l\:lvav)i(ﬁdig- Ha??:lfr.aft TR Referenz-
keit (mm/s) (N)* Horizontal Vertikal seite
800 67 6 1.5
700 112 25 4
450 224 40 10
225 449 60 20
860 <640> 182 20 3
700 <560> 273 50 8
350 547 60 18
175 1094 80 28
800 67 6 15
700 112 25 4
450 224 40 10
225 449 60 20
860 <640> 182 20 3
640 <560> 273 50 8
320 <280> 547 60 18
150 <140> 1094 80 28

Die Werte in < > gelten fiir Vertikal-Betrieb.
* Fir die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Gesc,\r:‘\jl)i(r‘\dig- Hall\:l:lf;a& Hex Zuladung (@) Refell'enz-
keit (mm/s) (N)* Horizontal Vertikal saie

300 30 25 1

200 45 4 1.5
100 920 8 25
300 30 25 1

200 45 4 1.5
100 920 8 25

* Fur die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Max. Max. Max. Zuladung (kg)

Geschwindig- Haltekraft Refelrenz—
keit (mm/s) (N)* Horizontal Vertikal SeiE
800 67 6 15
700 112 25 4
450 224 40 10
225 449 60 125
860 <640> 182 20 3
700 <560> 273 50 8
350 547 60 18
175 1094 80 19
800 67 6 15
700 112 25 4
450 224 40 10
225 449 60 125
860 <640> 182 20 3
700 <560> 273 50 8
350 547 60 18
175 1094 80 19

Die Werte in < > gelten fiir Vertikal-Betrieb.
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Anwendungsbeispiele

Toilettenrollen ;
Auswerfplatte EIeCyIlnder
. Schlittentyp
fur fehlerhafte
(EC-S7)
Rollen

Versand-
forderband

Bl Gesamtansicht der Anlage

[Anwendung]

.. . . . Laufrichtung des
Einrichtung zur visuellen Priifung von Toilettenrollen fehlerhaftelRollen) Transportbands
und Auswerfen verschmutzter oder gerissener Rollen
auf das Entsorgungsband. Die Achse fahrt in die Qualitétskontroll-Modul

Wartestellung zuriick, nachdem fehlerhafte Rollen
auf das Entsorgungsband geschoben wurden.

Nachteile von Pneumatikzylindern

Nachteil @ Die Geschwindigkeit darf nicht zu hoch eingestellt sein. Bei zu hoher Geschwindigkeit
konnen Werkstiicke iber das Férderband hinweg geschleudert werden.

Nachteil @ Das Versandforderband lauft mit geringer Geschwindigkeit, welche an die des
Entsorgungsbands angepasst ist.

Verbesserung mit EleCylinder-Implementierung

@ Sanfte Beschleunigung und Verzégerung; selbst bei hoher Geschwindigkeit werden keine Werkstiicke
mehr herausgeschleudert.

Auswurfszeit: Pneumatikzylinder 4,2 s = EleCylinder 3,0 s

@ Die Geschwindigkeit des Versandférderbands wurde erhoht.

Geschwindigkeit des Versandférderbands: Pneumatikzylinder 4,2 m/min = EleCylinder 6 m/min

n Ergebnis der Verbesserung: Kosteneinsparung

Produktionsmenge pro Stunde um 40 % erhoht
(bisher) 1500 Stiick — (gesteigert) 2100 Stiick = Produktivitat um 600 Stiick/Tag verbessert.

Produktionsmenge pro Tag: 15000
(urspriinglich) 10 Stunden — (verbessert) 7,1 Stunden = Senkung um 2,9 Stunden pro Tag.

Arbeitskosten: 18 € pro Stunde und Operator bei jahrlich 230 Arbeitstagen
2,9 Stunden x 18 € x 230 Tage = 12000 €

Kostensenkung von jahrlich 12000 €

*Untersuchung von IAl Japan. Umrechnungskurs: 100 Yen = 1 €, Euro-Betrage gerundet auf 100 €
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CTEffect

Verkiirzte Zykluszeit (Cycle-Time)
Weniger kurze Produktionsstillstande (Choco-Tei)

Nach auf3en
c_>ffen', ohne EleCylinder
Klimatisierung Schubstangentyp

(EC-R7)

Halle mit klima-

tisiertem Boden
Hebezug

Kartons mit

PET-Flaschen ~ Ausgangzum

(Getriinke) nachgelager-

ten Prozess Ladeluke
o (durchsichtige Acrylplatte)
—_— Nachgelagerter
Gesamtansicht der Anlage el /< N - (e
Fahrzeug- Prozess
eladung Verpacken

[Anwendung] ] i
Einrichtung zum Offnen und SchlieBen der Ladeluke ©) © © ©
an der Stelle des Prozesses, an der die Kartons zur \Transportband

Verladestelle transportiert werden.
Funf Transportbander arbeiten in diesem Werk.
Die gesamte Anlage ist mit fiinf Ladeluken ausgeriistet.

Nachteile von Pneumatikzylindern

Nachteil @ RiickstoBe in den oberen und unteren Endstellungen, die zur Beschadigung der Acrylplatten-
Ladeluken fiihren. Diese miissen deshalb einmal im Jahr ausgewechselt werden.

Nachteil ® Aufgrund detHLK-Fertigunginnie (Heizung/Liftung/Klima) und Zykluszeit-Problemen
konnten die Offnungs- und SchlieBzeiten nicht verklrzt werden.

Verbesserung mit EleCylinder-Implementierung

@ Einstellung einer schnellen, aber sanften Offnungs- und SchlieBbewegung
sowie Vermeidung von Sto3schdaden an den Ladeluken.

Ergebnis der Verbesserung: Kosteneinsparung

Die Luken-Platten mussten nicht mehr erneuert werden. Die Kosten sanken wie nachfolgend
dargestellt:

Materialkosten fiir Luken-Platten: 300 € pro Stiick
Arbeitskosten fiir Austausch: 36 € pro Ersatz

Gesamtkosten fiir 5 Produktionslinien: (300 € + 36 €) x 5 = 1680 €

Kostensenkung von jahrlich 1680 €

*Untersuchung von IAl Japan. Umrechnungskurs: 100 Yen = 1 €, Euro-Betrage gerundet auf 100 €
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Montagemethode
Schlittentyp (5S3/54/56/57)

B Mit T-Nut-Vierkantmuttern B Mit MontagefiiSen
(Optionscode: FT)

Anzahl von enthaltenen
T-Nut-Vierkantmuttern: 6

Schlittentyp mit abgewinkeltem Motor (S6[_IR/S7[IR)

B Mit T-Nut-Vierkantmuttern B Mit Montagefii3en
(Optionscode: FT)

Anzahl von enthaltenen
T-Nut-Vierkantmuttern: 6

Hochsteifer Schlittentyp (S6LLJAH/S7LIAH)

M Bei Nutzung der Durchgangsbohrungen an der M Bei Nutzung der Gewindebohrungen an der Unterseite
Oberseite des Rahmenbodens des Rahmenbodens
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Hochsteifer Schlittentyp mit abgewinkeltem Motor (S6LJAHR/S7[JAHR)

B Bei Nutzung der Durchgangsbohrungen
an der Oberseite des Rahmenbodens

M Bei Nutzung der Gewindebohrungen

an der Unterseite des Rahmenbodens

B Mit MontagefiiBen

(Optionscode: FT)

Schubstangentyp (R6/R7/R6LIW/R7LIW)

B Mit stirnseitiger Montage-
Halterungsmutter

»

Anzahl von enthaltenen Sechskantmuttern
zur Befestigung an der Vorderseite: 1

B Mit MontagefiiBen
(Optionscode: FT)

B Mit Halterungsschrauben

5

B Mit Flansch-Halterung
(Optionscode: FL)

i

LR
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Montagemethode
Radialzylinder (RR3/RR4/RR6/RR7)

B Mit T-Nut-Vierkantmuttern B Mit MontagefiiBen
(Optionscode: FT)

Anzahl von enthaltenen
T-Nut-Vierkantmuttern: 6

B Mit stirnseitigen Montage- B Mit Flansch-Halterung
Halterungsschrauben (Optionscode: FL)

Radialzylinder mit abgewinkeltem Motor (RR6JR/RR7LIR)

B Mit T-Nut-Vierkantmuttern H Mit MontagefiiBen
(Optionscode: FT)

Anzahl von enthaltenen
T-Nut-Vierkantmuttern: 6

B Mit stirnseitigen Montage- M Mit Flansch-Halterung
Halterungsschrauben (Optionscode: FL)
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Hochsteifer Radialzylinder (RR6LJAH/RR7LJAH/RR6LJW/RR7LJW

H Bei Nutzung der Durchgangs- M Bei Nutzung der Gewindebohrungen
bohrungen an der an der Unterseite des
Oberseite des Rahmenbodens
Rahmenbodens
(nicht bei
wasser-
geschiitztem
Typ anwend-
bar)

B Mit stirnseitigen Montage- B Mit Flansch-Halterung
Halterungsschrauben (Optionscode: FL)

Hochsteifer Radialzylinder mit abgewinkeltem Motor (RR6LJAHR/RR7LJAHR)

B Bei Nutzung der Durchgangsbohrungen B Bei Nutzung der Gewindebohrungen B Mit stirnseitigen Montage-
an der Oberseite des Rahmenbodens an der Unterseite des Rahmenbodens Halterungsschrauben

B Mit MontagefiiBen B Mit Flansch-Halterung
(Optionscode: FT) (Optionscode: FL)




Montagemethode
Mini-Schubstangentyp (RP)

* Der Anbau eines duf3eren Drehanschlags ist sicherzustellen.

Fiihrungshalterung j.
% Montagebohrloch an der Grundrahmen-Stirnseite
Drehanschlags-Halterung j. Montageplatte an der Grundrahmen-Stirnseite

Montagebohrloch an der Fiihrungshalterung fiir die Stangenspitze

Mini-Schubstangentyp (GS/GD)

®GS ®GD

Mini-Tischschlittentyp (TC/TW)

®TC oTW

(Optionen GT2 (Option GT3)
und GT4)

* Montage auch an der
gegenuberliegenden Seite
moglich.
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Montagehinweise

Allgemeines
@ Bei der vertikalen Einbaulage sollte der Motor oben angebaut sein.

Der Anbau des Motors am unteren Ende verursacht im normalen Betrieb keine Probleme. Aber nach einer langeren Zeit kann
Schmierstoff austreten, in die Motorbaugruppe eindringen und in seltenen Fallen zu Stérungen fiihren.

Schlittentyp, hochsteifer Schlittentyp, Radialzylinder, hochsteifer Radialzylinder,
Schubstangentyp (GS4/GD4), Tischschlittentyp

@ Die Montageflachen des Grundrahmens und Werkstiicks miissen eine Ebenheit von 0,05 mm/m oder weniger aufweisen.
Unebenheit erhoht den Gleitwiderstand des Schlittens und kann Stérungen verursachen.

Schlittentyp, hochsteifer Schlittentyp

@ Bei Seiten- und Deckenmontage kann sich die Edelstahlblech durchbiegen oder nicht mehr fluchten. Dauerbelastung unter diesen
Bedingungen kann zum Bruch des Edelstahlblechs flihren. Deshalb ist dieses tdglich zu tiberprifen und bei Bedarf nachzujustieren,
falls sich das Blech durchbiegt oder nicht mehr fluchtet.

Schlittentyp, Radialzylinder

@ Wenn beim Fixieren der Spannklaue (Montageful3: FT) die Achse nicht mehr exakt in Breitenrichtung positioniert werden kann,
kénnen Anschlagstifte etc. eingesetzt werden.
Montage:
(1) Die Rahmen-Referenzflache der Achse gegen den Anschlagstift etc. driicken.
(2) Unter Druck die Spannklaue A an der gegeniiberliegenden Seite befestigen.
(3) Abschlie3end die Spannklaue B an der Stiftseite fixieren.
* Hinweis: Nur mit der hier beschriebenen Vorgehensweise kann die notwendige Spannkraft erreicht werden.

Spannklaue Spannklaue
Anschlagstift Rahmen-Referenzflache

Radialzylinder, hochsteifer Radialzylinder

@ Wirken Radiallasten und Lastmomente auf den Grundrahmen, muss dieser Uber seine gesamte Flache fixiert werden.
Befestigung am stirnseitigen Winkel kann zu Durchbiegung und Krimmung durch Radiallast und Lastmoment fiihren,
was Schwingungen verursachen und zu Verkiirzung der Lebensdauer oder Ausfall der Achse fiihren kann.

@ Bei der Seitmotor-Spezifikation mit kleinster Hublange und der beidseitigen Auswahl der Optionen Bremse und Flansch (vorne) diirfen
die Fixierschrauben nicht (iber den Platz hinausragen, weil kein Raum zwischen Flansch-Montageflache und Motor vorhanden ist.

Hochsteifer Schlittentyp mit abgewinkeltem Motor, hochsteifer Radialzylinder mit

abgewinkeltem Motor

@ Bei der Seitmotor-Spezifikation mit einer Hubldnge von 200 mm oder weniger kann die seitliche Motorabdeckung nicht entfernt werden.
Bei Nutzung der Durchgangsbohrungen an der Oberseite des Rahmenbodens sollte entweder die Montagehalterung oder die Baugruppe
der Motoreinheit entfernt werden.

Wenn eine von beiden entfernt wurde, ist diese lber die Oberseite des Rahmenbodens mittels Verwendung eines Montagefulles
(Optionscode: FT) zu montieren.
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Montagehinweise

Schubstangentyp, Radialzylinder, hochsteifer Radialzylinder

@ Bei Befestigung mit stirnseitiger Montagehalterung oder Flansch-Halterung darf keine duf3ere Kraft auf den Grundrahmen wirken.
Eine von auBBen wirkende Kraft flihrt zu Stérungen und Schaden an Bauteilen.

Aufere Kraft

X%

@ Bei Einsatz einer stirnseitigen Montagehalterung, Flansch-Halterung o.4. sowie horizontaler 1-Punkt-Montage der Achse mit einem Hub
von 150 mm oder mehr muss eine Rahmensockelstiitze gemdR Abbildung angebracht werden, selbst wenn keine duBlere Kraft auf den
Achsrahmen wirkt.

Auch bei Hiiben kleiner als 150 mm sollte wenn mdglich eine Rahmensockelstiitze eingesetzt werden zur Vermeidung von Schwingungen,
die durch die Betriebsbedingungen oder Installationsumgebungen entstehen. Solche kdnnen zu abnormalem Betrieb oder Schaden an
Bauteilen fihren.

Als Rahmensockelstiitze kann entweder der optionale Montageful3 oder ein fest am Grundrahmen montierter Stiitzblock (mit Aluminium-
Legierung 0.3.) verwendet werden. Die Anbauposition sollte am motorseitigen Ende des Grundrahmens liegen.

Rahmensockelstiitze

[Hinweise zum Einsatz einer au3eren Fiihrung beim Schubstangentyp]

@ Parallelitdt zwischen Achse und duBerer Fiihrung
Bei Verwendung einer Au3enfiihrung flihrt eine Abweichung von der Parallelitat (auf der horizontalen oder vertikalen Ebene) zwischen
Achse und Au3enfiihrung zu Stérungen und verursacht vorzeitigen Verschleif3 oder Schaden an der Achse.
Beim Anbau einer Flihrung ist die Mittellinie der Achse parallel zur Flihrung auszurichten.
Werden die vorgenannten Montagehinweise beachtet, bleibt der Gleitwiderstand tiber den gesamten Hub konstant.

Vertikale
Flachen-Parallelitat

Horizontale
Flachen-Parallelitat
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@ Befestigungsverfahren einer dueren Fiihrung

Selbst wenn Fiihrung und Achse parallel montiert sind, kann eine ungeeignete Befestigung zu vorzeitigen Schaden an der Achse fiihren.
Siehe auch weiteres unten:

Schubstangentyp

Die Schubstangenachse kann keine Rotationskraft an der Schubstange aufnehmen. Empfohlen wird eine ,starre Befestigung” an einer
dufleren Fiihrung, um eine Verdrehung der Schubstange zu verhindern. Ein ,Loslager”, das die Verdrehung der Schubstange nicht begrenzt,
bt im Betrieb eine Kraft auf den Drehanschlag aus, was zu vorzeitigem Verschleil am Drehanschlag fiihrt.

(Nur solche Loslager sind brauchbar, welche

die Verdrehung einschrénken.)

¥ Achse
¥ AuBere Fiihrung

¥ Starre Befestigung

Radialzylinder, hochsteifer Radialzylinder

Beim Befestungsverfahren einer duBeren Fiihrung wird ein ,Loslager” empfohlen. Loslager kompensieren den Versatz zwischen eingebauter
und duBerer Fiihrung und erleichtern so die Ausrichtung. Ein ,starre Befestigung” macht das Einstellen der Parallelitat zwischen eingebauter
und duBerer Flihrung praktisch unmdglich: schon eine geringe Abweichung von der Parallelitat bewirkt eine Belastung der Fiihrung und
kann zu vorzeitiger Beschadigung fiihren.

¥ Achse

Py ¥ AuBere Fiihrung
Loslager

Zulassige Auskragung ()

Die Auskragung der Zuladung ist flir jede Schlittenachse festgelegt und stellt die Auskragldnge (Versatz) von der Achse dar.
Wenn die Lange eines auf der Schlittenachse befestigten Werkstlicks bzw. einer Halterung den zuldssigen Wert dieser Lange
Uberschreitet, kann dies Schwingungen verursachen und entsprechend zu Fehlfunktionen fiihren. Die genauen numerischen
Werte fiir die zuldssige Auskragung finden sich unter Hinweise auf der jeweiligen Produktmodellseite.
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Lebensdauer

Die Lebensdauer einer Linearflihrung reprasentiert die Gesamtverfahrstrecke von 90% einer separat betriebenen Produktgruppe
unter gleichen Bedingungen ohne Abblatterung. Die Berechnung der Lebensdauer wird im folgenden dargestellt.

Berechnung der Lebensdauer

Die Lebensdauer einer Linearflihrung kann mit der folgenden Formel berechnet werden. Das zulassige dynamische Moment
muss fiir jedes Modell separat ermittelt wird.

Cwm

3
-URL

L: Lebensdauer (km), CM: Zulassiges dynamisches Moment (N-m),
M: Einwirkendes Moment (N-m), URL: Standard-Nennlebensdauer (km)

Sinkt die Lebensdauer wegen Vibrationen oder Installationsbedingungen, wird sie nach folgender Formel berechnet.
Cm fws 1

L= : : -URL
M fu fa

L: Lebensdauer (km), CM: Zuldssiges dynamisches Moment (N-m), M: Einwirkendes Moment (N-m),

fws: Standardlast-Koeffizient, fw: Lastkoeffizient, fa: Befestigungskoeffizient, URL: Standard-Nennlebensdauer

Der Lastkoeffizient fw beriicksichtigt die Verringerung der Lebensdauer aufgrund der Betriebsbedingungen. Der Standardlast-
Koeffizient fws ist ein Standardwert des Lastkoeffizienten, der fiir jedes Modell berechnet wird. Dieser Koeffizient ist generell auf
1,2 ausgelegt. Falls er abweicht, ist das in den Spezifikationen des entsprechenden Modells angegeben. Der Befestigungs-
koeffizient fa beriicksichtigt die Verringerung der Lebensdauer aufgrund der Befestigungsbedingungen des Aktuators.

Lastkoeffizient
Betriebsbedingungen Lastkoeffizient fw | Richtwerte fiir Beschleunigen/ Abbremsen
Wenig Vibrationen/ StoR3e, langsamer Betrieb 10-15 (Wenigerals 1,0 G)
MaBige Vibrationen/ Sto3e; plotzliches Abbremsen/ Beschleunigen 1,5-2,0 10G-20G
Starke Vibrationen/ StoBe mit plotzlichem Beschleunigen/ Abbremsen 2,030 (Mehrals 2,0 G)

Befestigungskoeffizient

Art der Befestigung
Gesamte Flache fixiert Beide Enden fixiert Einzelne Abschnitte fixiert
Befestigung;koefﬁzient 10 1,2 15

* Es mussen alle Gewindebohrungen der Montageflache genutzt werden.

* Auch bei Fixierung der gesamten Flache ist je nach Schraubenldnge der Befestigungskoeffizient 1,2 oder 1,5 anzusetzen.
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Die Formel beweist, dass die Lebensdauer vom einwirkenden Moment abhangt. Bei leichter Last ist die Lebensdauer langer als
die Standard-Nennlebensdauer. Wenn z.B. auf ein Modell mit einer Standard-Nennlebensdauer von 5.000 km ein Moment von
0,5 Cm (die Halfte des zuldssigen dynamischen Moments) einwirkt, zeigt das nachstehende Diagramm, dass sich die Lebensdauer
auf 40.000 km verldngert, was dem Achtfachen der Standard-Nennlebenszeit entspricht.

Beziehung zwischen Lastmoment und Lebensdauer

1.000.000 \ | | |
\ == Standard-Nennlebensdauer 20.000 km
= Standard-Nennlebensdauer 10.000 km

\ === Standard-Nennlebensdauer 5.000 km
100.000 \\\\

10.000 \
T~

Lebensdauer (km)

[11]

1.000
0,0 Cy 02 Cy 04 Cy 0,6 Cy 08 Cy 1,0 Cy 1,2 Cy 14 Cy

Lastmoment (N-m)

* Bei Annahme von fws = fw und fa=1,0, sowie Cw = zuldssiges dynamisches Moment

Beispiel fiir die Berechnung der Lebensdauer

Als Beispiel wird die Lebensdauer unter nachstehenden Betriebsbedingungen berechnet.

> Modell EC-S6M
Werkstick mi1 = 8 kg Installationsbedingungen Horizontale Installation
Art der Befestigun Gesamte Flache fixiert
Halterung m2=2 kg gung X
Zuldss. dynamisches Moment 23 N-m (Mc-Richtung)
Beschleunigen/ Abbremsen 05G
l2=50 mm
m1: Gewicht des Werkstiicks 11 Abstand zum Schwerpunkt des Werkstiicks

m2: Gewicht der Halterung 12: Abstand zum Schwerpunkt der Halterung

li=100 mm

Da das Moment des Aktuators in Mc-Richtung dominiert, erfolgt die Berechnung mit dem Moment in Mc-Richtung.
Das Moment in Mc-Richtung wird wie folgt berechnet.

100 ) (
+ | 2%x9,8%
.000

I

1.000

M= ( mix9,8X ) + (m2><9,8>< ) = (8><9,8>< =8,82 N'm

2
1.000 1 1.000
Der Lastkoeffizient ist 1,25, da Beschleunigen/Abbremsen 0,5 G betragen. Der Befestigungskoeffizient ist 1,0, da eine Fixierung
Uber die gesamte Flache vorgesehen ist. Fir dieses Modell betrdagt das zuldssige dynamische Moment in Mc-Richtung 23 Nm,

die Standard-Nennlebensdauer 5.000 km und der Standardlast-Koeffizient 1,2, so dass die Lebensdauer wie folgt berechnet wird.
Cu  fus 23N'm 1,2 ’

3

1 1

L= : : ) -URL= ( X X — | % 5.000 km =78.444 km
M fu f. 8,82 N'm 1,25 1

Die Lebensdauer fiir die vorstehenden Betriebsbedingungen betrégt also 78.444 km.
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EC EleCylinder

Gekupp.  — | Achsbreite 24\[

Motor- § Gerade | 35 [ Schritt-
mm

einheit § Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC — s3 | |- | |- | |- | |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ Steigung —_— Hub —_ Kabelldnge —_ Optionen
H 6mm 50 mm Ohne Kabel " " "
M 4 mm 510 1 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fur Optionen siehe Tabelle unten.
L 2mm 300 300 mm Sl m
(Schrittweite 50 mm) 1 1
(5)10 10m

Code " fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellangen-Tabelle unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an,
aber die mégliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hdngt von der Beschleu-
nigung und Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung
zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf
S.110 zu Uberpriifen.

(3) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.

Bitte Einzelheiten dazu siehe S. 30.

An Decke heachten (4) Der Referenzwert fur die zuldssige Auskragung liegt bei max. 100 mmm in
Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuldss. Auskragung
siehe S.32.

(5) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hifte des Uberhang-
Abstands liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment
innerhalb des zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden
abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die Einsatzbedingungen

Vertikal

abgeschwacht werden.
D
(Hinweis) Die Abbildung zeigt
den oben montierten Name Code Seite

Motortyp (MOT). RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse B Siehe S.97

Montagefull FT Siehe S. 99

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G1/G5 Siehe S. 101

Motor-Montage unten (Hinweis 1) MOB Siehe S. 101

Motor-Montage links (Hinweis 1) MOL Siehe S. 101

Motor-Montage rechts (Hinweis 1) MOR Siehe S. 101

Hub und max. Geschwindigkei Motor-Montage oben (Hinweis 1) MOT Siehe S. 101
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104

Steigung 50-150 200 250 300 Kabellange | Standard-Kabelcode | 4-Weg-Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
(mm) (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) Kein Kabel 0 - Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
6 420 300 210 150 1~3m 1~3 $1~S3 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105

4 280 200 140 100 4~5m 4~5 S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105

2 140 100 70 50 T Bt SO Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Einheit: mm/s) (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

(Hinweis) Roboterkabel. Siehe S. 114-1. oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

Hauptspezifikationen (steigungsabha

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 4 2 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 6 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) 3.5 6 9 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 420 280 140 Lost motion —

Horizontal | keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 8 5 3 Grundrahmen Material: stranggepresstes Aluminium
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 03 0.3 (entsprechend A6063SS-T5), schwarz eloxiert
zégerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 0.5 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Zuladung Max. Zuladung (kg) 1.5 2.5 35 Ma: 9 N'm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 420 280 140 Zulassiges statisches Lastmoment Mb: 13 N-m

Vertikal keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 8 5 3 Mc: 15 N-m
n'i.gungNer- Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Zulissiges dynamisches Lastmoment Ma: 3 N-m
zogerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 (Hinwe?s 2) Y Mb: 5N-m

Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 45 68 136 Mc: 6 N-m
S Max. Schubbetriebs-Geschwindigk. (mm/s) 20 20 20 o S Thef A . .

e e . - Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit | 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

e S Nichterregt auslésende
Bremse Magnetbremse Schutzart 1P20

Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 2.5 3.5 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s?> max. 100 Hz

Min. Hublange (mm) 50 50 50 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrl. Stoffe)
Hub Max. Hublénge (mm) 300 300 300 Motortyp Schrittmotor

Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI. Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 2) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert

Einheit fUr die Zuladung ist Kilogramm (kg). 200
Steigung 6 Steigung 4 Steigung 2 210
Lage | Horizontal ‘ Vertikal Lage | Horizontal ‘ Vertikal Lage | Horizontal ‘ Vertikal & L4
Geschwin-| Beschleunigung (G) | [Geschwin-| Beschleunigung (G) | [Geschwin-| Beschleunigung (G) S0 Steig. 2
a1 03 [ 05| 03 || ogkelt 03 03 || gkt 03 03 E L Steig.4
0o |35] 3 15 0 6 25 e ) : g — —
: - . 0 9 35 v
120 |35] 3 | 15 80 6 25 20 9 35 =1 | Steig. 6
210 |35 3 15 140 6 25 70 9 35 % 10 20 30 40 50 60 70
255 |35 3 15 170 6 25 85 5 55 Stromgrenzwert (%)
315 35 3 15 210 6 25 105 9 35
360 | 35| 3 15 240 55 25 120 9
420 | 3 |25 1 280 45 2 140 8

Mc
(Verwindung)

3 M Richtung des Schlittentyp-
25 Lastmoments
Ma Mb
(Nicken) (Gieren)

3 5 EC-S3



Ec EleCylinder

B Abmessungen pro Hub M Gewicht pro Hub
Hub 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 Hub 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 Hub 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Ohne Bremse 268 | 318 | 368 | 418 | 468 | 518 A 143 | 193 | 243 | 293 | 343 | 393 . ‘ OhneBremse | 0.7 | 08 | 09 | 1.0 | 1.1 | 1.2
Inkremental - Gewicht (kg) -
L Mit Bremse 293 | 343 | 393 | 443 | 493 | 543 B 114 | 164 | 214 | 264 | 314 | 364 ‘ Mit Bremse 08 09|10 |11]12]13
Batterielos- | OhneBremse | 293 | 343 | 393 | 443 | 493 | 543 J 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Absolut Mit Bremse | 313 | 363 | 413 | 463 | 513 | 563
Abmessungen
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D) 3D
(Hinweis) Die Zeichnung unten stellt den oben montierten Motortyp (MOT) dar. P . =y
www.iai-automation.com cAv - CAD
. L Sicherstellung
SFhmlernlppeI 125 (ohne Bremse) von min. 100 ME. Mech. Endpunkt
fur. Kugell_'_mlan' 28.9 150 (Batterielos-Absolut, ohne Bremse) ®) S.E: Hub-Endpunkt
spindel/Fiihrung Offnungsdurch- 150 (mit Bremse)
messer A 170 (Batterielos-Absolut, mit Bremse) (1.3) 35 - 25
1
el . A
@ 7 Innensicht von Q 145 Hub 64 135 p
‘\@ Schmieranschluss M.E.
H+ 9
Offset-Referenz- 35 -
position der 55 1\
zuldssigen Momente > 55
- Querschnitt von Y-Y
‘ Details seitliche T-Nut
; L |
A 4
45 2
(Oberste 1 N» ,\1 Q Vorsicht vor Interferenzen mit am Schlitten angebrachten Teilen 35
Schlitten- i S Status-LED
flédche) Q ,
—_— +
(&
f Y = =1
Referenzfliche i ‘ \] ‘ 17 %“ = =
i &) I [ — | i
(22) ; A g
Rahmenboden ! Steckbuchse fiir n
34 Stromversorg- N
35 ung und <&
N H A i \L — E/A-Kabel - g
M Y I ¢ ~
91_@ sué X Teaching-Anschluss 192
, | . Langloch Tiefe 4 @3 H7 Passloch, Tiefe 4
Mitgelieferte Vierkantmutter (vom Rahmenboden) P z (vom Rahmenboden) I
(6 Stiick beiliegend) = 3
I
B 4 oS el a— i — T N i ]9
2° 0
- @ ———————ﬁr—ﬁcl——— -—
ol | | 14
T ; . " ! !
{ y Zﬁ‘\ Referenzfliche 33 "
J 25 58 -
Detailansicht von P B Querschnitt von Z-Z
Details Rahmen-Langloch Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Geanderte Motor-Montagelage (optional)
Vorsicht vor Interferenzen mit am Schlitten angebrachten Teilen | Fixierschraube fiir Motor-Einheit
- [=|
[ ef [ g =
% = Status-LED 2
0 N Steckbuchse 2 ]
a) = it fiar Stromversor- EZ) & = [[®
= gung und E/A-Kabel 7),i,i 5 O
J (Bis zur Schlitten-Home-Position: 45) = @;E ' = - |® a r fsutfgl:zur;cseer Status-LED
l Fixierschraube fiir Motor-Einheit 2, — sorgung und E/A-Kabel
8 - Teaching-Anschluss 35
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)
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Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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EC EleCylinder

Achsbreite 24 v

Motor- I Gerade 44 Schritt-

einheit § Bauform mm motor

EC — s4 | |- | || || |

‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ i —_ Hub —_ Kabelldnge —_ Optionen
S 16 mm 50 mm Ohne Kabel A N
H 10mm % . ° (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fr Optionen siehe Tabelle unten.
M 5mm 300 300 mm on m
L 2.5 mm (Schrittweite 50 mm) 1 1
(910 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an,
aber die mégliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleu-
nigung und Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung
zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf
S.110 zu tiberprifen.

(3) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

] (4) Der Referenzwert fur die zuldssige Auskragung liegt bei max. 100 mmm in
— Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuldss. Auskragung
T ] | An Decke siehe S.32.

(5) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Héfte des Uberhang-
Abstands liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment
innerhalb des zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden
abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die Einsatzbedingungen
abgeschwacht werden.

(Hinweis) Die Abbildung zeigt
Motortyp (MOT).
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S.97
Hub und max. Geschwindigkeit Montageful . — FT Siehe 5.9
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G1/G5 Siehe S. 101
Steigung | Energiespar- 50-200 250 300 Motor-Montage unten (Hinweis 1) MOB Siehe S. 101
(mm) modus (50 mm-Schritte) (mm) (mm) Motor-Montage links (Hinweis 1) MOL Siehe S. 101
16 Ausgeschaltet 800 760 540 - Motor-Montage rechts (Hinweis 1) MOR Siehe S. 101
Eingeschaltet 800 <560> 760 <560> 540 Motor-Montage oben (Hinweis 1) MoT Siehe S. 101
10 husgeschaltet 700 470 320 Kabellinge | Standard-Kabelcode | 4-Weg-Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Eingeschaltet 525 470 320 Kein Kabel ° — PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
5 Ausgeschaltet 350 240 160 Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
Eingeschaltet 260 240 160 1~3m s 5 =55 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
25 Ausgeschaltet 175 <150> 120 85 4~5m 4~5 S4~5S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
) Eingeschaltet 135 120 85 6~10m 6~10 S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S. 105
Werte in < > bei vertikaler Anwendung. (Einheit mm/s)  (Hinweis) Roboterkabel. Siehe S. 114-1. (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Esist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 16 10 5 2.5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 8 mm, gerollt C10

il Max. Zuladung (kg) (Energiespar-Einstellung inaktiv) 7 12 15 18 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (Energiespar-Einstellung aktiv) 4 10 12 14 Lost motion —

Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 700 350 175 Grundrah Material: stranggepresstes Aluminium
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 30 7 4 WIS EW Ty (entsprechend A606355-T5), schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G)| 0.3 03 03 03 Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
zogerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 0.5 03 Ma: 13 N-m
Al Max. Zuladung (kg) (ohne Ene{giesparung) 1.5 25 5 6.5 Zulssiges statisches Lastmoment Mb: 18 N-m

Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 1 2 45 6.5 Mc: 25 N'm
Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 700 350 150 Ma: 5 N-m
keit/Beschleu- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 40 30 7 4 Zuldssiges dynamisches Lastmoment Mb: 7 Nem
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzogerung (G)| 0.3 0.3 03 0.3 (Hinweis 2) Mc:9 Nm
zbgerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G)| 0.5 0.5 0.5 0.3 .
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N)* 41 66 132 263 Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit | 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Max. Schubbetriebs-Geschwindigk. (mm/s) 40 30 20 20
. . Nichterregt auslésende Schutzart 1P20

Bremse Brems-Spezifikation VEETE rETEe Schwingungsfestigkeit 4.9m/s* max. 100 Hz
Bremshaltekraft (kgf) 15 25 5 6.5 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrl. Stoffe)
Min. Hublédnge (mm) 50 50 50 50 Motortyp Schrittmotor

Hub Max. Hubldnge (mm) 300 300 300 300 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Hublange-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung

*Fr den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI. (Hinweis 2) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
M Energiespar-Einrichtung inaktiv M Energiespar-Einrichtung aktiv
Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb mdglich. Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5 Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘Venikal Lage | Horizontal ‘Venikal Lage | Horizontal ‘Venikal Lage | Horizontal ‘Vertikal Lage |Horizontal ‘Vertikal Lage |Horizontal ‘Vertikal Lage |Horizontal ‘Vertikal
(Geschwin{  Beschleunigung (G) | [Geschwin Beschleunigung (G) | [Geschwin| Beschleunigung (G) | [eschin| Beschleunigung (G) (Geschwiny Beschleunigung (G) | [Geschwin- Beschleunigung (G) | |Geschwin Beschleunigung (G) | |Geschwin{ Beschleunigung (G)
digkeit digkeit digkeit digkeit digkeit digkeit digkeit digkeit
(mmss) (030507 1|03 | 05 (mmss) [0.3]0.5{0.7| 1 [03/05(| (mmss) | 0.3 | 0.5 [0.3[0.5] (mm/s) 03 03 (mmss) | 03 |07 | 03 (mmss) | 03 | 07 | 03 (mm/s) 03 03 (mm/s) 03 03
0 716|6|5[15]125 0 12{11]10/ 10|25 2 0 15 14 | 5|45 0 18 6.5 0 4 135 1 0 10| 8 2 0 12 45 0 14 6.5
140 |7 (6|6 |5 15]125 175 |12{11]10/10 25| 2 85 15| 14 |5 |45 40 18 6.5 140 | 4 |35 1 175 |10 | 8 2 85 12 45 40 14 6.5
280 (766 |5|15]125 350 [12[11]10] 9 (25|2 130 | 15| 14 | 5 |45 85 18 6.5 280 4 |35 1 350 9 6 2 130 12 4 85 14 65
420 |7 (6|6|5]|15]|125 435 112|119 |8 |25|2 215 15| 14 |5 |45 105 18 6.5 420 4 |35 1 435 7 5 15 215 10 4 105 14 6.5
560 | 7655 5/|15]125 55 |11[9|7|6|2|2 260 | 15| 14 |5 |45 135 18 6.5 560 | 4 | 3 1 525 5 |25 1 260 9 25 135 14 5
700 | 6|5 |45/ 4| 15| 125 600 (10| 7 |5|45|2[15[] 300 | 15| 14 |45 4 150 18 6 700 312
800 4 (35| 3 1 700 4 125(25 1 350 | 1312|435 175 18 800 1
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Ec EleCylinder

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert

B Abmessungen pro Hub

300 Hub 50 [100| 150|200 250|300
250 ’lS 0,25 Inki ! Ohne Bremse [301 (351|401 (451|501 |551
- . s 9.2 LM it Bremse |331381]431 481 531 581
Ma c = 200
(Nicken) (Gieren) (Verwindung) “E 150 Batterielos- | Ohne Bremse | 316|366/ 416|466 516|566
= Steig. 5 Absolut Mit Bremse | 346 |396 |446 | 496 | 546 | 596
. 3 | _—
B Gewicht pro Hub {::J’ 100 —— Seig. 10 A 166216266316 366|416
S0 | W | 150 A || 250 | S0 L 50 ' B 134 184234284334 /384
[—t—f——1 (Steig. 16
Gewicht (ka) | OhneBremse [12 1315 161819 0 I 100115012001 250300350
9 | MitBremse 131516181921 0 10 20 30 40 50 60 70
Stromgrenzwert (%)
Abmessungen
*1 Die Abmessungen gelten fiir Modelle mit optionaler Drahtlos-Schnittstelle.
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. CAD-Zeichnungen sind Giber unsere Webseite downloadbar. 21) 3D
(Hinweis) Die Zeichnung unten stellt den oben montierten Motortyp (MOT) dar. WWW. iai_automation com GAD cAD

S Sichers.tellronog M.E:: Mech. Endpunkt
135 (ohne Bremse) von min. S.E: Hub-Endpunkt
150 (Batterielos-Absolut, ohne Bremse)
165 (mit Bremse)
®5) A 180 (Batterielos-Absolut, mit Bremse) (1.3) ©2)
Schmiernippel — 4
fiir Kugelumlauf- 18 Hub 82 2 12 3.5 2.7
spindel/Fihrung = ME. SE. Home-Position ME. <
B35 o ) < 2\ 40 /2| - /] ] ”
NipPe™ 32 £
nesse’ ' ﬁ < L {» ™
Innensicht von Q 5] — T — 1 b
Schmieranschluss T = T g ]
”’**’*’*’**/’*’*’*’*’*’ e —— T Querschnitt von Y-Y
ggf;e_‘(;f‘eéz’f"z’ - Tt Details seitliche T-Nut
ers _
7 7 37 (Passlocher, Abweichung £0.02) / 4-M4 Tiefe 6 45 Vorsicht vor Interferenzen mit am Schlitten angebrachten Teilen .
Steckbuchse fiir (aa)
g 2-94 H7 Passloch, Tiefe 5 54 St Ing
) Y und E/A-Kabel
T . Status-LED
©
s 17 AR | — ;
(Oberste M ‘ ‘ ( \‘ . =il
Schlitten- = © :
fliche) @ | NQ = 5 P
| o= =
}
Referenzfliche 7 215 —
(Abmessungsbereich B)
(29) v oo 24(*1) _ 275 3
Rahmenbod - & . -
ahmenboden 3 Langloch Tiefe 4 z 03 H7 Passloch, Tiefe 4 q Teaching-Anschluss
44 P (vom Rahmenboden) = (vom Rahmenboden)
c | ‘ il v
M4 R T ™| o
o2 e P
& - e JI = 1 .
az 32 4 — : 43
| Referenzflache 73 o
- . o i )
., Querscnitvon 22
9 9 J 15 Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
20 B
M Gednderte Motor-Montagelage (optional)
Vorsicht vor mit am Schlitten angebrachten Teilen .
2 L Fixierschraube fiir Motor-Einheit
{ of il
’ i
| S
o T ==l = Steckbuchse fiir Strom-
© I Steckbuchse ® versorgung und E/A-Kabel
fiir Stromversor- 711 " " ~7T ° S
(Bis zur Schlitten-Home-Position: 54) gung und E/A-Kabel - | ® tatus-LED
44 & o
N Status-LED Teaching-Anschluss 44
" | Fixierschraube fiir Motor-Einheit | I
' S
= ) ] 2 o T
3
56 i 56
(Oberste =] o @ (Oberste T
=) Schlittenfléche) Schlittenfléche), ] oS
& E— & »
v N
? s -
= n =
=l 275 = = 145 31
Motor-Montage nach oben zur Achse: MOT \ \ Motor-Montage nach rechts zur Achse: MOR \ 63
= i = =0Es =
e Status-LED \ HIC
A e Teaching-Anschluss \[" T &l T T T T
- |9 TR AN . ® -
> o 44 p- ©
= \ Teaching-Anschluss
= —— R Steckbuchse fiir Strom-
m 2 T Fixierschraube fir Motor-Einheit versorgung und E/A-Kabel
56 S
) (Oberste " [—T )
Schlittenflache) R— ~ r
& Schltenfliche) \ %
Hews) (Oberste
) / 1 Schlitenfiche) =
i -
- . L = |
5 T Fixierschraube fir Motor-Einheit g 165 '
Z = 31 145
-LE S
Rahmenboden 'Steckbuchse filr Stromver- Status LED 63
sorgung und E/A-Kabel I
[ Motor-Montage nach unten zur Achse: MOB | [ Motor-Montage nach links zur Achse: MOL |
Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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Ec EleCylinder

Gekupp. | — Achsbreite 24\[

Motor- § Gerade | 63 | Schritt-
mm

einheit § Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC - S6 || |- | || |

‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ i e Hub —_ Kabellange e Optionen
S 20 mm 50 mm Ohne Kabel - . .
H T2mm 510 . 0 (mitKI 1o Steckbuchse) Fur Optionen siehe Tabelle unten.
m 6mm 400 400 mm on m
L 3mm (Schrittweite 50 mm) 1 1
)10 10m

Code 5" fiir 4 Weqg:Kabel, siehe Kabellangen-Tabelle unten.

c € (1) Die Zuladung in der Achssperzifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
mdgliche Zuladung fir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
= Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
= Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
(] E (2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf
= S.110 zu Gberpriifen.
(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Bitte Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.
— — beachten) | (4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
— 1 An Decke Einzelheiten dazu siehe S. 30.
(5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 220 mmm in Ma-,
Mb- und Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zulass. Auskragung siehe S. 32.
(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hifte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder
Gerauschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.
Optionen
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S.97
- Montagefull FT Siehe S. 99
Kabelldngen Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G1/G5 Siehe S. 101
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM SieheS. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker ° — — PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
s1~s3 Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(RIEC- 1~3 CB-(RIEC2- - Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PwBIOCIOIO-RB 4~5 PwBIOCIOIO-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m _[enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinwesis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

Hauptspezifikationen (steigungsabhal

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10
Zuladun Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 15 26 32 40 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
9 Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 8 14 20 25 Spiel -
. Geschwindig- Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 225 Grundrah Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A60635S-T5),
Horizontal | it/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 | 15 | 8 | 4 rundrahmen schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
z6gerung Max. Beschleunlgung/-Verzogerfmg (G) 1 1 1 1 Zulsssiges statisches mab'RRl_Cntungi.‘; ’:I'm
o Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 1 25 6 125 e GETE " —R‘Ichttung.97 . -m
uladung . . c-Richtung: -m
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 0.75 2 5 10 S o Ma-Richtung: 11 N-m
Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 ulassiges dynamisches Mb-Richtung: 16 N-m
: TN Lastmoment (Hinweis 1) ;
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Mc-Richtung: 23 N-m
n}'g)ungNer- Nom. BeschleurtnlgungNerz_.z)gerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Zula55|ge Tgmperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
zGgerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 05 | 05 0.5 Feuchtigkeit
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Schutzart 1P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s*> max. 100 Hz
Brems-Spezifikation NICh}\t/Iea"?'\gettglrjes;?::nde Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
Bremse g Motortyp Schrittmotor
Bremshalte-Kraft (kgf) 1 25 6 125 -
- - Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Min. Hublange (mm) 50 50 50 50 ‘Anzah! der Enkod | 300 Pulse / Urndreh
Hub Max. Hublange (mm) 400 | 400 | 400 | 400 e IgeHENKOCerpHlse ulse / Umdrenung
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl. Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestétigen.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [1] 03] 05 keit(mm/s) [ 03 [ 05 [07 ] 1 [03 ] 05 keitmm/s) [ 03 [ 05 [07 [ 1 [03] 05 keit(mm/s) | 93 T05]07] 1] 03 | 05
0 15 10 8 7 1 1 0 26 18 16 | 14| 25 | 25 0 32 26 24 | 20 6 6 0 40 | 35 | 35 | 35| 125 | 125
160 15 10 8 |7] 1 1 80 26 | 18 | 16 | 14 | 25 | 25 40 32 |26 | 24 |2 6 50 40 | 35 | 35 | 35| 125 | 125
320 12 10 8 |6 1 1 200 26 | 18 | 16 | 14 | 25 | 25 100 32 | 26 | 24 |20 | 6 6 80 40 | 35 | 35 |30 | 125 | 125
480 12 9 8 6 1 1 320 26 18 14 | 12| 25 | 25 160 32 26 24 | 20 6 6 110 40 | 35 | 35 |30 | 125 | 125
640 12 8 6 |5 1 1 440 26 | 18 | 12 | 10 | 25 | 25 220 32 |26 | 24 | 20| 6 6 140 40 | 35 | 35 | 28| 125 | 125
800 10 | 65 | 45 |3 1 1 560 20 | 12 8 7| 25 | 25 280 32 | 26 | 24 | 15 6 55 170 40 | 32 | 32 | 24| 125 12
700 15 9 5 4 2 1 340 32 20 18 | 12 5 45 200 35|28 |23 2 10 9
400 22 12 11 8 35 | 35 225 28 | 20 | 16 | 12 6
450 15 8 6 4 2 2
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Ec EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3

Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3

0 8 5 0.75 0 14 10 2 0 20 14 5 0 25 22 10

160 8 5 0.75 80 14 10 2 40 20 14 5 20 25 22 10

320 8 5 0.75 200 14 10 2 100 20 14 5 50 25 22 10

480 8 4 0.75 320 14 10 2 160 20 14 5 80 25 22 10

640 6 3 0.75 440 n 7 15 220 16 14 4 110 20 14 8

800 4 1.5 0.75 560 7 2.5 1 280 13 7 2.5 140 15 1 5

680 4 1 0.5 340 10 1 1 170 11 9 2

M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schu

o X grenzwert
Steigung E’;:ragr'_e 5'(‘,’“%1?)0 250 | 300 | 350 | 400
" b " (mm) Modus | (50mm-Schritte) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) 500
a c
(Nicken) (Gieren) (Verwindung) 20 AHSgeSChaltet 800 727 566 = 400 Steig-3—
Eingeschaltet 800 727 | 566 = L
&
1y |Ausgeschalet 700 521 | 392 | 305 T Steig. 6
Eingeschaltet 680 521 392 | 305 < 200 — -
6 |Ausgeschaltet] 450 | 371 | 265 | 199 | 155 S0 — Steig. 12
Eingeschaltet 340 265 199 | 155 | —— Sthia. 20
0 g.
3 Af.lsgeschaltet 225 | 188 | 134 | 100 78 o 0 20 30 40 50 60 70 80
Eingeschaltet 170 134 | 100 78 Stromgrenzwert (%)
(Einheit: mm/s)
Abmessungen
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. CADZelchnunger.\ S‘?d e W'ebsene dtitelia 2D) 3D
www.iai-automation.com cAD  CAD
Sicherstellung
L von min. 100
118 (ohne Bremse)
A 158 (mit Bremse) (1.3) .
P} M.E:  Mechanischer Endpunkt
225 Hub 110 205 SE: Hub-Endpunkt
N | 3 60 [3
Schmiernippel
fir Kugelummlauf- (125) me |7Rse 50 Thome/ |\ ME
spindel/Fiihrung 3:6 QZ\D\)«- 67
o
2| g
== ] 77{777777” !
T ! ©
. @ O I Steckbuchse fiir
Innensicht von Q ‘ - Stromversorgung
Schmieranschluss 2-05 H7 Passloch, Tiefe 5 Status-LED 275 2 und E/A-Kabel
51 (Passldcher, Abweichung +0.02) 4-M5, Tiefe 10 Teaching- _
Anschluss g
(59) Offset-Refere it
8 8  derzuldssigen Momente __H ‘( \‘
£ e
oZ ; |
3 ~Q ‘F
& -
'¢ 7 Langloch Tiefe 5 7 04 H7 Passloch, Tiefe 5
Referenzfliche 31 P (vom Rahmenboden) =—={ (vom Rahmenboden)
(Abmessungsbereich B) ~T— 43 1.8
Rahmenboden (38)
— 62 — - ——
63 —
g 0&;*7*7* il e
M4 ~
=) 5 —} -_—
g5 1 : %
a <+ ]
] z [
07 3.2 - J 45
17.5 B 205 Referenzflache
Mitgelieferte Vierkantmutter Detailansicht von P
(6 Stiick beiliegend) Details Rahmen-Langloch Querschnitt von Z-Z
Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub B Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
‘Ohne Bremse| 333 383 433 483 533 583 633 683 Gewicht (kg) ‘ Ohne Bremse 18 2.0 22 24 26 2.8 3.0 3.2
ewic
‘ Mit Bremse 373 423 473 523 573 623 673 723 9 ‘ Mit Bremse 20 22 24 26 2.8 3.0 32 34
A 215 265 315 365 415 465 515 565
B 177 227 277 327 377 427 477 527
J 100 150 200 250 300 350 400 450

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

E——1 ] |j Achsbreite

Gekupp.

Motor-

einheit Schiritte

Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC S7 |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ —_ Hub —_ bellas —_ Optionen
S| 24 mm 50 mm Ohne Kabel " : :
H 16 mm SIO @ o (mit K i Kkbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 8mm 500 mm (N im
L 4mm e (Schrittweite 50 mm) 2 )
(910 10m

Code ;5" fiir 4 Weg:Kabel, siehe Kabelldngen-Tabelle unten.

]
=
k- (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
= mogliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
P (2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf
— S.110 zu tiberpriifen.
An Decke

(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

(5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 280 mmm in Ma-,
Mb- und Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuléss. Auskragung siehe S. 32.

(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hifte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder
Gerauschen die Einsatzbedingungen abgeschwacht werden.

beachten

Optionen
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S. 97
Bremse B Siehe S. 97
- Montagefull FT Siehe S. 99
Kabellingen Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G1/G5 Siehe S. 101
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM SieheS. 104
Kein Kabel | Nurki Jeisten-Stecker ° — — PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
= G Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(RJEC- 1~3 CB-(RIEC2- = Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIOLILITI-RB 4~5 PWBIOLIII-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~510 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-, ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
Hauptspezifikationen (steigungsabhiangig/allgemein)
Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10
Al Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 37 46 51 51 Wiederholgenauigkeit +0.05mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 35 40 40 Spiel -
. Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 | 700 | 420 210 Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T5),
Horizontal Grundrah i
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 rundrahmen schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
zbgerun: i ) -Ri B .
g g Max. BeschleunlgungNerzogeru.ng (G) 1 1 1 1 iv{Eeees s Ma R{chtung 79N -m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung), 3 8 16 19 T Mb-Richtung: 114 N-m
Zuldung Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 2 5 10 15 McRichtung:it57iNamy
- 9 (kg glesparung Julissies d isch Ma-Richtung: 17 N-m
Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 | 700 | 420 | 175 L:s?rzsggn::nty (nl-?ir:x:isis) Mb-Richtung: 25 N*m
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Mc-Richtung: 34 N*m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 0.3 0.3 03 Zulassige Temperatur, P . .
A e 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend
zogerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 05 | 05 | 05 | 05 Feuchtigkeit { )
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 139 | 209 | 418 | 836 Schutzart 1P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s)| 20 20 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s* max. 100 Hz
. Brems-Spezifikation NiChl\t/lea"er\gettE:lesrl\fsS:nde Produktkonformitét CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefhrlicher Stoffe)
remse 9 Motortyp Schrittmotor
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 16 19 kod Inkremental / Batterielos-Absolut
Min. Hublange (mm) 50 | 50 | 50 | 50 En °h|e;‘yp —deraiss 800 Pulee / Umdreh
Hub Max. Hublange (mm) 500 | 500 | 500 | 500 lanzahlldeiEnKodeTRT 156 tlserOmdrenung
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1| 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 0.5 | 0.7 1 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 0.5 | 0.7 1 03 | 05 keit(mm/s) | 0.3 | 0.5 | 0.7 | 1 0.3 0.5
0 37 | 22 16 |14 3 3 0 46 | 35 | 28 |27 | 8 8 0 51 | 45 | 40 (40 | 16 | 16 0 51 | 45 | 40 | 40 | 19 19
200 37 | 22 16 (14| 3 3 140 46 | 35 | 28 |27 | 8 8 70 51 | 45 | 40 | 40 | 16 | 16 BS 51 | 45 | 40 |40 | 19 19
420 34 20 16 (14| 3 3 280 46 | 35 25 | 24 8 8 140 51 40 38 | 35| 16 16 70 51 | 45 | 40 | 40 19 19
640 20 15 0 9] 3 3 420 34 | 25 15 | 10 5 4.5 210 51 35 | 30 | 24| 10 | 95 105 51 | 45 | 40 | 35 19 19
860 12 10 7 |4 3 2.5 560 20 | 15 | 10 | 6 4 3 280 40 | 28 | 20 | 15| 8 7 140 45 | 35 | 30 | 25| 14 12
700 15 | 10 5 3 3 2 350 30 9 4 5 4 175 30 | 18 9 7.5

420 7 2 210 6
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Ec EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4

Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 03

0 18 10 2 0 35 20 5 0 40 25 10 0 40 30 15

200 18 10 2 140 35 20 5 70 40 25 10 35 40 30 15

420 18 10 2 280 25 12 3 140 40 25 7 70 40 30 15

640 10 2 1 420 15 6 15 210 25 14 4 105 40 30 8

800 5 0.5 0.5 560 7 0.5 0.5 280 10 1 15 140 15 6 2

B Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Hub und max. Geschwindigkeit

relogramm von Schubkraft und Str:

- renzwert
Steigung E';e’agr'_‘“ 5&3&?)0 350 | 400 | 450 | 500
i) Mgdus (50mm-Schritte) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) 900 —
Ma Mb Me Ausgeschaltet 860 774 | 619 | 506 80 Steig. 4
(Nicken) (Gieren) (Verwindung) 24 g = 700 ‘
Eingeschaltet 800 774 | 619 | 506 bt 600 i
16 Ausgeschaltet 700 | 631 | 492 | 395 | 323 g 500 Steig.87
Eingeschaltet 560 492 | 395 | 323 | [ 5 4% 1
8 Ausgeschaltet 420 \ 322 | 251 200 | 164 S 200 [ __Steig.16]
a
Eingeschaltet 280 251 | 200 | 164 100 = Steig. 24
0
4 Ausgeschaltett 210<175> | 163 | 126 | 101 83 00 10 20 30 40 50 60 70 80
Eingeschaltet 140 126 | 101 | 83 Stromgrenzwert (%)
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 2D 3D
www.iai-automation.com cAv  CAD

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berihrt.

Sicherstellung

L TS (e Bremsd) von min. 100 ME.: Mechanischer Endpunkt
A 207 (mit Bremse) (1.3) Sz Hub-Endpunkt
Schmiernippel 23 Hub 126 B3\ s
fiir Kugelumlauf- (12.5) 3 77 E
spindel/Fihrung ME. | 7IRGE 50 tome/|NIM.E.
P 35 ‘x\wi‘e‘ 765
g | o : ]
B |
E
Innensicht von Q I ©
Schmieranschluss —_—
T - - .
s (69) s 61 (Passlécher, Abweichung +0.02) 205 H7 Passloch, Tiefe 5 Status-LED 275 _32 si:gﬁe:ézigglr‘,;
Offset-Referenzposition 4-M5 Tiefe 10 . und E/A-Kabel
‘ der zuldssigen Momente ZeaC?"I"Q‘ \ =
- nschiuss Z,
=S 1T L
N H—2-H I ] C |
2| o =
& Jl |
Referenzfliche 4
(Abmessungsbereich B) | I36 Langloch Tiefe 5 24 H7 Passloch, Tiefe 5
Rahmenboden 46 P (vom Rahmenboden) z (vom Rahmenboden)
72
73
" —— — S - 43 1.8
Al e ee— o B B
- 1 -t ———————————
[m}:] 4 z =
J 45 E
Mitgelieferte Vierkantmutter
= . 175 B 24.5 ~ 5 ©
(6 Stiick beiliegend) g |, < /////////
& s
(4§7 ) Referenz- S
flache
Detailansicht von P Querschnitt von Z-Z
Details Rahmen-Langloch Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub B Gewicht pro Hub
Hub 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
‘Ohne Bremse| 394 | 444 | 494 | 544 | 594 | 644 | 694 | 744 | 794 | 844 Gewicht (kg) ‘Ohne Bremse| 3.4 3.6 39 4.2 4.4 47 5.0 52 55 58
ewWIC|
‘ MitBremse | 444 | 494 | 544 | 594 | 644 | 694 | 744 | 794 | 844 | 894 9 ‘ Mit Bremse 3.8 4.1 4.4 4.6 4.9 5.2 5.4 57 6.0 6.2
A 237 | 287 | 337 | 387 | 437 | 487 | 537 | 587 | 637 | 687
B 195 | 245 | 295 | 345 | 395 | 445 | 495 | 545 | 595 | 645
J 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550
Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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Schritt-
motor

B Modellspezifikationen

EC — s8 |- | || |- | |

‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ i —_ Hub —_ Kabellange —_ Optionen
S 30mm 50 mm Ohne Kabel N . .
H 20 mm 50 N o (mit i Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
™ 10mm 600 600mm o m
L 5mm (Schrittweite 50 mm) 1 1
()10 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.

(1) Bei zunehmender Hublédnge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermaRiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei
gewlinschtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tiberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.

Einzelheiten siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(3) Fiir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm
von Schubkraft und Stromgrenzwert” zu Gberpriifen. Die abgelesene
Schubkraft gilt nur als Referenzwert. Bzgl. Vorkehrungen kontaktieren Sie IAI.

(4) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.

Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.
Ayswa'hl' (5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
hinweise Einzelheiten dazu siehe S. 30.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 400 mm (max. 800 mm
fur die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.
Zur Veranschaulichung der zuldssigen Auskragung siehe S. 32.

(7) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands

liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zulassigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen
oder Gerauschen die Einsatzbedingungen abgeschwaécht werden.
Optionen (8) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation bzgl. zu bestellender Modelle
NEme Code und Vorkehrungen kontaktieren Sie IAL..
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR (9) Es gibt Beschrankungen fir die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) bei
Bremes B Verbindung mit der EC Anbindungs-Einheit (RCON-EC-4).
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation (Hinweis 2) G1/G5 Fir Einzelheiten hierzu kontaktieren Sie IAI.
Umgekehrte Referenzposition NM
PNP-Spezifikation PN
Schlittenroller-Spezifikation (Hinweis 3) SR
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2
Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) (Hinweis 3) (Hinweis 4) w
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Kabellangen
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL -
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 ial?el}l(ar;g‘le NSt;ndalrfi—Kasbell( Kabe:)code 4-Weg-Kabel Kabelcode
(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wéhlbar mit der PNP-Spezifikation (PN) ein fabe ur Klemmieisten-stecker - —
und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2). 1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S$1~S3
(Hinweis 2) Die Doppelschlitten-Spezifikation (W) und die Schmierfett-Spezifikation (G1/G5) kdnnen nicht 4~5m PwBIOCICICI-RB 4~5 PwBIOOICII-RB S4~S5
zusammen ausgewahlt werden. ~ " ; - " : -
(Hinweis 3) Bei Einsatz der Schlittenroller-Spezifikation (SR) zusammen mit der Doppelschlitten-Spezifikation (W) 6~10m enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) $6~510
verdoppelt sich der Preis fiir erstere Option. (Hinweis)
(Hinweis 4) Diese Option ist fir einige Steigungen nicht auswéhlbar. Fiir Einzelheiten siehe S. 42-3. ,~RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spezifikation ACR (siehe S. 97).

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 30 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 216 mm, gerollt C10
_ | Zuladung Max. Zuladung (kg) 23 35 70 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
g Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1200 975 450 225 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
‘E Beschleuniggu ng/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 38 25 13 7 Grundrahmen Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A606355-T6), schwarz eloxiert
= Verzégerung Nom. Beschleunigung/Verzég. (G)| 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Max. Beschleunigung/Verzog. (G) 1 1 0.5 0.3 sl s e Ma: 173 N-m
Zuladung Max. Zuladung (kg) 2 4 25 55 Lastmoment Mb: 173 N-m
[ Geschwindigkeit/ Mf’ax‘Geschw‘indAigke'it (mm/s) 850 650 | 450 225 Mc: 271 N-m
'g Beschleunigung/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 38 25 13 7 Zulissiges dynamisches Ma: 61 N-m
> Verzégerung Nom. Beschleuv?lgungNerzlpg. (G| 03 0.3 0.3 0.3 Lastmoment (Hinweis 1) Mb: 61 N-m
Max. Beschleunigung/Verzog. (G) 0.5 0.5 0.5 0.3 Mc: 116 N-m
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) 78 103 235 470 Zulassige Temperatur, . o X .
R Max. Schubbetriebs-Geschwindigk. (mm/s) 38 25 20 20 Feuchtigkeit 01bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Bremse Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnetbremse Schutzart P20
Bremshalte-Kraft (kgf) 2 4 25 55 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s®
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Hub Max. Hubldnge (mm) 600 600 600 600 Motortyp Schrittmotor (GréBe [J56SP) (Stromaufnahme: max. 6 A)
Hublédngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.
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Tabellen Zuladung zu Ges ndigkeit/Beschleunigung
Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb maoglich.
Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keitmm/s) | 03 | 05 107 | 1 | 03| 05 keit(mm/s) | 03 | 05| 07 | 1 | 03 | 05 keit (mm/s) 0.3 0.5 0.3 0.5 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 3 | 16 | 13 12| 2 | 2 0 35 (30 | 25 | 25| 4 | 4 0 70 | 70 | 25 | 25 0 80 55
200 = e 13212 2 200 35 (3025 [25] 4 | 4 100 70 | 70 | 25 | 25 50 80 55
200 2 16 |13 111 1 ] 300 35 30| 25 23] 4 | 4 155 65 50 20 20 75 80 30
& Tulsule | el = Tela sl -
850 14 10 ’ 5 ! ! 800 10 6 2 1 400 25 15 3 2 = = 2
200 50 6
LoD 61312 900 7 3 450 25 | 15 | 3 225 20 1
1200 1 5 =
Hub und max. Geschwindigkeit rrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert
Steigung 50~350' 400 450 500 550 600 Empfohlener Bereich
(mm) | (50mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) 500
30 1200<850> | 1160<850> | 940<850> 770 645 550 Steig. 5
20 975<650> 790<650> 640 520 440 370 400
10 450 335 280 225 185 180 g
5 225 165 150 110 90 90 & 300
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s) < 0 Steig. 10
=]
=
S
v . / Steig. 20
L———— | Steig.30
0
0 10 20 30 40 50
Stromgrenzwert (%)

Abmessungen

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. CAD-Zeichnungen sind tber unsere Webseite downloadbar. - r 3D
(Hinweis) Um die Achse tiber die Bohrungen im Grundrahmen zu montieren, sind die Schlitten-Abdeckung und das Edelstahlblech zu entfernen. P . :, 5
(Hinweis) Einige Bohrungen sind bei Hub 50 und 100 mm nicht nutzbar. Hier ist der Zylinder tiber die Schraubenlécher an der Rahmen-Unterseite www.ial-automation.com CAD CAD
zu befestigen.
L ic ] M.E.: Mechanischer
2-06 H7 Passloch, Tiefe 10 180 (ohne Bremse) von min. 100 Endpunkt
A 238 (mit Bremse) (1.3) S.E.: Hub-Endpunkt
) 75
245 pap | M8, Tiefe 12 165 s
Schmiernippel fiir M.E. SE \+>Home ME.
Kugelumlaufspindel/ 3 — 63 (Passldcher, |
3.5 Nippel- Fiihrung (auch BN’ Abweichung £0.02) V\b FLO 1 P 3
Durchmesser gegeniiberliegend) _l |
) Y Gle W =
== [ ' ‘e ]
— T e e T 4 ! S
\ e
§ ) E @ Al j

Ansicht vonV
Innerer Fettschmieranschluss

Steckbuchse fiir Strom-
versorgung und E/A-Kabel
75 Offset-Referenz-

Status-LED
12 12 positi )
ﬂ position der Teaching-Anschluss \\ S|

0.5

£|a
1L g ) 48
o Z - - %
R 1AL )
e 45 20 BRERRERE
Referenzflache
(Abmessungsbereich B)/
Rahmenboden
H-26.6 Bohrung, @11 Flachsenkung,
M-06, H7 Passloch, Langloch (nicht bei E-M6 Bohrung —Z Tiefe 6 (von der Riickseite) o11
Tiefe 6.5 (vom Rahmenboden) P 50 und 100 mm-Hub)  (Einschraubtiefe: 12) i 266
]
c .§ g @ & @ & - % d‘a’ 17—} |
23 RH-—-= r%&——————————49——————4k —_— - — - +E
n e
o M g 8 T D) 4 & ¢ & & -4 A
E
) V4
y J (Abst. 6 Bohrung zu Lzr;g:g;::) 625 Querschnitt von Z-Z
L K (Abst. 26 Bohrung zu 06 Bohrung) 100 Details Flachsenkung
Detailansicht von P Dx100P 40 fr Rahmenbefestigung
. B
Details Rahmen-Langloch 1
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
L ‘ Ohne Bremse 473.5 523.5 5735 623.5 673.5 7235 773.5 823.5 873.5 923.5 973.5 1023.5
\ Mit Bremse 5315 581.5 631.5 681.5 7315 7815 8315 881.5 9315 981.5 10315 1081.5
A 2935 3435 3935 4435 493.5 543.5 593.5 643.5 693.5 743.5 793.5 843.5
B 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 780
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16
G 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7
H 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16
J 0 0 80 180 180 280 280 380 380 480 480 580
K 0 100 100 200 200 300 300 400 400 500 500 600
M 2 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
H Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
Gewicht | Ohne Bremse 44 47 5.0 53 5.6 5.9 6.2 65 6.8 7.1 7.4 7.7
ko) | Mit Bremse 47 5.0 5.3 5.6 5.9 6.2 6.5 6.8 7.1 7.4 7.7 8.0
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EC EleCylinder

Hauptspezifikationen (

oppelschlitten-Spezifkation)

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubldnge.

Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublange.
(Hinweis) Bei Achsen mit Steigung 20 ist kein Vertikal-Einsatz moglich.

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Mb

Ma
(Nicken) (Gieren)

Mc
(Verwindung)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 16 mm, gerollt C10
_ | Zuladung Max. Zuladung (kg) 35 63 73 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
.g Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 400 400 225 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
_g Beschleunig?mg / Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 13 7 Grundrahmen Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A606355-T6), schwarz eloxiert
o Verzégerung Nom. Beschleunigung/Verzdg. (G) 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Max. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.5 0.5 0.3 i sfiges siEisahes Ma: 1560 N-m
Zuladung Max. Zuladung (kg) — 18 48 IR Mb: 1560 N*m
= Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) = 300 175 Mc: 542 N-m
g Beschleunigung/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) - 13 U Zulassiges dynamisches Ma: 449 N*m
> Verzégerung Nom. Beschleunigung/Verzog. (G) — 0.3 0.3 Lastmoment (Hinweis 1) Mb: 449 N-m
Max. Beschleunigung/Verzég. (G) — 0.5 0.3 Mc: 188 N*m
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) 103 235 470 Zulassige Temperatur, . o . .
Schubkraft Max. Schubbetriebsﬁeschwingigk (mm/s) 25 20 20 Feucht?gkeit P 0bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Bremse Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnetbremse Schutzart P20
Bremshalte-Kraft (kgf) 4 25 55 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s®
Min. nominale Hubldnge (mm) 250 250 250 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Min. effektive Hublange (mm) 50 50 50 Motortyp Schrittmotor (GréBe [156SP) (Stromaufnahme: max. 6 A)
Hub Max. nominale Hublange (mm) 600 600 600 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Max. effektive Hublange (mm) 400 400 400 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 (Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestéatigen.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifkation)

Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb maoglich.

Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.5 0.3 0.5 keit (mm/s) 0.3 0.5 0.3 0.5 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 35 30 0 63 63 18 18 0 73 48
200 35 30 100 63 63 18 18 50 73 48
300 35 30 155 58 42 13 13 75 73 23
400 28 23 225 53 23 2 2 135 73 1
300 53 23 2 2 175 63 5
400 18 8 200 43
225 13

Hub und max. Geschwindigkeit (Doppelschlitten-Spezifkation)

Korrelogramm von Schubkraft und Strom-

grenzwert (Doppelschlitten-Spezifkation)

Stei- | NominalerHub | 250~350 400 450 500 550 600
gung X 50~150 200 250 300 350 400 Empfohlener Bereich
(mm) Eiiithilills (50mm-Schritte)|  (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) 500
20 400 370 Steig. 5
10 400<300> | 335<300> | 280 | 225 [ 185 180 400
5 225<175> | 165 | 150 | 110 | 90 90 z
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s) “?g 300 Steig. 10
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubldnge. 3 teig.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublange. .g 200
v 1o / Steig. 20
|
0
0 10 20 30 40 50
Stromgrenzwert (%)

42'3 EC-S8

(Hinweis) Gleiche Werte wie bei der Einzelschlitten-Spezifikation.



Ec EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifkation)

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.
(Hinweis) Der Schlitten ist mit den Abmessungen des Abstands der Schlitten-Abdeckung oder des Abstands der Passlécher zu verbinden.

(Hinweis) Um die Achse Uber die Bohrungen im Grundrahmen zu montieren, sind die Schlitten-Abdeckung und das Edelstahlblech zu entfernen.

(Hinweis) Einige Bohrungen sind bei Hub 50 mm nicht nutzbar. Hier ist der Zylinder (iber die Schraubenlécher an der Rahmen-Unterseite

zu befestigen.

CAD-Zeichnungen sind Uber unsere Webseite downloadbar.
www.iai-automation.com

3D
CAD

Z210)
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

L Sicherstellung
180 (ohne Bremse) von min. 100
A 238 (mit Bremse) (1.3)
120 (Tatsachlicher 35 (Abstand
Effektiver Schlittenabstand) Schlitten-Abdeckung) 7.5
Schmiernippel fiir 24.5_ Hub 165 165 46.5
Kugelumlaufspindel/ 80 80
23.5 Nippel- Fiihrung (auch 60
Durchmesser gegeniberliegend) ggg;g?;g;‘d 20
920
) 3 v 3
T / ME.| K& \L Home /][N M.E. B
\ [ oT e | [ e ® - =
\ - . - « Mol ]
Ansicht von V 77”77777777777777777777777777777‘7@ T T T T T TH
Innerer Fettschmieranschluss s — — ]‘@ — ® e oo e
63 (Passlécher, Abweichung +0.02) Freischlitten Antriebsschlitten 2x2-@6 H7 Passloch, Tiefe 10
x4-M8, Tiefe 12 Steckbuchse fiir Strom-
Offset-Referenz- versorgung und E/A-Kabel
position der 75 Status-LED .
2uléssigen Momente 12 12 Teaching-Anschluss [\ 3
T I
o % n ! M : - [ = | i
nBE(R o
Al
7 20
eferentiach gT [ ] []ars -
(,fbem'sgunagibﬁ,ei(hs, LLJ H-06.6 Bohrung, 211 Flachsenkung,
65 3-06, H7 Passloch, Tiefe 6.5 E-M6 Bohrung —£ Tiefe 6 (von der Riickseite)
Rahmenboden gg (vom Rahmenboden) P Langloch (Einschraubtiefe: 12) | oll
6.6
T
H\© ¢ o 4o X TN o
2l ——e———\t@/——————————49——————0—«%——7————7—7——4»7 f
c & @ & & @ - T
5% ‘ ‘ I
S & ]
2 E _% 8 J (Abst. 6 Bohrung zu LGxg:g;fp\) j Querschnitt von Z-Z
2T § S ;
o ey $ K (Abst. 26 Bohrung zu 6 Bohrung) 100 f.PeRtaII“IS Fla;hsfenlfung
Dx100P 40 ur Rahmenbefestigung
17 B
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
B Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 250 300 350 400 450 500 550 600
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
L ‘ Ohne Bremse 673.5 7235 7735 8235 873.5 9235 9735 1023.5
‘ Mit Bremse 7315 7815 831.5 881.5 931.5 981.5 1031.5 1081.5
A 493.5 543.5 593.5 643.5 693.5 743.5 7935 843.5
B 430 480 530 580 630 680 730 780
D 3 4 4 5 5 6 6 7
E 8 10 10 12 12 14 14 16
G 3 4 4 5 5 6 6 7
H 8 10 10 12 12 14 14 16
J 180 280 280 380 380 480 480 580
K 200 300 300 400 400 500 500 600
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublénge.
Effektiver Hub: Die tatséchlich betreibbare Hublange.
M Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 250 300 350 400 450 500 550 600
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
Gewicht ‘ Ohne Bremse 6.39 6.69 6.99 7.29 7.59 7.89 8.19 8.49
(kg) ‘ Mit Bremse 6.69 6.99 7.29 7.59 7.89 8.19 8.49 8.79

(Hinweis) Das zusatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 0,79 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.

EC-S8 42 '4
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Hoch-
steifig-

Gekupp. | = || Achsbreite

Motor- f Gerade | 63
mm

keits- einheit § Bauform

version

EC

B Modellspezifikationen

S6

‘ Serie ‘ e ‘ Typ ‘ e Hub —_ e Optionen
; :2 :: EHM| Hoc ‘ 50 Sozmm 0 (mitK Ohne Kabel Kbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 6mm ‘ 800mm o1 Tm
L 3mm 800 (Schrittweite 50 mm) . .
910 10m
RoHS _ _ — : : —
(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die mégliche
Zuladung fir ein spezielles Modell hdngt von der Beschleunigung und Geschwindigkeit ab.
= Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
(] s (2) Fiir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 110 zu
— K] uberprifen.
(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 110 fiir weitere
Einzelheiten.
— (4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
— » Einzelheiten dazu siehe S. 30.
= An Decke (5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 300 mm in Ma-, Mb- und
Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuldss. Auskragung siehe S. 32.
(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands liegen.
Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zulassigen Bereichs
liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die Einsatz-
bedingungen abgeschwécht werden.
|_optionen _____________________________________|
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S. 97
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation (Hinweis 1) G1/G5 Siehe S. 101
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
- PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabellange Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
Kein Kabel | Nur -Stecker 0 — — Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- $1~S3 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
4~5m PWBIOLIOII-RB 4~5 PWBIOOOO-RB S4~S5 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
6~10m | enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 1) Bei Auswahl der Option G1 kdnnen die Zuladung und max. Geschwindigkeit geringer ausfallen.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Hauptspezifikationen (steigungsab! ig/allgemein)

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97).

Bezeichnung Beschreibun: Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung), 15 26 32 40 Wiederholgenauigkeit +0.05mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 8 14 20 25 Spiel -
Merbiel Ge'schwindig— M'ax. GeschV\{inti'iﬂkE{it (mm/s) 1440 | 900 | 450 | 225 Grundrahmen Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A606355-T6),
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 | 03 03 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Zulassiges statisches Ma-Richtung: 48 N-m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 1 25 6 16 P ——— Mb-Richtung: 69 N-m
Zusdind Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 0.75 2 5 10 Mc»Rl'chtung: O3NS
L ) Ma-Richtung:33 N*m
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1280 | 900 | 450 | 225 Zuldssiges dynémlsches Mb-Richtung: 40 N-m
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Lastmoment (Hinweis 1) Mc-Richtung: 55 N*m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 03 | 03 | 03 Zulassige Temperatur, o ) )
2z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 05 | 05 | 05 | 05 Feuchtiggkeit o 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Schutzart P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s)| 20 20 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s? max. 100 Hz
Brems-Spezifikation Nichterregt auslésende Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
Bremse s Ems: Motortyp Schrittmotor
Bremshalte-Kraft (kgf) 1 25 6 16 —
Min. Hublénge (mm) 50 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Hub Max. Hublinge (mm) 800 | 800 | 800 | 800 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer fallt je nach Betriebs- und

*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI. Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestétigen.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
B Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 0.3 | 05 | 0.7 1 03 | 0.5 keit(mm/s) | 03 | 05 | 0.7 | 1 | 03 | 0.5 keit(mm/s) | 0.3 | 05 | 0.7 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) [ 03 | 05 | 07 | 1 0.3 0.5
0 15 | 10 8 7 1 1 0 26 | 18 | 16 | 14 | 25 | 2.5 0 32 | 26 | 24 | 20| 6 6 0 40 | 35 | 35 | 35 16 16
160 15 | 10 8 7 1 1 80 26 | 18 | 16 | 14 | 25 | 25 40 32 | 26 | 24 |20 | 6 6 50 40 | 35 | 35 | 35 16 16
320 12 10 8 6 1 1 200 26 | 18 | 16 | 14 | 25 | 2.5 100 32 | 26 | 24 | 20 6 6 80 40 | 35 | 35 | 30 16 16
480 12 9 8 6 1 1 320 26 | 18 | 14 | 12 | 25 | 25 160 32 | 26 | 24 | 20| 6 6 110 40 | 35 | 35 | 30 16 16
640 12 8 6 5 1 1 440 26 | 18 | 12 | 10 | 25 | 2.5 220 32 | 26 | 24 | 20| 6 6 140 40 | 35 | 35 | 28 15 15
800 10 | 65 | 45 3 1 1 560 20 | 12 8 7 | 25| 25 280 32 | 26 | 24 | 15 6 5.5 170 40 | 32 | 32 | 24 | 125 12
960 8 5 35 |15 1 1 700 15 9 5 4 2 1 340 32 |20 | 18 12| 5 4.5 200 35| 28 | 23 | 20 10 9
1120 5 3 2 1 0.5 | 0.5 800 9 5 2 1 1.5 1 400 22 |12 | 8 | 35| 35 225 28 | 20 | 16 | 12 6
1280 1 1 0.5 0.5 900 5 3 1 1 05 | 05 450 15 8 6 4 2 2
1440 1 0.5

<VorsichtsmaBBnahme bei Optionsauswahl ,G5" (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, siehe S. 101)>
Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
« Steigung 20 : max. 800 mm/s -« Steigung 12 : max. 440 mm/s - Steigung 6 : max. 220 mm/s - Steigung 3 : max. 110 mm/s

43 EC-S6[JAH
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M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3
0 8 5 0.75 0 14 10 2 0 20 14 5 0 25 22 10
160 8 5 0.75 80 14 10 2 40 20 14 5 20 25 22 10
320 8 5 0.75 200 14 10 2 100 20 14 5 50 25 22 10
480 8 4 0.75 320 14 10 2 160 20 14 5 80 25 22 10
640 6 3 0.75 440 1 7 1.5 220 16 14 4 110 20 14 8
800 4 1.5 0.75 560 7 25 1 280 13 7 23 140 15 1 5
680 4 1 0.5 340 10 1 1 170 11 9 2
M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und Strom-
T grenzwert
Stegung E"s'g;gr'_e fggg&g 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
(mm) | \todus | Schritte) | (M) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) 500
Ma Mb Mc 1440 i, 3
(Nicken) (Gieren) Werwindung) | 0 |Mssede| _1pggs | 80| T | 940 | 815 | 715 | 630 | 560 | | 400 P Steig. 3
800 715 | 630 | 560 [ | & 300 Steig.6
- 900 | 845 | 705 | 585 | 515 | 445 | 390 | 345 | 305 | [ = 00 o
680 565 | 515 | 445 | 390 | 345 [ 305 | | 2 L | — Steig. 12
100
6 450 | 415 | 350 | 295 | 255 | 220 | 190 | 170 | 140 | [ A —— ———
340 295 | 255 | 220 | 190 | 170 | 140 0 9.
0 10 20 30 40 50 60 70 80
3 225 [ 205 [ 170 | 145 | 125 [ 110 | 95 | 85 | 70 Stromgrenzwert (%)
Eingeschaltet 170 145 | 125 | 110 | 95 | 85 | 70
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind tber unsere Webseite downloadbar. D) 3[)
e ] P
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. Www.lal-a UtOmathn.COm CAD CAD
Sicherstellun
L von min. 10
118 (ohne Bremse) .
A 158 (mit Bremse) (13) M.E: Mechanischer Endpunkt
- S.E:  Hub-Endpunkt
110 42
Schmiernippel 60 3
fiir Kugelumlauf- I
spindel/Fiihrung (125) ME. 50 M m
76.5
B i O ] 3 DE
I
- - - _ _ I
|
.
Innensicht von Q & 3| @1 E .
Schmieranschiuss &l & % 2-05 H7 Passloch, Tiefe 5
52 4-M5 Tiefe 10
H
(59) Offset . $E steckbuchse fir S
5 e teckbuchse fiir Strom-
8 8 der Momente é .(% versorgung und E/A-Kabel Status LED
| ;
””””””” — Teaching-
z 1 -"r \ ‘ [ Anschluss
gl o ]
£ ]
e 0
R¥E A a
g L
gl g NNy
fefeencliche 31 E-04.5 Passloch §
- Langloch Tiefe 5 ©4H7 Passloch, Tiefe 5
Rahmenboden 35 E-M4 Tiefe 8 (vom Rahmenboden) (vom Rahmenboden)
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y (Abst. 3 Bohrung zu Langloch) l<Z 05 _|_ f
C Dx100 P 45
Detailansicht von P < Dx100P 55 Querschnitt von Z-Z
Details Rahmen-Langloch B Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
‘ Ohne Bremse 3425 3925 442.5 4925 5425 592.5 642.5 692.5 742.5 792.5 842.5 8925 942.5 9925 1042.5 10925
‘ Mit Bremse 382.5 4325 4825 5325 582.5 632.5 682.5 732.5 782.5 832.5 882.5 932.5 982.5 1032.5 1082.5 11325
A 224.5 274.5 324.5 374.5 424.5 474.5 524.5 574.5 624.5 674.5 7245 774.5 824.5 874.5 924.5 974.5
B 186.5 236.5 286.5 336.5 386.5 436.5 486.5 536.5 586.5 636.5 686.5 736.5 786.5 836.5 886.5 936.5
C 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
J 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
Gewicht | Ohne Bremse 2 22 24 26 29 3.1 33 35 38 4 42 44 47 49 5.1 53
(kg) ‘ Mit Bremse 25 2.5 2.7 2.9) 32 34 3.6 38 4.1 43 45 4.7 5 52 5.4 5.6

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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EC EleCylinder

sl:;%l‘;—_ 5 g g‘:k“pp' == || Achsbreite 24 v
- keits- lotor- N} Gerade Schritt-
version einheit § Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC - s7| | AH || |~ |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ Steigung ‘ —_— Hub —_— a —_— Optionen
S 24mm AH__[ Hochsteifigkeit | 50 mm Ohne Kabel
0 - N .
H 16 mm 510 2 (mit isten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 8 mm 800 mm (SN im
L 4mm 200 (Schrittweite 50 mm) 2 .
()10 10m

Code,, 5" fiir 4-Weg-Kabel, siche Kabellingen-Tabelle unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die mogliche
Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und Geschwindigkeit ab.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 110 zu Gberprifen.

(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 110 fiir weitere
Einzelheiten.

[ — (4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
—— | An Decke Einzelheiten dazu siehe S. 30.
(5) Der Referenzwert fur die zuldssige Auskragung liegt bei max. 300 mm in Ma-, Mb- und
Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuldss. Auskragung siehe S. 32.
(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands liegen.
Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zulassigen
Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Geréuschen die
Einsatzbedingungen abgeschwicht werden.
|_optionen |
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S.97
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation (Hinweis 1) G1/G5 Siehe S. 101
Kabellingen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
— PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- =S CB-(RIEC2- S1~S3 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
4~5m PWBIOCICIJ-RB 4~5 PWBIOCIOIO-RB S4~S5 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S. 105
- i i ~ i i ~ (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
6~10m enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) 5612510 oder einer getreemten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt wergen
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 1) Bei Auswahl der Option G1 kénnen die Zuladung und max. Geschwindigkeit geringer ausfallen.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.
Hauptspezifikationen (steigungsabhéngig/allgemein)
Item Description Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10
Akl Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 37 46 51 51 Wiederholgenauigkeit +0.05mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 35 40 40 Spiel -
. Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1230 | 980 | 420 | 210 Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6),
Horizontal .
“ keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 CrCletiiE schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Zulissiges statisches Ma-Richtung: 115 N*m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 3 8 16 25 Lastmogment Mb-Richtung: 115 N-m
Zuladung . . Mc-Richtung: 229 N-m
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparun
x. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 2 5 1015 Sulsssices dvmamisch Ma-Richtung: 75 N-m
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1230 | 840 | 420 | 175 L:sf;jggnf:ne’{‘;’:\s;ﬁ) Mb-Richtung: 90 N*m
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Mc-Richtung: 134 N-m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 0.3 0.3 Zulassige Temperatur, e o ey .
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 05 | 05 0.5 Feuchtigkeit DI AIIRG, e EE58 ) (el L ome e e
Sschubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 139 209 | 418 836 Schutzart 1P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 | 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s* max. 100 Hz
- . . Nichterregt auslosende Produktkonformitét CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
Bremse Brems Spezifikation [Maghetbremse] Motort Schrittmotor
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 16 25 UB .
Min. Hublange (mm) 50 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Hub Max. Hublénge (mm) 800 | 800 | 800 | 800 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

* Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl. Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigu

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 0.5 | 0.7 1 0.3 | 0.5 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 0.5 | 07 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 0.5 | 07 | 1 | 03 | 05
0 37 | 22 | 16 | 14 3 3 0 4 | 35 | 28 | 27 | 8 8 0 51 | 45 | 40 | 40 | 16 | 16 0 51 | 45 | 40 |40 | 25 | 25
200 37 | 22 16 14 3 3 140 46 | 35 28 | 27 8 8 70 51 45 | 40 | 40 | 16 16 35 51 45 | 40 | 40 | 25 25
420 34 | 20 | 16 | 14 3 3 280 46 | 35 | 25 | 24| 8 140 51 | 40 | 38 | 35| 16 | 16 70 51 | 45 | 40 | 40 | 25 | 25
640 20 | 15 | 10 9 3 B 420 34 | 25 | 15 |10 | 5 4.5 210 51 35 | 30 | 24| 10 | 95 105 51 | 45 | 40 | 35| 20 | 19
860 12 10 7 4 3 25 560 20 15 10 6 4 280 40 | 28 | 20 | 15 8 7 140 45 35 30 | 25 | 14 12
1080 8 4.5 3 15 1 0.5 700 15 10 5 3 3 2 350 30 9 4 5 4 175 30 18 9 7.5
1230 3 15 1 0.5 | 0.5 840 7 4 2 0.5 420 7 2 210 6
980 4

<VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, sieche S. 101)>
Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
4 5 EC-S70IAH - Steigung 24 : max. 860 mm/s - Steigung 16 : max. 560 mm/s - Steigung 8 : max. 280 mm/s - Steigung 4 : max. 140 mm/s



Ec EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 03
0 18 10 2 0 35 20 5 0 40 25 10 0 40 30 15
200 18 10 2 140 35 20 5 70 40 25 10 35 40 30 15
420 18 10 2 280 25 12 3 140 40 25 7 70 40 30 15
640 10 2 1 420 15 6 il 210 25 14 4 105 40 30 8
800 5 0.5 0.5 560 7 0.5 0.5 280 10 1 15 140 15 6 2
M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und Strom-
— TEnergie- grenzwert
Steigung -y 50-500 550 | 600 | 650 700 | 750 | 800
(mm) Mgdus (per 50mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) 900 >
Ma | Mc 9q |fmgealel 1230 1080 950 [ 840 [ 750 | | 5 ggg Steig. 47}
(Nicken) (Gieren) (Ver n 800 750 E 600 }
980 955 © 500 Steig. 87
16 Ausgeschaltet <840> <840> 820 ‘ 715 ‘ 625 | 555 | 495 é 400 4“
i 560 555 | 495 | [ ggg “Steig. 16
K] g
8 420 | 405 |350 310|275 | 245 100 — ] o 24
280 275 | 245 0 g
210 195 0 10 20 s 30 40 rf(()o/) 60 70 80
romgrenzwert (%)
4 <1755 A75> 175 ‘ 150 | 135 | 120
Eingeschaltet 140 135 | 120
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. J0) 3[)
www.iai-automation.com cAv CAD

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.
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Detailansicht von P C Dx100P 425 Querschnitt von Z-Z
Details Rahmen-Langloch B Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L ‘ Ohne Bremse 407.5 457.5 507.5 557.5 607.5 657.5 707.5 757.5 807.5 857.5 907.5 957.5 1007.5 1057.5 1107.5 1157.5
‘ Mit Bremse 457.5 507.5 557.5 607.5 657.5 707.5 757.5 807.5 857.5 907.5 957.5 1007.5 1057.5 1107.5 1157.5 1207.5
A 250.5 300.5 350.5 400.5 450.5 500.5 550.5 600.5 650.5 700.5 750.5 800.5 850.5 900.5 950.5 1000.5
B 208.5 2585 308.5 358.5 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5 708.5 758.5 808.5 858.5 908.5 958.5
C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9
E 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
J 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900
B Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
Gewicht ‘ Ohne Bremse 3.9 4.1 44 4.7 49 52 55 57 6 6.3 6.5 6.8 71 73 7.6 79
(kg) ‘ Mit Bremse 44 4.6 4.9 52 54 57 6 6.2 6.5 6.8 7 7S 7.6 7.8 8.1 8.4

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Gekupp. % Achsbreite 24y

Motor- [ Seitmotor- 63 Schritt-
mm

einheit I Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC - s6 | | R || |~ |

‘ Serie ‘ e ‘ Typ i ifikati ‘ e Hub —_ cl e Optionen
S 20 mm R | Seitmotor | 50 mm Ohne Kabel N - R
H T2 mm 520 2 0 (mit isten-Steckbuchse) Fir Optionen siehe Tabelle unten.
M 6 mm 400 400 mm (SN im
L 3mm (Schrittweite 50 mm) 1 @
()10 10m

Code,, 5" fiir 4-Weg-Kabel, siche Kabellingen-Tabelle unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die mégliche
- Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und Geschwindigkeit ab.
g Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung*.

5
=

(2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 110 zu tiberpriifen.

(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 110 fiir weitere
Einzelheiten.

(4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten

) — dazu siehe S. 30.
— (5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 220 mmm in Ma-, Mb- und
An Decke| Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuléss. Auskragung siehe S. 32.
(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Héfte des Uberhang-Abstands liegen.
Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zuldssigen
Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die
Einsatzbedingungen abgeschwacht werden.
| _Optionen
(Hinweis) Die Abbildung zeigt Name Code Seite
den links montierten RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
MotortyplME) Bremse B Siehe S.97
Montageful3 FT Siehe S.99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
- Abgewinkelter Motor links (Hinweis 1) ML Siehe S. 101
Kabellangen Abgewinkelter Motor rechts (Hinweis 1) MR Siehe S. 101
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker 0 — — PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
=3 CB-(RIEC- i =5 CB-(R)EC2- Bl Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIOLILILI-RB 4~5 PWBIOCILICI-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m _|enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S.105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversor%ung (TMD2) gewdhlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

zifikationen (steigungsabh

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 210 mm, gerollt C10
Zuladun Max. Zuladung (kg) (chne Energiesparung)| 15 26 32 40 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
9 Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 8 14 20 25 Spiel -
. Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Grundrah Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T5),
rlaiEeIE] keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 rundrahmen schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
zogerung Max. BeschIeunlgung/»Verzoger}mg (G) 1 1 1 1 ZUlassigesistatisches Ma-Rl.chtung: 48 N-m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 1 2.5 6 12.5 T — Mb-Richtung: 69 N-m
Zuladung . . Mc-Richtung: 97 N-m
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 0.75 2 5 10 Sulissiaes dvmamisches Ma-Richtung: 11 N-m
Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 700 | 400 | 225 Lastmogmenty(Hinweis 2) Mb-Richtung: 16 N-m
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Mc-Richtung: 23 N-m
n[gungNer» Nom. Beschleur?|gungNerz“ogerung ()] 0.3 0.3 0.3 0.3 ZuIassgeTgmperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
z0gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 05 | 05 0.5 Feuchtigkeit
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Léngskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Schutzart P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s?> max. 100 Hz
Brems-Spezifikation Nlch&err?‘gig?smsende Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
Bremse agnetbIemse] Motortyp Schrittmotor
Bremshalte-Kraft (kgf) 1 2.5 6 125 -
N = Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50 Anzahl der Enkod I 300 Pulse/ Urndreh
Hub Max. Hublange (mm) 400 | 400 | 400 | 400 nzahl der tnkoderpulse ulse/ Umdrehung
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 2) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI. Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestétigen.

Tabellen Zuladung i eit/Beschleunigung
M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.
Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) (Geschwindig- Beschleunigung (G) (Geschwindig- Beschleunigung (G) (Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [1] 03 | 05 keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07 | 1 [ 03] 05 keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07| 1 [ 0305 keit(mm/s) | 03 [ o507 ] 1] 03 | 05
0 5108 [7] 1] 0 26 [ 18 | 16 | 14| 25 | 25 0 322624 20[6 |6 0 40 | 35 | 35 [ 35| 125 | 125
160 15108 [7] 1| 80 26 | 18 | 16 | 14| 25 | 25 40 3226|2426 | 6 50 40 | 35 | 35 |35 | 125 | 125
320 218 6] 1|1 200 26 | 18 | 16 | 14| 25 | 25 100 3226|2426 |6 80 40 | 35 | 35 |30 | 125 | 125
480 2] 9 8 6] 1] 320 26 | 18] 14 [12]25] 25 160 322624 [20] 6|6 110 |40 [ 3535 30] 125 | 125
640 12656 |51 |1 440 26 [ 1812 |9 |25]25 220 322624 20]6 | 6 140 | 40 | 35 | 35 | 28 | 125 | 125
800 9 | 5| 4 [3]1 | 560 26 |12 7 |5 ]25]25 280 32 26|18 15| 6 |55 170 |40 | 3232 24| 9 8
700 185 | 34|15/ 340 25 14129 4 |35 200 [35]2[15][12] 6 4
400 5] 88 [5]25]2 225 18 | 10 3
450 0| 5

<VorsichtsmaBBnahme bei Optionsauswahl ,G5" (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, siehe S. 101)>
47 Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
EC-S6[IR + Steigung 12 : max. 440 mm/s - Steigung 6 : max. 220 mm/s - Steigung 3 : max. 110 mm/s



Ec EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 03 07 03 keit (mm/s) 03 0.7 03
0 8 5 0.75 0 14 10 2 0 20 14 5 0 25 22 10
160 8 5 0.75 80 14 10 2 40 20 14 5) 20 25 22 10
320 8 5 0.75 200 14 10 2 100 20 14 5 50 25 22 10
480 8 4 0.75 320 14 10 2 160 20 14 5 80 25 22 10
640 6 3 0.75 440 1Al 7 1.5 220 16 14 4 110 20 14 8
800 4 5 0.5 560 7 25 1 280 13 7 25 140 15 11 5
680 2 340 8 1 1 170 11 5 2

M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schubkraft und Str:
grenzwert

Steigung E';f);gr'_e' 5(?“3"1))0 250 | 300 | 350 | 400
" b M () Modus | (50mm-Schritte) () | (G || ) | ) 500
a c
(Nicken) (Gieren) (Verwindung) g0 |Ausgeschaltet 800 727 | 566 = 400 Steig:3—
Eingeschaltet 800 727 | 566 < - /
12 A}Jsgeschaltet 700 521 | 392 | 305 g Steig. 6
Eingeschaltet 680 <560> 521 | 392 | 305 < 200
5 |Ausgeschaltet| 450 <400> [ 371 | 265 | 199 | 155 S 0 — Steig. 12
Eingeschaltet 340 265 | 199 | 155 — Steig. 20
0 .
3 A}Jsgeschaltet 225 | 188 | 134 | 100 78 0 020 30 40 50 60 70 80
Eingeschaltet 170 134 | 100 78 Stromgrenzwert (%)
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)
Abmessungen
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. I0) 3D
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). .. . ':’
Schmierni www.iai-automation.com CAD CAD
chmiernippel L
fir Kugelumlauf- (12.5)
spindel/Fiihrung « A 17.5
W
= ¢’5.3Qe\’0 225 Hub 110 12 21
V‘:(\esse‘ 3 60 3
SE. 50 _ |Home, ME.
g‘\; ME. 2-g5H7 Passloch, Tiefe 5 _ 67
4-M5, Tiefe 10 [~
|
= — —__o]
Innensicht von Q i B
Schmieranschluss ——r———-—-tt———— - -— -
| ®
Teaching-Anschluss Status-LED ©
Offset-Referenzposition " ‘h o | & T
der zuldssigen Momente (59) 27.5 22 Stféiﬁtgrscgsgeuwgr i ol 5 %
s 8 und E/A-Kabel ‘ 22 } I IS I
= 1 B
— | \ | ‘ £8
£ L. ; | L : H
g ] E& == <
g + 4 —
= = 1.3
8 3 I ‘ I o Sicher- %e 149 (ohne Bremse)
¢ T Q A ‘ ﬁ < stellung von min. 100 189 (mit Bremse) 0.5 | |
] @ [ [T
| ' | i
Referenzflache 31 J E - i ( m ] [® i ‘ @]
(Abmessungsbereich B), e ‘ ELeCYLINDER| |
(38) ] I
Rahmenboden 62 T f
—_— |
63 63 j 18 43
4 04 H7 Passloch, Tiefe 5 | |
M4 130 (vom Rahmenboden) ol o A |
s N ‘
oz Langloch Tiefe 5 -t - — 1 1
7 gq % - (vom Rahmenboden) _ ‘ o
\%% <r7 is’ P _d (72 o] i
X - - o
07 ‘ ‘ 32 AP I ©05)
Mitgelieferte Vierkantmutter Detailansicht von P @ = —ft— V g !
(6 Stuick beiliegend) Details Rahmen-Langloch o I I
_=—e. —————— " 43 Referenz- 2
73 flache
_Z )
J 45 Querschnitt von Z-Z
175 8 @ Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
L 233 283 333 383 433 483 533 583
A 215.5 265.5 315.5 365.5 415.5 165.5 515.5 565.5
B 177 227 277 327 377 427 477 527
J 100 150 200 250 300 350 400 450
B Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
Gewicht ‘ Ohne Bremse 22 24 26 28 3 3.2 34 3.6
(ko) | Mit Bremse 24 26 28 3 32 34 36 38

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.

EC-S6[R 48



EC EleCylinder

Achsbreite

Schritt-
motor

B Modellspezifikationen

EC - s7| | R || |~ |

‘ Serie ‘ — ‘ Typ i ifikati ‘ — Hub — 4 — Optionen
S 24mm R | Seitmotor | 50 mm Ohne Kabel — .
50 (] X
H 16 mm . f (mit . Steckbuchse) Fir Optionen siehe Tabelle unten
M 8mm 500 mm N m
L 4mm 500 (Schrittweite 50 mm) ) .
()10 10m

Code ,S" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabel\éngen-Tabe\le unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die mégliche
Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und Geschwindigkeit ab.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 110 zu tiberpriifen.

(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 110 fiir weitere
Einzelheiten.

) — (4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
— ] Einzelheiten dazuss. S. 30.
An Decke (5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 280 mm in Ma-, Mb- und
Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuldss. Auskragung siehe S. 32.
(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hfte des Uberhang-Abstands liegen.
Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zuléssigen
Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerauschen die
Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.
(Hinweis) Die Abbildung zeigt |_Optionen
&Z’lgz‘;ﬁ)m’g'men Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S. 97
Montageful§ FT Siehe S. 99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
- Abgewinkelter Motor links (Hinweis 1) ML Siehe S. 101
Kabelldngen Abgewinkelter Motor rechts (Hinweis 1) MR Siehe S. 101
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
" — PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur 1-Stecker 0 — — p
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1 =30 CB-(RIEC- =3 CB-(R)EC2- ] Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIODIITI-RB 4~5 PWBIOLIITI-RB 54~55 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m | enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

Hauptspezifikationen (st

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) (chne Energiesparung)| 37 46 51 51 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 35 40 40 Spiel -
" Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 | 700 | 420 | 190 Material: stranggepresstes Aluminium
Horizontal Grundrah n
& keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 rundranmen (entsprechend A6063SS-T5), schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Ma:79N*m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 3 8 16 19 Zulassiges statisches Mb: 114 N-m
Last t " o
Zllaciug Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 2 5 10 15 astmomen mc. 157’7NN 0
L ) a: ‘m
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 | 700 | 350 | 175 f”':”'ges dty(";m'scf‘e;) Mb: 25 N-m
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 astmoment (Hinweis Mc:34N-m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 0.3 0.3 Zulassige Temperatur, . 5 0 . .
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Feuchtigkeit DIt AT meRs F7 [ (il omelemef e )
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 139 209 | 418 836 Schutzart 1P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s’” max. 100 Hz
Brems-Spezifikation Nichterregt auslésende Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrl. Stoffe)
Bremse Magnetbremse N
Motortyp Schrittmotor
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 16 19 -
Min. Hublange (mm) 50 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Hub Max. Hublange (mm) 500 500 | 500 500 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse/Umdrehung
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 2) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI. Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf 5. 33 zu bestatigen.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03| 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 0.7 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03 | 05
0 37 |22 16 |14 | 3 | 3 0 4 | 35 | 28 27| 8 | 8 0 51 | 45 | 40 | 40 | 16 | 16 0 51 | 45 | 40 |40 | 19 | 19
200 37 | 22 |16 | 14 | 3 | 3 140 4 | 35 | 28 |27 | 8 | 8 70 51 | 45 | 40 | 40 | 16 | 16 35 51 | 45 | 40 |40 | 19 | 19
420 34 20|16 | 14| 3 | 3 280 46 | 35 | 25 (24| 8 | 8 140 51 | 40 | 38 | 35| 16 | 16 70 51 | 45 | 40 |40 | 19 | 19
640 18| 13| 9 [75] 3 | 3 420 34 | 25 |15 [ 10| 5 | 45 210 51 | 35 | 30 | 24| 10 | 95 105 51 | 45 | 40 | 35| 19 | 19
860 9 |6 | 4|3 |[15]1 560 20 | 14| 8 | 6| 3 |25 280 3 | 20 |15 | 15| 8 | 7 140 45 | 35 | 30 | 25 | 125/ 12
700 10 5|3 [1[15]1 350 20 | 5 | 4 3 | 2 175 30 | 16 5 | 4
420 2 190 5

<VorsichtsmaBBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, sieche S. 101)>
Fir Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
49 EC-S70IR - Steigung 16 : max. 560 mm/s - Steigung 8 : max. 280 mm/s - Steigung 4 : max. 140 mm/s



Ec EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4

Lage Horizontal ‘Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit (mmy/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 07 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 07 03

0 18 10 2 0 35 20 5 0 40 25 10 0 40 30 15

200 18 10 2 140 35 20 5 70 40 25 10 35 40 30 15

420 18 10 2 280 25 12 3 140 40 25 7 70 40 30 15

640 10 2 1 420 15 6 15 210 25 14 105 40 30 8

800 1 500 7.5 15 0.5 280 5 0.5 120 15 6 2

560 2

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schubkraft und S
grenzwert

Steigung E’;e'agr'_e' 50-300 | 350 | 400 | 450 | 500
mm | P sommSchite) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) ([ o0 -
Ma Mb Mc Ausgeschaltet 860 774 | 619 | 506 g0 Steig. 4]
(Nicken) (Gieren) (Verwindung) 24 | 774 Z |
Eingeschaltet 800 <640> 619 506 || 6° i
<640> s 500 Steig. 8]
16 Ausgeschaltet 700 | 631 492 395 323 X 400 —
Engeschaltet| 560 <500> 492 | 395 [ 323 |[Z300 Steig.16]
g | Augeschlet] 420 <350> | 322 | 251 200 164 || & Jo — e
Fingeschalet 280 251 | 200 | 164 0 29
4 [Musgeschtet| 190 <175> | 163 126 101 83 o 10 20 . 30 40 52/ 60 70 &0
Fingeschalet 10 101 83 tromgrenzwert (%)
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)
Abmessungen
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berihrt. CAD-Zeichnungen sind tber unsere Webseite downloadbar. 0 3D
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). WWW.iai‘aUtOmatiOn.COm cAD CAD
Schmiernippel L
fiir Kugelumlauf- (12.5) &
spindel/Fiihrung V\'\Q‘) 7w A 23
PP
O 135
O 23 Hub 126 30
3 ] 77 3
& 7 E 2-05H7 Passloch, Tiefe 5 50 Home ME.
e == ME_] 45 Tiefe 10 s |l
=
— |
Innensicht von Q =3
Schmieranschluss i ®
Teaching-Anschluss ! g
StatusLED — i =
Offset-Referenzposition (69) 27.5 32 . - i
der zuldssigen Momente Steckbuchse fiir Strom- — ol — a +
e ) 8|_ | Versorgung und E/A-Kabel ] wlive %
| = ‘ 52
z I | ER e e — e — e — r—
HE T \ 8%
5 r ‘ 2%
RE S L &2 ‘
el = ] }
gl & Q ‘ n Sicher- a3 189 (ohne Bremse) I . T[T . I
é ! | stellung von min. 100 239 (mit Bremse) 0.5 ‘ |
i [ - N | ‘
__ 6| 2 I ] — P &l e
Referenzfliche (Ab- }
messungsbereich B) (46) ] . ‘
Rahmenboden 72 ‘ |
I 73 73 [ M5
5 71 [ 1
151
1.8 43 Cj i B i
e — P e —4— 08 4
N Langloch Tiefe 5 r ‘
(vom Rahmenboden) 04 H7 Passloch, Tiefe 5 7 Mitgelieferte Vierkantmutter
p (vom Rahmenboden) === (6 Stiick beiliegend)
. e w———— — 5
©05) g — [ A ————————————————A)—e———— —f— g, %
O 1 %
3 '//‘ 2277 Ef—f—f—f—f———f—f—f—f—f—fA*f—ff 1
| { J
a 5.3 7
85 Referenz- < L
eferenz J 45 Detailansicht von P
Querschnitt von Z-Z flache 17.5 B (30) Details Rahmen-Langloch
Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
L 265.5 3155 365.5 415.5 465.5 515.5 565.5 615.5 665.5 7155
A 2425 292.5 3425 3925 442.5 492.5 542.5 592.5 642.5 692.5
B 195 245 295 345 395 445 495 545 595 645
J 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
B Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Gewicht ‘ Ohne Bremse 4.2 4.4 4.7 4.9 5.2 54 57 59 6.2 6.4
(kg) ‘ Mit Bremse 4.7 49 52 54 5.7 5.9 6.2 6.4 6.7 6.9

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.

EC-S7OIR 5 0



EC EleCylinder

Gekupp_ Achsbreite
Motor- 90
mm

einheit

=]

24y

Schritt-
motor

Seitmotor-
Bauform

B Modellspezifikationen

EC S8

‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ ‘ —_ Hub —_— Kabellan —_ Optionen
s 30mm R [ Seitmotor | 50 mm Ohne Kabel A .
o S0mm 5x0 N 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fir Optionen siehe Tabelle unten.
m 10mm 600 600 mm on Tm
L 5mm (Schrittweite 50 mm) 1 t
()10 10m

Code ,S" fiir 4-Weg-Kabel, siche Kabellingen-Tabelle unten.

(1) Bei zunehmender Hublange sinkt die Geschwindigkeit aufgrund GbermaBiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei
gewtinschtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tiberprifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.

Einzelheiten siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(3) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm
von Schubkraft und Stromgrenzwert” zu Uberpriifen. Die abgelesene
Schubkraft gilt nur als Referenzwert. Bzgl. Vorkehrungen kontaktieren Sie IAl.

(4) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.

Siehe S. 110 fur weitere Einzelheiten.

Auswahl-

hinweise

A

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 400 mm (max. 800 mm
fur die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.
Zur Veranschaulichung der zuldssigen Auskragung siehe S. 32.

(7) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands

(Hinweis) Die Abbildung zeigt
den links montierten
Motortyp (ML).

liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen
[ Optionen oder Gerausche die Ensatzbecingungen abgeschucht werden.
(8) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation bzgl. zu bestellender Modelle
Name Code und Vorkehrungen kontaktieren Sie IAl
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR i "g o - o .
EnEe B (9) Es gibt Beschrankungen fiir die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) bei
" - n " n n Verbindung mit der EC Anbindungs-Einheit (RCON-EC-4).
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation (Hinweis 2) G5 PR . 3 . X
- - ~ , Fur Einzelheiten hierzu kontaktieren Sie IAI.
Abgewinkelter Motor links (Hinweis 3) ML
Abgewinkelter Motor rechts (Hinweis 3) MR
Umgekehrte Referenzposition NM
PNP-Spezifikation PN
Schlittenroller-Spezifikation (Hinweis 4) SR
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2
Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) (Hinweis 4) (Hinweis 5) w Kabella
Batterieloser Absolut-Enkoder WA anerangen
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle wL Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — —
(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wéhlbar mit der PNP-Spezifikation (PN) 1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~S3
und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2). - -
(Hinweis 2) Die Doppelschlitten-Spezifikation (W) und die Schmierfett-Spezifikation (G1/G5) kdnnen nicht 4~5m PWBDDD,D-R,B 4~5 PWBIODDD-R,B 54~55
zusammen ausgewahlt werden. 6~10m enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10
(Hinwetis 3) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist. (Hinweis)

(Hinwesis 4) Bei Einsatz der Schlittenroller-Spezifikation (SR) zusammen mit der Doppelschlitten-Spezifikation (W)
verdoppelt sich der Preis fir erstere Option.
(Hinweis 5) Diese Option ist fiir einige Steigungen nicht auswahlbar. Fir Einzelheiten siehe S. 50-3.

Hauptspezifikationen

»~RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spezifikation ACR (siehe S. 97).

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 30 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 16 mm, gerollt C10
_ | Zuladung Max. Zuladung (kg) 20 35 70 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
g Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1000 900 450 225 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
>§ Beschleuniggung / Min. Geschwindigkeit (mm/s) 38 25 13 7 Grundrahmen Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A606355-T6), schwarz eloxiert
= Verzégerung Nom. Beschleunigung/Verzég. (G)| 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Max. Beschleunigung/Verzog. (G) 1 1 0.5 03 L X Ma: 173 N-m
Zuladung Max. Zuladung (kg) 2 4 25 55 f:slfrs:;gn:;s\:atlsches Mb: 173 N-m
E Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 850 650 | 400 200 Mc: 271 N-m
‘g Besd gy Min. Geschwindﬁgkeit (mm"/s) 38 25 13 7 Zulissiges dynamisches Ma: 61 N-m
> Verzégerung Nom. BeschleurflgungNerzlpg‘ (G| 03 0.3 0.3 0.3 Lastmoment (Hinweis 1) Mb: 61 N-m
Max. Beschleunigung/Verzog. (G) 0.5 0.5 0.5 0.3 Mc: 116 N-m
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) 78 103 235 470 Zulassige Temperatur, . o . .
R Max. Schubbetriebs-Geschwingigk (mm/s) 38 25 20 20 Feuchtigi_;keit i 01bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Bremse Brems-Spezifikation Nichterregt ausldsende Magnetbremse Schutzart 1P20
Bremshalte-Kraft (kgf) 2 4 25 55 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s*
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Hub Max. Hublénge (mm) 600 600 600 600 Motortyp Schrittmotor (GréBe [J56SP) (Stromaufnahme: max. 6 A)
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestétigen.
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Ec EleCylinder

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb maoglich.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal |  Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05 | 07| 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 0.7 | 1 | 03 | 05 keit (mm/s) 03 0.5 0.3 0.5 keit (mm/s) 03 03
0 20 16 13 | 12 2 2 0 35 | 25 | 24 | 24 4 4 0 70 70 25 25 0 80 55
200 20 | 16 | 13 | 12 2 2 200 35 | 25|24 |24 4 4 100 70 70 25 25 50 80 55
400 20 13 12 ' 11 1 1 300 35 25 24 | 16 4 4 155 60 50 14 14 75 80 30
650 14 | 10 9 8 1 1 400 35 | 22 | 18 | 12 1 1 225 60 50 14 14 135 80 18
850 9 6 4 2 1 1 650 18 9 4 3 1 1 300 45 30 7 7 175 70 11
1000 3 2 1 800 10 3 1 400 15 9 2 1 200 40 3
900 7 1 450 1 2 225 10
Hub und max. Geschwindigkeit rrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert
Steigung 50~350. 400 450 500 550 600 Empfohlener Bereich
(mm) | (50mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) 500
30 1000<850> 940<850> 770 645 550 Steig. 5
20 900<650> 790<650> 640 520 440 370 400
10 450<400> 335 280 225 185 180 Z
5 225<200> 165 150 110 90 90 £ 300
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s) 5 - Steig. 10
=]
=
9]
v . / Steig. 20
L———— | Steig.30
0
0 10 20 30 40 50
Stromgrenzwert (%)
Abmessungen
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 0) 3D
(Hinweis) Um die Achse tber die Bohrungen im Grundrahmen zu montieren, sind die Schlitten-Abdeckung und das Edelstahlblech zu entfernen. I . ,:, B
(Hinweis) Einige Bohrungen sind bei Hub 50 und 100 mm nicht nutzbar. Hier ist der Zylinder tiber die Schraubenlécher an der Rahmen-Unterseite www.iai-automation.com CAD CAD
zu befestigen.
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). M.E.: Mechanischer
2-06 H7 Passloch, Tiefe 10 Endpunkt
A 285 S.E.: Hub-Endpunkt
245 Hub _4-M8,Tiefe 12 165 54
80 7.5
ME. | SE. 63 (Passlocher, Vd/ 60 Home | | ME.
Schmiernippel fiir Kugel- g Abweichung +0.02; 40 &3
3.5 Nippel- umlaufspindel/Fiihrung \ { 90
Durchmesser (auch gegentiberliegend) f \ = ® _ 1
I jm C - Me
= , B — |
\ [ . -|llE
L I e o 9Jle
Ansicht von V —
Innerer Fettschmieranschluss ‘ ==
) )
L ws |
Teaching-Anschluss \_ ) AEN 238 (ohne Bremse)
Status-LED Sicherstellung 259 (mit Bremse)
Offset-Referenz- 75 Steckbuchse fiir Strom- von min. 100
position der 12 12 @] versorgung und
2zuldssigen Momente S| und E/A-Kabel
L t — . — +
72
~ & E <3| © @
21 SIS %k —
SEld | | DA [ | -
3 f
et ‘ﬁT Flq ] 495 31 | 30| I~ i
eferenzfliche
(Abmessungsbereich B) L%J
Rahmenboden 83
85 1(2902) &5 M-26, H-06.6 Bohrung,
H7 Passloch, Tiefe 6.5 Langloch (nicht bei E-M6 Bohrung 211 Flachsenkung,
(vom Rahmenboden) P 50 und 100 mm-Hub) (Einschraubtiefe: 12) z Tiefe 6 (von der Riickseite) 211
; 26.6
] 4 & ) ¥ o T
S 3 o ) ;
nel 8 R -r—= -— = — - — - —- -- |
- 1%
gaﬁ £ D -0 4 - - | "
© = 2 <
J (Abst. 96 Bohrung zu Langloch) <= . ~
1 Go100P s DQlée!'Iscl?lnnr'c1 vonkZ Z
. . K (Abst. 06 Bohrung zu 96 Bohrung) 100 €tails Flachsenkung
Detailansicht von P Dx100P 40 fiir Rahmenbefestigung
Details Rahmen-Langloch 17 B
W Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
L 322 372 422 472 522 572 622 672 722 772 822 872
A 293.5 3435 393.5 4435 493.5 543.5 593.5 643.5 693.5 743.5 793.5 8435
B 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 780
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16
G 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7
H 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16
J 0 0 80 180 180 280 280 380 380 480 480 580
K 0 100 100 200 200 300 300 400 400 500 500 600
M 2 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
Gewicht | Ohne Bremse 49 52 5.5 5.8 6.1 6.4 6.7 7.0 7.3 7.6 7.9 82
ko) | Mit Bremse 5.7 6.0 6.3 6.6 6.9 7.2 7.5 7.8 8.1 8.4 8.7 9.0
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EC EleCylinder

Hauptspezifikationen (Doppelschlitten-Spezifkation)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 216 mm, gerollt C10
_ | Zuladung Max. Zuladung (kg) 35 63 73 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
g Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 400 400 200 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
5 eschwindigie! Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 13 7 Grundrahmen Material: stranggepresstes Aluminium (entsprechend A60635S-T6), schwarz eloxiert
= | Beschleunigung/ - P s = -
8 Verzdgerung Nom. Beschleunigung/Verzdg. (G) 0.3 0.3 0.3 Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Max. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.5 0.5 0.3 S SRS Ma: 1560 N*m
Zuladung Max. Zuladung (kg) — 18 48 Lastmoment Mb: 1560 N-m
T Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) — 185 175 Mc: 542 N-m
g Beschleunigung/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) - 13 U Zulassiges dynamisches Ma: 449 N-m
> Verzdgerung Nom. Beschleunigung/Verzég. (G) = 0.3 0.3 Lastmo?nenty(Hinweis 1 Mb: 449 N*m
Max. Beschleunigung/Verzég. (G) — 0.5 0.3 Mc: 188 N*m
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) 103 235 470 Zulassige Temperatur, . o X .
SenY et Max. Schubbetriebs-Geschwindigk. (mm/s) 25 20 20 Feuchtiggkeit g’ DIt it 3 ) (Tl Lol
Bremse Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnetbremse Schutzart 1P20
Bremshalte-Kraft (kgf) 4 25 55 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s*
Min. nominale Hublange (mm) 250 250 250 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Min. effektive Hublange (mm) 50 50 50 Motortyp Schrittmotor (GréRe [156SP) (Stromaufnahme: max. 6 A)
Hub Max. nominale Hubldnge (mm) 600 600 600 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Max. effektive Hubldnge (mm) 400 400 400 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 (Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer fillt je nach Betriebs- und
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublinge. Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.

Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublange.
(Hinweis) Bei Achsen mit Steigung 20 ist kein Vertikal-Einsatz moglich.

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifkation)

Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 [ 03 | 05 keit (mm/s) 03 03
0 35 25 0 63 63 18 18 0 73 48
200 35 25 100 63 63 18 18 50 73 48
300 35 25 155 53 42 7 7 75 73 23
400 28 15 185 38 23 2 2 135 73 11
225 38 23 175 50 4
300 38 23 200 20
400 8 2

Hub und max. Geschwindigkeit (Doppelschlitten-Spezifkation) Korrelogramm von Schubkraft und Strom-
g pp! p g A . 4
Nominaler Hub | 250~350 400 450 500 550 600 Jicizweiltan el SRzl Rhn]
Lead
(mm) | efekeiver Hub |15 200 250 300 350 400 Empfohlener Bereich
(50 mm-Schritte)|  (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) 500
20 400 370 Steig. 5
10 400<185> | 335<185> | 280<185> | 225<185> | 185 180 400
5 200<175> | 165 | 150 | 110 | 90 90 z
o 300!
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s) % Steiq. 10
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange. 3 9
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublange. % 200
v "0 / Steig. 20
/
C0 10 20 30 40 50
Stromgrenzwert (%)

(Hinweis) Gleiche Werte wie bei der Einzelschlitten-Spezifikation.

5 0 '3 EC-S8R



Ec EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifkation)

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

(Hinweis) Der Schlitten ist mit den Abmessungen des Abstands der Schlitten-Abdeckung oder des Abstands der Passlécher zu verbinden.
(Hinweis) Um die Achse tber die Bohrungen im Grundrahmen zu montieren, sind die Schlitten-Abdeckung und das Edelstahlblech zu entfernen.

(Hinweis) Einige Bohrungen sind bei Hub 50 mm nicht nutzbar. Hier ist der Zylinder tiber die Schraubenlocher an der Rahmen-Unterseite

zu befestigen.

CAD-Zeichnungen sind Uber unsere Webseite downloadbar.
www.iai-automation.com

3D
CAD

Z210)
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

L
A 285
) 120 (Tatséachlicher 35 (Abstand
Schmiernippel fiir E“;kutll:ver Schlittenabstand) Schlitten-Abdeckung) 7.5
Kugelumlaufspindel/ 245 165 165 46.5
03.5 Nippel- Fihrung (auch 80 80
Durchmesser gegentiberliegend) 200 (Abstand - 60
Passlocher) 40
i in i — %0
la ) / ME. j V\L Hom 3M.E. Antriebsschlitten
) [ o@ Tle | ® Sle |
Ansicht vonV ) I N SN U O 1 S B
Innerer Fettschmieranschluss . . . e
63 (Passlécher, \ 1 L ¥ E 2 e ol o olo p
Abweichung +0.02)
Freischlitten —
2x4-M8, Tiefe 12 ‘ :[-
2x2-86 H7 Passloch, Tiefe 10 ! L
i =
Teaching-Anschluss L ?
Status-LED ) ‘ 3) | 238 (ohne Bremse)
Offs_e_tfRe(gerenzf s STECkb”\fgrssif;ngzf:a Sicherstellung 259 (mit Bremse)
osition der zu- — ’ in. 100
I?a'ssigen Momente __[12 12 @ undE/AKabel vonmin
® ‘ _ I ) = ;
224 ‘ | P \
525 53 L | e L9
82 O B A L L,
K \ I
ferencfich o /L] [as 31,30 ol ! 1
Referenzfliche
(Abmessungsbereich B) L%’J
Rahmenboden 83
85 (20) 85 3-¢6, H7 Passloch, Tiefe 6.5 E-M6 Bohrung H-26.6 Bohrung, ©11 Flachsenkung,
190 (vom Rahmenboden) P Langloch (Einschraubtiefe: 12) Z  Tiefe 6 (von der Riickseite) "
<= °
r 06.6
S\ 4@ L) $ Il
c T | ©
£g 8———o———3»—@/——————————4«9——————&%———— == %
g% i
26§ .8 -6 & & & -© 44 A
R -;:E D | o
viE e - J (Abst. 86 Bohrung zu Langloch) eZ hni 7.7
| G 100P 5 Que'rsc nitt von Z-
K (Abst. 06 Bohrung zu 06 Bohrung) 100 Details Flachsenkung
Detailansicht von P Dx100P 20 fir Rahmenbefestigung
Details Rahmen-Langloch 17 B
M Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 250 300 350 400 450 500 550 600
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
L 522 572 622 672 722 772 822 872
A 493.5 543.5 593.5 643.5 693.5 743.5 793.5 843.5
B 430 480 530 580 630 680 730 780
D 3 4 4 5 5 6 6 7
E 8 10 10 12 12 14 14 16
G 3 4 4 5 5] 6 6 7
H 8 10 10 12 12 14 14 16
J 180 280 280 380 380 480 480 580
K 200 300 300 400 400 500 500 600
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange.
Effektiver Hub: Die tatséchlich betreibbare Hublange.
B Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 250 300 350 400 450 500 550 600
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
Gewicht | Ohne Bremse 6.89 7.19 7.49 7.79 8.09 839 8.69 8.99
(kg) Mit Bremse 7.69 7.99 8.29 8.59 8.89 9.19 9.49 9.79

(Hinweis) Das zusétzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 0,79 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCyliner

Hoch- o Achsbreite
steifig- o . .

keits- Schritt-
version Bauform motor

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ i ifikati ‘ —_— Hub —_ Kabellai —_— Optionen
S 20 mm R | Seitmotor | 50 mm Ohne Kabel o !
H 12 mm 510 2 0 (mit isten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 6 mm 800 800 mm ()1 im
L 3mm (Schrittweite 50 mm) 1 :
(510 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siche Kabel\angeanabe\le unten.

=
(=)

=
w

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die mégliche
Zuladung fir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und Geschwindigkeit ab.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 110 zu Gberprifen.

(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 110 fiir weitere
Einzelheiten.

E
Vertikal

P (4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
— ] Einzelheiten dazu's. . 30.
An Decke (5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 300 mm in Ma-, Mb- und
Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuléss. Auskragung siehe S. 32.
(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands liegen.
Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zulassigen
Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerauschen die
Einsatzbedingungen abgeschwicht werden.
| _Optionen
(Hinweis) Die Abbildung zeigt Name Code Seite
den links montierten RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Motortyp (ML). Bremse B Siehe S. 97
Montageful3 FT Siehe S. 99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Motor-Montage links (Hinweis 1) ML Siehe S. 101
Motor-Montage rechts (Hinweis 1) MR Siche’s. 101
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe 5. 104
" " PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur Klemmieisten-Stecker 0 — - Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(RIEC- 1~3 CB-(R)EC2- 51~53 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIOLILILI-RB 4~5 PWBIOLILIOI-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Speifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

zifikationen (steigungsabh

Item Description Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10
Zuladun Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 15 26 32 40 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
g Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 8 14 20 25 Spiel -
. Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1120 | 900 | 450 | 225 Material: stranggepresstes Aluminium
H tal Grundrahmen .
orizontal Keit/Beschleu-  Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 (entsprechend A6063SS-T5), schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Ma: 48 N*m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung), 1 25 6 16 Zulassiges statisches Mb: 69 N-m
Lastmoment s .
2l Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 0.75 2 5 10 m; ;gSN'\-‘mm
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1120 | 800 | 400 | 225 f::f;jﬁ::g’ﬁ:x:ﬂeg Mb: 40 N-m
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Mc:50N*m
n}.gungNer- Nom. Beschleur'ugungNerz"ogerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Zula55|ge Tgmperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
z0gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 05 | 05 0.5 Feuchtigkeit
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Schutzart P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s)| 20 20 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9m/s’ max. 100 Hz
Brems-Spezifikation Nich&erregttguslésende Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung geféhrl. Stoffe)
Bremse agnetoremse Motortyp Schrittmotor
Bremshalte-Kraft (kgf) 1 2.5 6 16 "
s = Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50 Anzahl der Enkod i 800 Pulse/Umdreh
Hub Max. Hublange (mm) 800 | 800 | 800 | 800 nzah der =nkocerpuse use/ merehung
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 2) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestétigen.
*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI. 9ung 9

bellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03| 05 keit(mm/s) | 03 | 05| 07 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 07 | 1 | 03 | 05
0 15 10 8 7 1 1 0 26 18 16 | 14| 25 | 25 0 32 | 26 | 24 | 20 6 6 0 40 | 35 | 35 | 35 16 16
160 15 | 10 8 7 1 1 80 26 | 18 | 16 | 14 | 25 | 2.5 40 32 | 26 | 24 | 20| 6 6 50 40 | 35 | 35 | 35 16 16
320 12 | 10 8 6 1 1 200 26 | 18 | 16 | 14 | 25 | 25 100 32| 26 | 24 |20 | 6 6 80 40 | 35 | 35 | 30 16 16
480 12 9 8 6 1 1 320 26 18 14 | 12| 25 | 25 160 32 | 26 | 24 | 20 6 6 110 40 | 35 | 35 | 30 16 16
640 12 | 65 6 5 1 1 440 26 18 12 9 | 25| 25 220 32|26 | 24 |20 6 6 140 40 | 35 | 35 | 28 15 15
800 9 4 8 1 1 560 17.5| 12 7 5|25 25 280 32 | 26 | 18 | 15| 6 St5) 170 40 | 32 | 25 | 20 9 8
960 7 3 15 [0.75| 05 700 10 5 3.5 2 1 0.5 340 25 14 12 9 4 3.5 200 28 | 20 | 15 8 6 4
1120 5 25 [ 15 0.5 800 6 3 1 0.5 400 15 8 8 5 2 2 225 18 5 2
900 3 450 10 5

<VorsichtsmaBBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, sieche S. 101)>
Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
51 EC-S6CIAHR « Steigung 20 : max. 800 mm/s - Steigung 12 : max. 440 mm/s - Steigung 6 : max. 220 mm/s - Steigung 3 : max. 110 mm/s



Ec EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3

Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 i 03 0.7 03

0 B 5 0.75 0 14 10 2 0 20 14 5 0 25 22 10

160 8 5 0.75 80 14 10 2 40 20 14 5 20 25 22 10

320 B 5 0.75 200 14 10 2 100 20 14 5 50 25 22 10

480 8 4 0.75 320 14 10 2 160 20 14 5 80 25 22 10

640 6 3 0.75 440 1 7 15 220 16 14 4 110 20 14 8

800 4 15 05 560 7 25 1 280 13 7 25 140 15 1 E)

680 2 340 B 1 1 170 X 5 2

M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schubkraft und Strom-
grenzwert

Steigung Ef;e;gri_e- 524?0 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
(mm) Mgdus (sommcize] (MM) | (mim) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) 500
Ma b Mc % 1120 1050] 940815 | 715 630 [ 560 /StLig.—sa
(Nicken) (Gieren) (Verwind Eingeschaltet 800 715|630 |560 || = /
900 | 845 & 300 ‘
5 800> | <a00» 705 | 585|515 445 390 345 315 |[ S Steig 6
ha 550 585 515 | 445|300 | 345 315 || 2 Steig. 12
<560> <560> § o — eig.
| 450 | 415  ——T1
6 <400> <400>‘ 350 | 295 255|220 190|170 | 140 " Steig. 20
340 295 255220190 | 170 | 140 o 10 20 30 40 S0 60 70 80
Stromgrenzwert (%)
3 225 | 205 | 170 [145[125/110| 95 | 85 | 70
Eingeschaltet 170 1451125110 95 | 85 | 70
(Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)
Abmessungen
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. CAD-Zeichnungen sind tber unsere Webseite downloadbar. 20 3D
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). Www.iai-automation.com CAD CAD

Schmiernippel
fiir Kugelumlauf- 17.5
spindel/Fiihrung A
225 Hub 110 215 21
3 60 3
SE. e 50 |Home
@ ME A 2:95H7 Passloch, Tiefe 5 76.5 NME.
o —_— .
- 4-M5 Tiefe 10 I
I )% |
:[© © [ |
Innensicht von Q 1
Schmieranschluss Steckbuchse firStrom- | _ | | || i 7‘7 [ I I I
versorgung und E/A-Kabel i
Offset iti (59) Status-LED i | | |
der zuldssigen Momente s 1© - ¢ ©] [€]
N t
s [ als % i
2 ! =[]
= v : 58
2 '@ ‘ fgﬁ T T T T T T T
g un i = e
¢l gQ | i:
e ‘ta RN | 0\ [] g s - &< 4
Q y [‘éﬁ
Il (A% N 13)
7] @ | o Sicher- s 149 (ohne Bremse)
2= T = stellung von min. 100, 189 (mit Bremse) 0.5
s - ' ( ™
Referenzfliche (Ab- Teaching-Anschluss H I
messungsbereich B) 35
62 22 _| 275
Rahmenboden
63 63
T4 P
130 .
@4 H7 Passloch, Tiefe 5
(vom Rahmenboden)
Langloch Tiefe 5
(vom Rahmenboden) T — [ — 11—
P z
. 3% %% 7o —]
- 0 =
g % % \,
N al —kk—Tp--5- ——_——— - — - — - — - +———f—
I’y
! B F — 44 4
. z !
Detailansicht von P E-M4 Tiefe 8 J (Abst. 04 Bohrung zu Langloch) | _ < ©s
Details Rahmen-Langloch E-04.5 Bohrung C Dx100 P 45 Querschnitt von Z-Z
} c Dx100P 55 Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
175 B 1)
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L 2425 2925 3425 3925 442.5 4925 542.5 592.5 642.5 692.5 7425 7925 842.5 8925 942.5 9925
A 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775 825 875 925 975
B 186.5 236.5 286.5 336.5 386.5 436.5 486.5 536.5 586.5 636.5 686.5 736.5 786.5 836.5 886.5 936.5
C 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
J 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
Gewicht | Ohne Bremse 23 25 27 29 32 34 36 38 4.1 43 4.5 4.7 5 52 54 56
(kg) | Mit Bremse 26 238 3 32 35 37 39 4.1 4.4 46 4.8 5 53 5.5 5.7 5.9
Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Hoch- ; Achsbreite
steifig- 3 . 24 A"

keits- i Schritt-
version Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC — s7 | | AHR | || |~ |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ Steigung i i ‘ —_— Hub —_— a —_— Optionen
S 24mm AHR] Seitmotor | 50 mm Ohne Kabel
0 - N .
H T6mm 520 ) (mitK y Kbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 8mm 800 800 mm ©n im
L Amm (Schrittweite 50 mm) 2 ?
910 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siche Kabellangen-Tabelle unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die mégliche
Zuladung fiir ein spezielles Modell héngt von der Beschleunigung und Geschwindigkeit ab.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 110 zu iberpriifen.

(3) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 110 fiir weitere
Einzelheiten.

) — (4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
— ] Einzelheiten dazu's. S. 30.
An Decke (5) Der Referenzwert fiir die zulassige Auskragung liegt bei max. 300 mm in Ma-, Mb- und
Mc-Richtung. Zur Veranschaulichung der zuléss. Auskragung siehe S. 32.
(6) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands liegen.
Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zulssigen
Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die
Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.
den links montierten -
Motortyp (ML). Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S. 97
Montageful FT Siehe S. 99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
- Motor-Montage links (Hinweis 1) ML Siehe S. 101
Kabellangen Motor-Montage rechts (Hinweis 1) MR Siehe S. 101
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kein Kabel | Nor Kemmieisten-Steck ° — — PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
n ur ecker Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- $1~53 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIOCILIOI-RB 4~5 PWBIOCILILI-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m | enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis)  S6~510 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB“: Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.
Hauptspezifikationen (steigungsabhan:
Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 212 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung), 37 46 51 51 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 35 40 40 Lost motion -
. indig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1080 | 840 | 420 190 Material: stranggepresstes Aluminium
izl Geschwindig g ggep
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 | 20 | 10 | 5 SIS (entsprechend A60635S-T5), schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzdégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Ma: 115N "m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 3 8 16 25 Zulassiges statisches Mb: 115N-m
Last t . B
Al Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 2 5 10 15 astmomen mc' §§9NN m
L . a: ‘m
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 | 700 | 350 | 175 Zulassiges dynamisches  Fyrio N
5 " . 4 Lastmoment (Hinweis 2)
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Mc: 134 N-m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 | 03 03 Zulassige Temperatur, o i i
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Feuchtigkeit ORI, w0 (i (i e )
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 139 209 | 418 836 Schutzart 1P20
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 Schwingungsfestigkeit 4.9m/s” max. 100 Hz
e Brems-Spezifikation Nich&g?\gettgresrlg::nde Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung geféhrl. Stoffe)
M Schrittmot
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 16 25 otortyp chrittmotor -
Min. Hublange (mm) 50 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Hub Max. Hublénge (mm) 800 | 800 | 800 | 800 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse/Umdrehung
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 2) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

" T o 8 " - - . Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.
*Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb maglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05 | 0.7 1 0.3 | 0.5 keit(mm/s) | 03 | 05 | 0.7 | 1 | 03 | 0.5 keit(mm/s) | 03 | 05 | 0.7 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03 | 05
0 37 |22 |16 | 14 3 3 0 46 | 35 | 28 |27 | 8 8 0 51 | 45 | 40 | 40 | 16 | 16 0 51 | 45 | 40 |40 | 25 | 25
200 37 | 22 | 16 | 14 3 3 140 46 | 35 | 28 | 27 8 8 70 51 45 | 40 | 40 | 16 16 35 51 45 | 40 | 40 | 25 | 25
420 34 | 20 16 | 11 3 3 280 46 | 35 | 25 | 24| 8 8 140 51 | 40 | 38 | 35| 16 | 16 70 51 | 45 | 40 | 40 | 25 | 25
640 15 | 10 8 | 65| 3 2 420 30 | 25 | 15 |10 | 5 4.5 210 51 35 | 30 (24| 9 8 105 51 | 45 | 40 | 35| 20 | 19
860 9 6 4 3 1.5 1 560 15 12 7 5 3 25 280 35 | 20 | 15 [125| 6 5 140 45 | 35 | 30 | 25 | 125| 10
1080 3 2 700 10 5 ] 1 1.5 1 350 20 5 4 8 2 175 20 | 15 4 3
1230 3 15 1 0.5 | 0.5 840 3 420 2 190 5
980 4

<VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, siehe S. 101)>
Fir Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
53 EC-S7CIAHR - Steigung 24 : max. 860 mm/s - Steigung 16 : max. 560 mm/s - Steigung 8 : max. 280 mm/s - Steigung 4 : max. 140 mm/s



Ec EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb mglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3
0 18 10 2 0 35 20 5 0 40 25 10 0 40 30 15
200 18 10 2 140 35 20 5 70 40 25 10 35 40 30 15
420 18 10 2 280 25 12 3 140 40 25 7 70 40 30 15
640 10 2 1 420 15 6 115 210 25 14 4 105 40 30 8
800 1 500 7.5 1.5 0.5 280 5 0.5 120 15 6 2
M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments 260 2
Ma Mb Mc Hub und max. Geschwindigkeit
(Nicken) (Gieren) (Verwindung) ie-
¢ Steigung E’;f)'agr'_e 50-500 | 550 600 650 700 750 800
rrelogramm von Schubkraft und St renzwert (mm) | Modys | (PerS0mm)| (mm) | (mm) (mm) | (mm) | (mm) (mm)
500 haf 1080 <860> 950 840 750
24
800 <hiod Eingeschaltet 800 <640> 750 <640>
zm Fo-4 1 840 <700>  |820<700> | 715<700> | 625 555 495
% 500 Steig. 871 Eingeschaltet 560 <500> 555 <500> 495
< .
S 40 g ettt 420 <350> |405<350>| 350 | 310 275 245
g Steig. 16 | Engeschaltet 280 275 245
10 —r o . o 190 <175> | 175 [ 150 | 135 120
%0 20 30 40 50 60 70 80 120
Stromgrenzwert (%) (Hinweis) Werte in < > gelten bei Vertikal-Betrieb. (Einheit: mm/s)
Abmessungen
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berihrt. : P o -
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). GRZdmungEn Smfj u.ber Unsere Webs.e\te dlerlaz, :)‘D 3D
www.iai-automationcom <40 CAD
Schmiernippel L
fiir Kugelumlauf- (125) - A 23
spindel/Fiihrung »° o 225 Hub 126 275 25
N S 3 ] 77 | 3
I SE. 2-05H7 Passloch,-Tlefe 5 50 om §M,E.
4-M5 Tiefe 10
& % ME | 905
S [
© (c]
Innensicht von Q ,,7,,i,i,i,,i,,,,,,,i,il,i,i,,,,,i,i _
Schmieranschluss ‘
Steckbuchse fiir Strom- © o S| ®
Offset-Referenz- versorgung und E/A-Kabel — ol —
position der (69) Status-LED P 8ls % [
zulassigen Momente __|8 . ‘ R j’_’]
* | %S
| ' S5 7 T T T [T I
= 8S
E [ C 1 it
& ' [
5|2 Q - d
2 % N N Sicher- %(— 189 (ohne Bremse)
§ B =] stellung von min. 100 239 (mit Bremse) 0.5
2 © L 0 ‘
2N ) ‘ | ‘
S : i D [TE ! ‘
Referenzflache (Ab- / 2 ° ‘ \
|
messungsbereich B), 37 o« ® ! l cmun:m] | \a
45 Teaching-Anschluss = i
Rahmenboden 74 32 | 275 E | |
75 5 73 — J—'——U‘ L@ 3]
4 |
152 @4 H7 Passloch, Tiefe 5
(vom Rahmenboden)
E-05,5 Bohrun I ) S |
Langloch Tiefe 5 NS Ti Z
(vom Rahmenboden) E5 Tiefe 10 | 255
[ P Fr:y .y
o ) h o \
3 & sl —f—- Sy SN | B | S|
< o
\F <& <40 -
Detailansicht von P / J (Abst. 24 Bohrung zu Langloch) L Z
Details Rahmen-Langloch P C Dx100 P 305
C Dx100 P a5 Querschnitt von Z-Z
175 B (25) Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
H Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L 274 324 374 424 474 524 574 624 674 724 774 824 874 924 974 1024
A 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001
B 208.5 2585 308.5 358.5 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5 708.5 758.5 808.5 858.5 908.5 958.5
C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9
E 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
J 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900
H Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
Gewicht ‘ Ohne Bremse 4.5 47 5 53 5.5 5.8 6.1 6.3 6.6 6.9 7.1 74 7.7 79 8.2 8.5
(kg) ‘ Mit Bremse 5.0 5.2 5.5 5.8 6.0 6.3 6.6 6.8 7l 7.4 7.6 7.9 8.2 8.4 8.7 9.0

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.

EC-S7OAHR 54



EC EleCylinder

Schub- Gekupp. | == Achsbreite 24V

stangen-

Austih. | Motor- | Gerade | 63 Schritt-
rung einheit § Bauform | mm motor

B Modellspezifikationen

EC — R6 || || || |

\ Serie \ — \ Typ i — Hub — Kabelldnge — Optionen
S 20mm 50mm Ohne Kabel . . .
H T2mm 510 2 0 (mit isten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 6mm o 300mm [SH m
L 3mm (Schrittweite 50mm) ? 1
()10 10m

Code ;5" fiir 4-Weg-Kabel siehe Kabellangen-Tabelle unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
mogliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird. Bei einer externen Kraft auf die Schubstange aus einer anderen

Bitte als der Bewegungsrichtung kann die Arretierung beschadigt werden.

beachten (3) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberprifen. Die abgelesene Schubkraft gilt
nur als Referenzwert. Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(4) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.

Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.

Einzelheiten dazu siehe S. 30.

Name Code Seite

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse B Siehe S. 97

Flansch (vorne) FL Siehe S.98

Montageful3 FT Siehe S.99

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe 5. 102
Kabellinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM SieheS. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker ° — — PNP-Spezifikation PN S!ehe S. 104
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105

1~3m CB-(RJEC- 1-~3 CB-(RIEC2- il =8 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PwBIODIOIC-RB 4~5 pwBlODIOO-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m _|enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) | S6 ~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

Hauptspezifikationen (steigungsabha

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10
Al Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 6 25 40 40 Spiel -
Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Schubstange @25mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Schubstangen-Rotationsspiel +15Grad
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 03 | 03 | 03 (Hinweis 1) o
z6gerung Max. Beschleunigung/-Verzogerung (G) 1 1 1 1 Zuldssiges Lastmoment am 0.5 N-m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 1.5 4 10 125 Fihrungskopf )
zuladung o Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 1 4 | 10 | 125 ﬁ;’l']‘"’cﬁ%ek;etmpe'at”" 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Schutzart IP20
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s* max. 100 Hz
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzogerung (G) 03 03 03 03 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
z6gerung Max. Beschleunigung/-Verzogerung (G) 05 | 05 | 05 | 05 Motortyp Schrittmotor
St Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 | 20 20 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Brems-Spezifikation Nichterregt auslésende (Hinweis 1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung (Anfangsreferenzwert) bei eingefahrener
Bremse Magnetbremse Schubstange und Aufnahme des zuléssigen statischen Lastmoments
Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 4 10 12.5
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50
Hub Max. Hublange (mm) 300 300 300 300 |, Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 i dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [1] 03 [ 05 keitmm/s) {03 [ 05 [ 07 | 1 [ 03] 05 keitmm/s) {03 [ 05 [ 07 [ 1 [03] 05 keitmm/s) [ 93 10507 1] 03 [ 05
0 6 | 6 | 5 |5 1515 0 25 | 18 |16 | 12| 4 | 4 0 40| 35 | 30 [25] 10| 10 0 60 | 50 | 45 | 40| 125 | 125
160 6 | 6 | 5 |5 15|15 100 25 | 18 | 16 | 12| 4 | 4 50 40| 35 | 30 |25 |10 | 10 50 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
320 6 | 6 | 5 |3/15]15 200 25 | 18 |16 | 10| 4 | 4 100 40 | 35 | 30 [25|10 | 10 100 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
480 6 | 6 | 5 |3 1515 400 20 14 |10 6 | 4 | 4 200 40 | 30 | 25 |20 |10 | 10 125 60 | 50 | 40 30| 10 | 10
640 6 | 4| 3 |2/ 15|15 500 58| 6 | 435 3 250 40 | 275 | 225 |18 | 9 | 8 175 40 |35 |25 20| 6 5
800 4 | 3 1 1 700 6 | 2 2 |1 350 30 14 | 12 (10 5|5 200 3530 |20 14| 5 | 45
400 18| 10 6 | 5|33 225 1616106 5 4
450 8 | 3 2 |1
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EC EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 12.5
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 12.5
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 125
480 4 3 1 300 20 8 ] 150 40 20 75 40 25 12
640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9
500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und Stro
Steigung | Energiespar- 50-200 250 300 grenzwert
(mm) Modus (50mm-Schritte) | (mm) (mm)
500
20 Ausgeschaltet 800
Eingeschaltet 640 2 400 / Steig-3—
12 Ausgeschaltet 700 | 547 E 30
Eingeschaltet 500 g Steig. 6
Ausgeschaltet 450 | 376 | 268 S 20 —
6 5 ei
Eingeschaltet 250 é 100 / —| Steig. 12
——
3 A}JSgeschaItet 255 [ 186 | 133 . T Steiq.20
Eingeschaltet 125 0 10 20 30 40 50 60 70 80
(Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%)
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. oD) 3D
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. Rl . i
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. www.iai-automation.com CAD CAD
el 40.8 22 Hub +102
= 2 M.E:  Mechanischer Endpunkt
w2] 18 ~ Q SE: Hub-Endpunkt
%< % 3
g2
=|9|= 1= — ‘4
I el o | I N U722 o | R }
il N
— \{
% Mitgelieferte
2 Frontbefestigungsmutter Schmieranschluss
F 20
3 " 22 7.5 (Schliisselweite)
< Die Aus-
a 63 richtung der
= Achsmyner st Sicherstellung
T T 2 Hub 62.8 L __vonmin. 100
//‘/—';_\ A 118 (ohne Bremse) 13)
158 (mit Bremse) 1.3 o
b 1 Steckbuchse fiir
1 \\\$ 26 B Status-LED 275 22 Stromversorgung
L Teaching- und E/A-Kabel
i Anschluss
315
14 (Schliisselweite) :

-

55 6

y M42x1.5 E

Mitgelieferte Frontbefestigungsmutter

(19.6)
(57)

17 6

Schubstangen-Endmutter

Detailansicht von Q
(Umriss Schmieranschluss)

B Abmessungen pro Hub

Hub 50 100 150 200 250 300
L \ Ohne Bremse 3015 3515 4015 4515 501.5 551.5
\ Mit Bremse 3415 3915 4415 4915 541.5 591.5
A 1835 2335 283.5 3335 383.5 4335
8 97 147 197 247 297 347

B Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
Gewicht (kg) \ Ohne Bremse 16 18 2 22 24 26

Wi

ewientt@ Mit Bremse 18 2 22 24 26 28

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Schub- Gekupp. | =1 Achsbreite 24V

stangen-
Ausfiih- ] Motor- | Gerade Schritt-
rung einheit I Bauform motor

‘ Serie ‘ — ‘ Typ i — Hub — bella — Optionen
S 24 mm 50 mm Ohne Kabel o : .
H 16 mm 520 . 0 (mitK ; Kbuchse) Fur Optionen siehe Tabelle unten.
M 8mm 300 300 mm (o m
L 4 mm (Schrittweite 50 mm) 1 1
()10 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellangen-Tabelle unten.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
mdgliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird. Bei einer externen Kraft auf die Schubstange aus einer anderen
als der Bewegungsrichtung kann die Arretierung beschadigt werden.

=

==l An Decke (3) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die abgelesene Schubkraft gilt
nur als Referenzwert. Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.
(4) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fur weitere Einzelheiten.
(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.
| _Optionen
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S. 97
Flansch (vorne) FL Siehe S. 98
Montagefull FT Siehe S. 99
- Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S.101
o SR TR NEA | Sehes. 10
Kabellainge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — BNEeSpeifikation EN SieheloNl0)
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- $1-~53 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PwBIODOIO-RB 4~5 PWBIODOIOI-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m | enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~510 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB“: Roboterkabel. ,-REC-*, ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.

Hauptspezifikationen (steigungsabhéngig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 210 mm, gerollt C10
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Zuladung P n :
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 40 50 55 Spiel -
Horizontal Geschwindig- Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 700 | 350 175 Schubstange 230 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Schubstangen-Rotationsspiel +1.5 Grad
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 03 | 03 | 03 (Hinweis 1) o
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Zuldssiges Lastmoment am 05N-m
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 3 8 18 19 FuthﬂQSKOPf :
Zuladung o+ Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 3 | 5 | 175 | 19 ﬁ;’ff,f{%eklﬁmperat”“ 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 640 | 560 | 350 | 175 Schutzart 1P20
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 | 20 | 10 5 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s’ max. 100 Hz
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 03 03 03 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
z0gerung Max. Beschleunigung/Verzgerung (G) 05 | 05 | 05 | 05 Motortyp Schrittmotor
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 182 | 273 | 547 | 1094 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
e Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 | 20 | 20 | 20 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
S igkeit (mm/s)
Brems-Spezifikation Nichterregt auslésende (Hinweis 1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung (Anfangsreferenzwert) bei eingefahrener
Bremse Magnetbremse Schubstange und Aufnahme des zulassigen statischen Lastmoments
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 18 19
Min. Hublange (mm) 50 50 50 50
Hub Max. Hublénge (mm) 300 300 300 300 |, Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

B Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig Beschleunigung (G)
keit(mm/s) [ 03 | 05 | 0.7 | 1 |03 |05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 |03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 0.7 [ 1] 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03 | 05
0 20| 18 | 15 [12] 3 | 3 0 50 | 40 | 35 30| 8 | 8 0 60 | 50 | 45 |40| 18 | 18 0 80 | 70 | 65 | 60| 19 | 19
200 20| 18 | 15 [12] 3 |3 140 50 | 40 | 35 30| 8 | 8 70 60 | 50 | 45 |40| 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60| 19 | 19
400 20| 14 | 12 | 8] 3|3 280 50 |35 |25 [20] 7 | 7 140 60 | 50 | 45 |40| 16 | 12 70 80 | 70 | 65 |60 19 | 19
420 17 12 | 10 | 6| 3|3 420 25 | 18 | 14 [ 10| 45| 4 210 60 | 40 | 31 |26| 10 | 9 105 80 | 60 | 50 (40| 18 | 18
600 14| 6 5 |43 ]2 560 053221 280 34 120 | 15 11 5 | 4 140 50 30|20 [15] 12 | 10
640 5| 3 2 [15] 2 |1 700 2 350 12 4 |1 2 |1 175 15 2
800 5 1 1
860 2 | 05
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EC EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit firr die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb maglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 0.3
0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 175 0 55 50 19
200 18 9.5 3 140 40 25 5 70 50 30 17.5 35 55 50 19
400 11 6 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13
420 10 5 420 5 1 210 14 7 2 105 30 15 2
600 1
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und St
Steigung Energiespar- 50-300 grenzwert
(mm) Modus (50 mm-Schritte) ]
2 Ausgeschaltet 860<640> -
Eingeschaltet 600<400> 2"“"" Steig. 4™ |
Ausgeschaltet 700<560> & 800
16 Eingeschaltet 420<280> ER) / Steig. 8]
s Ausgeschaltet 350 § 40 —1 |
Eingeschaltet 210 3. | _— __SL ig. 16
4 Ausgeschaltet 175 — | Steig.24
Eingeschaltet 105 0 10 20 30 40 50 60 70 80
(Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%)
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind iber unsere Webseite downloadbar. D) 3D
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt. Al n ;’, 5
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. WWw.lal-a Utomatlon‘com CAD CAD
9
2 494 27 Hub +111.5 M.E::  Mechanischer Endpunkt
kS f S.E:  Hub-Endpunkt
|G 2
R 23 5 /g
Q3T
23 = I
f
7Z ol I /F_ﬂ ,777777<E1>
Mitgelieferte
27.5 Frontbefestigungsmutter Schmieranschluss
305 9.5 (Schliisselweite)
5 73
< ig -
a E;al:\sg der Sicherstellung
o Achsmutter ist Hub 764 L von min. 100
unbestimmt *2 157 (ohne Bremse)
//;: 3 .3 A 207 (mit Bremse) (1.3) Steckbuchse fiir
P 28 B Status-LED 275 _32 Stromversorgun:
of HIHAS erflse Homef\mEn und /A Kabel
~ \ \iy o o ™ Teaching- —
(T 3 S € Anschluss
36.5 ~ |
19 (Schlusselweite) e %‘ = — =HF——== — !
B S
1
b 65 9_
22 8
y Q
B | 0
g *@* g A |
1 M14x1.5

B Abmessungen pro Hub

Schubstangen-Endmutter

M48x1.5

Mitgelieferte Frontbefestigungsmutter

]

Detailansicht von Q
(Umriss Schmieranschluss)

Hub 50 100 150 200 250 300
L \ Ohne Bremse 354 404 454 504 554 604
\ Mit Bremse 404 454 504 554 604 654
A 197 247 297 347 397 447
B 104 154 204 254 304 354
H Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
Gewicht (ka) \ Ohne Bremse 33 35 37 3.9 4.1 43
ewIcCl
9] Mit Bremse 35 37 39 44 43 45

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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Achsbreite 24V

Motor- § Gerade 3 5 Schritt-
mm

einheit § Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC  — RR3 |- | |- | |- | |

‘ Serie ‘ e ‘ Typ i e Hub e Kabelldnge e Optionen
o Smm 50mm Ohne Kabel o )
M Amm 510 N 0 (it Kl leisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
L 2mm 300 300mm on 1m
(Schrittweite 50mm) 1 ]
()10 10m

Code 5" ﬁjr4—Weg-Kabel, siehe Kabe\léngen-Tabelle unten.

N

€ Radial-Last-Spezifikation
3 Radialzylinder

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
mogliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Flihrung ausgestattet. Fr die
zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.

E
Vertikal

P — (3) Die horiz. Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine ext. Fihrung verwendet wird.
— (4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
An Decke Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.
(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
P, ; . Bremse B Siehe S. 97
(Hinweis) Die Abbildung zeigt - - -

den oben mo?\tier%en Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S. 97

Motortyp (MOT). Flansch (vorne) FL Siehe S. 98

Montagefull FT Siehe S. 99

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101

Motor-Montage unten (Hinweis 1) MOB Siehe S. 101

Motor-Montage links (Hinweis 1) MOL Siehe S. 101

e . - Motor-Montage rechts (Hinweis 1) MOR Siehe S. 101

Hub und max. Geschwindigkeit Kabellangen Motor-Montage oben (Hinweis 1) moT Siehe S. 101
Steigung 50-150 200 250 300 Kabellange | Standarc-Kabelcode | 4-Weg-Kabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
(mm) (50mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) " PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104

Kein Kabel 0 — "

6 420 300 210 150 S1~53 Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105

4 280 200 140 100 1~3m 1~3 - Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105

> 140 100 70 50 4~5m 4~5 S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
(Einheit. mmv/s) 6~10m 6~10 S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
: (Hinweis) Roboterkabel. Siehe S. 114-1. (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

Hauptspezifikationen (steigungsabha

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 4 2 Antriebssystem Kugelumlaufspindel @6 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) 9 14 18 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 420 | 280 | 140 Spiel -

Horizontal | keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 8 5 3 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 0.3 Schubstange ©16mm, Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
z8gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 03 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel 0Grad
Zuladung Max. Zuladung (kg) 1.5 25 | 35 (Hinweis 2)

Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 420 | 280 | 140 Zulassige Temperatur, . o . .

Vertikal keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 8 5 3 Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 | 03 Schutzart IP20
zOgerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s? max. 100 Hz

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 45 68 136 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 Motortyp Schrittmotor
Nichterregt Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremse Brems-Spezifikation auslésende Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Magnetbremse (Hinweis 2) Genauigkeit des Stan: in Rotati ich hne L fi der S
Bremshalte-Kraft (kgf) 15 25 35 g genversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50
Il Max._HubIange (mm) n 300 300 | 300 | . Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 ElY 50 i dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAL

Korrelogramm von Schubkraft und Strom- Biegungsreferenzwerte bei Radiallast Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
grenzwert -

Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg).
o Hubmm)|| Steigung 6 Steigung 4 Steigung 2
_ 20 — 300 Lage | Horizontal ‘ Vertikal | | Lage | Horizontal ‘ Vertikal | | Lage | Horizontal ‘ Vertikal
Z 150 = — 250 (Geschwin-| Beschleuni G) | |Geschwin-{ B i G in-| Beschleuni
b |1 E dagleit O Mgt | G [t 9
£ 100 Steig. 2 o 200 (mmjs) | 03105 | 03 || (mms) | 03 03 | [ (mms | 03 03
- 2
§ / /5t€lg.4 ﬂg} 0 — 165 0 9|7 15 0 14 25 0 18 35
S 50 e e & = — 100 120 |9]7] 15| 8 14 | 25 |[ 40 18 | 35
— Steig. 6 05 — — — 50 210 | 9 | 7 15 140 14 2.5 70 18 35
% 10 20 30 40 50 60 70 L +—1 | ——t 255 191715 170 14 25 85 18 3.5
Stromgrenzwert (%) 00 — 3151917 1 210 14 25 105 18 3.5
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 360 | 86| 1 240 | 13 | 25 [ 120 | 18 3
Radiallast (N) 420 |6 | 5] 1 280 | 12 2 40 | 17 | 25
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Abmessungen

*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. AD-Zeichnungen sind iber unsere Webseil nl " B
*2 Die Zeichnung unten stellt den oben montierten Motortyp (MOT) dar. G ge. SI' Az .Ebsenedow ezl 2 3D
*3 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kdnnen nicht als Referenzflache verwendet werden. WwWw.ial-automation.com CAD CAD
25 I I Schmiernippel fiir Spindel
T = 7@,7,7,7,7,7,7,7,4@?,7,7,7,7,7, Schmiernippel fiir Fiihrung
&l = Die Ausrichtung
NS derAchsmuter | g -
ol = istunbestimmt*3 "= © E n 1.8
T T = 12
i 5 °g| &
" <| 2 14 85 5 (195)
E © 2 o sl ME.: Mech. Endpunkt
o 7 (Schliisselweite) (41 SE: Hub-Endpunkt
b 4-M4, Tiefe 6 Sicherstellung B R
Referenzfliche ‘ - et 2 Hub 205 L von min. 100 Pfeilansicht von V
ic || 120 Schmieranschluss
Al 17 ME* /|| \SE.
M (22) 125 (ohne Bremse)
34 150 (Banenelos-Absolut, ohne Bremse) Status-LED
150 (mit Bremse)
35 2 A 170 (Batterielos-Absolut, mit Bremse) (1.3)
Home-
055 24 Position; ME*1 Y
M3 Y _
Vv 1 E Steckbuchse fiir
- H - ‘ Stromversor-
" N . d
Mitgelieferte Vierkantmutter 7 g}l:_?(:gd
(6 Stiick beiliegend) _ N
r = _F Teaching-
13 Lo ¢ Anschluss 19.2 =
il 1\ — _
= _H_ | -
g , T z R 2
M8x1.25 == och, Tief i
Langloch Tiefe 4 | ©3 H7 Passloch, Tiefe 4 | i I b
Schubstangen-Endmutter p (vom Rahmenboden) (vom Rahmenboden) itk
Referenzfliche 33
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Querschnitt von Y-Y Detailansicht von P
Details seitliche T-Nut  Details Rahmen-Langloch
B Gednderte Motor-Montagelage (optional)
1 Fixierschraube fiir Motor-Einheit ?feckbuchse Status-LED
B | | AN S r Stromver-
o = sorgung und E/A-Kabel
iy =
o Teaching-
2 Anschluss ﬁ
Status-LED 35 H
| Fixierschraube fiir Motor-Einheit - e ! 1]
= Steckbuchse 4 i a D~ 0
@ = fiir Stromversor- e @ I — & = N
Iy gung und E/A-Kabel = ﬁ J L ® 2
' R 8 N 15 255 L f
— A7 " — S
=} ~ 65.5
iy | ‘
d \ f —
= Teaching-Anschluss 192 | o ]
[ Motor-Montage nach oben zur Achse: MOT | [ Motor-Montage nach rechts zur Achse: MOR |
Teaching- H g —
M g = Anschluss o
NS |11 | [N
35 H .
L Teaching-
15.8 Anschluss
20 Steckbuchse
a A,[r g fiir Stromver-
3 sorgung und E/A-Kabel
[ - e D—‘ gung
g — E < T Fixierschraube fiir Motor-Einheit
N @ @)
5= 8 o P
@
S| ) T
[ — — }7
3 CUSIEN \ IE
) Status-LED
Rahmenboden, \ ) = s
T Fixierschraube fiir Motor-Einheit Steckbuchse fir Strom- Status-LED —
versorgung und E/A-Kabel =
[ Motor-Montage nach unten zur Achse: MOB | \ Motor-Montage nach links zur Achse: MOL |
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
Inkremental Ohne Bremse 265 315 365 415 465 515
L Mit Bremse 290 340 390 440 490 540
Batterielos- Ohne Bremse 290 340 390 440 490 540
Absolut Mit Bremse 310 360 410 460 510 560
A 140 190 240 290 340 390
B 114 164 214 264 314 364
J 50 100 150 200 250 300
B Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
. | Ohne Bremse 0.8 0.9 1 1.1 12 1.3
Gewicht (kg) | Mit Bremse 09 1 1.1 12 13 14

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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Gekupp. Achsbreite 24 v

Motor- 44 Schritt-
mm

einheit motor

B Modellspezifikationen

EC  — RR4 |- | |- | |- | |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ Steigung —_— Hub —_— Kabellénge —_— Optionen
S 16 mm 50 mm Ohne Kabel o : N
H Tomm 510 X 0 (mit : Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 5mm . 300 mm ©n m
L 25mm Schrittweite 50 mm) @ 2
()10 10m
Code, 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.
Radlal—Lf:st—Spe;lﬁkatlon (1) Die Zuladung in der Achssperzifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
Radlalzyllnder mogliche Zuladung fir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und

Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Flihrung ausgestattet. Fir die
zuldssige Radiallast am Fuihrungskopf der Stange siehe S. 106.

(3) Die horiz. Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine ext. Fiihrung verwendet wird.

LI

||
(4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu Gberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.
— [ (5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
=== ecke Einzelheiten dazu siehe S. 30.

Vertikal

| optionen |
N i i Name Code Seite
(LipRER) Die Abbildung zeigt RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe 5.97
den oben montierten .

Motortyp (MOT). Bremse i : B S!ehe S.97

Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S. 97

Flansch (vorne) FL Siehe S. 98

Hub und max. Geschwindigkeit Montagefu FT Siehe S. 99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101

Steigung | Energiespar- 50-150 200 250 300 Motor-Montage unten (Hinweis 1) MOB Siehe S. 101
(mm) modus | (50 mm-Schritte) | (mm) (mm) (mm) Motor-Montage links (Hinweis 1) MOL Siehe S. 101
16 Ausgeschaltet 800 600 440 - Motor-Montage rechts (Hinweis 1) MOR Siehe S. 101
Eingeschaltet 560 440 Motor-Montage oben (Hinweis 1) MOT Siehe S. 101

10 Ausgeschaltet 700 | 570 390 290 Kabellinge | Standard-Kabelcode| 4-WegrKabelcode Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Eingeschaltet 525 390 290 Kein Kabel ° — PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104

5 Ausgeschaltet 350 | 280 190 140 Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
Eingeschaltet 260 190 140 =5 U5 Sl =5 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105

55 Ausgeschaltet 175 <150> [ 135 90 70 4~5m 4~5 S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle wL Siehe S. 105

i Eingeschaltet 135 90 70 6~10m 6~10 S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WwL2 Siehe S. 105
Werte in < > gelten bei vertikalem Betrieb. (Einheit: mm/s)  (Hinweis) Roboterkabel. Siehe S. 114-1. (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

Hauptspezifikationen (steigerungsabhéangig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 16 10 5 2.5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 8 mm, gerollt C10
sl Max. Zuladung (kg) 7 16 25 35 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
aacing Max. Zuladung (kg) 5 10 22 35 Spiel R
Horizontal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 350 | 175 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu-| Min. Ge“h""'"d"gke't (mm/f) 40 30 7 4 Schubstange ©20 mm, Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
n}gungNer- Nom. Beschleur?lgungNerz"ogerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel
zogerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 0.5 0.3 (Hinweis 2) 0Grad
Max. Zuladung (kg) 1.5 25 5 6.5 Py
Zuladung Max. Zuladung (kg) 1 2 45 | 65 g:lljacs;tl?gek:imperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 350 | 150 Schutzart P20
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 30 7 4 . P
e - > = Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s?* max. 100 Hz
igung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Produktkonformita CEK ich ROHS (beschrankie Vi q fahrlicher Stoff
zogerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 05 05 05 03 roduktkonformitat -Kennzeichnung, Rol (beschrankte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 1 66 132 | 263 Motortyp Schrittmotor -
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 40 30 20 20 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
— Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende M B Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung
Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 25 5 6.5 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Min. Hublénge (mm) 50 50 50 50
Hub Max. Hublange (mm) 300 | 300 | 300 | 300 | *Firden Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.
Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
300 Steig. 2.5 H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.
250
Z 0 Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
S 150 Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage |[ Horizontal | Vertikal Lage [ Horizontal | Vertikal
£ ig. Geschwin- Bosc i Geschwin- i Geschwin- | Besc i Geschwin- i
s 0 /Stelg 5 isuf_;k:l:\n (G) ;Slgk:lll(" Beschl: @) ;‘I‘gk‘;""" @) ?i;k"e}’i"" Beschleunigung (G)
2 — Steig. 10 mms |03]05[07] 1 [03 [ 05 mms [03705[07] 1 [03]05|| mmsy | 03 | 05 [03[05]| @mmy 03 03
v 50 — : - 0 716 |5[35/15] 125 0 16151311 /25| 2 0 25 | 22 | 5 |45 0 35 6.5
0 I — Steig. 16 1490 | 716|535 15125 175 |16 [15 13 [11]25] 2 85 | 25| 22 |5 |45 40 35 6.5
0 10 20 30 40 50 60 70 280 7 |6 |45[35| 15| 125 350 161111 75/25] 2 130 25 | 22 | 5 |45 85 35 6.5
Stromgrenzwert (%) 420 |76 [35/25[ 15 125 435 [15] 9] 8 |65[25]2 215 | 25 | 22 [ 5 |45 105 35 6.5
. . - 560 |6.5]55(35/25| 15 | 1.25 525 11]7 |55/45/25] 2 260 25 | 22 | 5 |45 135 32 6
Biegungsreferenzwerte bei Radiallast 700 |55[3525[15] 1 1 600 | 7 |45/35(25] 2 | 2 300 |22 18|54 150 30 6
800 1 1 1 1 700 25[15 1 350 18 11 3|3 175 28
25
Hub (mm)
20 — 300 M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb mdglich.
— 250 . . . s
s 200 Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
g ’ — 150 Lage | Horizontal | Vertikal Lage | Horizontal | Vertikal Lage | Horizontal | Vertikal Lage [ Horizontal | Vertikal
g\ 10 — 100 Gz‘g’;{“e":‘" Beschleunigung (G) G;ﬁ‘g’;‘:"‘" Beschleunigung (G) Gfisl(gwt" Beschleunigung (G) Gasi;mi["' Beschleunigung (G)
o / / (mmss) | 0.3 | 0.7 0.3 (mm/s) 03 | 0.7 0.3 (mm/s) 0.3 0.3 (mm/s) 0.3 0.3
@ —] — 50 0 5 | 3 1 0 10 | 65 2 0 22 45 0 35 6.5
05 / L+ [_+—
T 140 5 3 1 175 10 | 65 2 85 22 45 40 35 6.5
00 @4——“—’ 280 5 3 1 350 9 | 65 2 130 22 45 85 35 6.5
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 420 4 3 1 435 5 |25 15 215 18 3 105 30 6
Radiallast (N) 560 3 |15 1 525 1 1 260 12 2 135 25 35
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messungen
*1 Die Abmessungen gelten fiir Modelle mit optionaler Drahtlos-Schnittstelle.
*2 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 20) 3D
*3 Die Zeichnung unten stellt den oben montierten Motortyp (MOT) dar. i 3 AN
*4 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. www.iai-automation.com e CAD
\ = }
§ N 4 @ < D v o9 Schmiernippel fiir Spindel/Fiihrung
m ® —= it | <t Bt SR N
y [ = 3
] 28 8 ki = |\
| & X 20 18 A3
R ]
Detailansicht von P 2= 22 165 (325) M.E: Mech. Endpunkt
Details Rahmen-Langloch B Scherstelling S s b tndounka
3 Hub 46 L von min. 100 Pfeilansicht von V
Die Ausrichtung der * Schmieranschluss
Achsmutter ist unbestimmt *3 ME?2 SE. Status-LED
25 135 (ohne Bremse) Steckbuchse fiir Strom-
150 (Batterielos-Absolut, ohne Bremse) versorgung und E/A-Kabel
165 (mit Bremse) (44)
W 3 A 180 (Batterielos-Absolut, mit Bremse) 24 (*1) \
Home-
& Posmon? ME®2 l Y
o Vv i —
@ g S -0
[V : v/
N = =
T 4-M4, Tiefe 8 b
(Abmessungs- I D g X
bereich B) 215 G B
r 12 (Schlisselwei
Rahmenboden (29) * -
43 P Langloch Tiefe 4 z Y o osaw passloch, Tiefe 4 £
44 (vom Rahmenboden) s‘ (vom Rahmenboden) ~N
——————— > i
6.2
L2 e Fe—Y————— - ———
35 |, 27 M| e
T
<
"* 17 7 ! o7 32 °° je——t
T = =
4 o — M4 43 o
Al J 15 H Referenzfliche 73
1 @ J I J I
Z 18 8 '
Querschnitt von Z-Z
. M10x1.25 B . . ils T- i
Querschnitt von Y-Y Mitgelieferte Vierkantmutter Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
Details seitliche T-Nut ~ Schubstangen-Endmutter (6 Stiick beiliegend)
B Geanderte Motor-Montagelage (optional)
1
© l Fixierschraube fir Motor-Einheit
— 7,7,7,7,7,7,[2, Steckbuchse fiir Strom-
versorgung und E/A-Kabel
@
| o Status-LED
Steckbuchse fiir Strom- =
versorgung und E/A-Kabel a4 _ S I R 44
| Fixierschraube fiir Motor-Einheit Status-LED —]
L/

50

31
63

=2 1o} < i
\ // :;T&: I @7 .
i (=) T 7 g: _"]

2l
. — 6

~
N
n

14.5

E? Teaching-Anschluss

Motor-Montage nach oben zur Achse: MOT

i o =]
_ e Status-LED Y/ | I S R
Teaching-Anschluss
[© ®
44 L
=
) Teaching-Anschluss
7 & T Fixierschraube fiir Motor-Einheit Steckbuchse fiir Strom-
= = versorgung und E/A-Kabel
] -1 /
o
@ &l [ )
” :ab ! 8 o
= T Fixierschraube fiir Motor-Einheit = L [ 0_0 ; QJ
2 2 16.5
Steckbuchse fiir Strom- = Status-LED 31 14.5
Rahmenboden versorgung und E/A-Kabel 63
[ Motor-Montage nach unten zur Achse: MOB | Motor-Montage nach links zur Achse: MOL |
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
\nkremental Ohne Bremse 299 349 399 449 499 549
L Mit Bremse 329 379 429 479 529 579
Batterielos- Ohne Bremse 314 364 414 464 514 564
Absolut Mit Bremse 344 394 444 494 544 594
A 164 214 264 314 364 414
B 134 184 234 284 334 384
J 100 150 200 250 300 350
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
, | Ohne Bremse 13 15 1.7 1.9 2.1 23
Gewicht (k) | Mit Bremse 15 17 19 21 22 24

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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Gekupp.

24v
Schritt-
motor

Motor-
einheit

Gerade
Bauform

B Modellspezifikationen

EC RR6 |

‘ Serie ‘ e ‘ Typ e Hub e Kabellange e Optionen
S 20mm 65mm Ohne Kabel . . .
H 12mm 615 1 ® (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fur Optionen siche Tabelle unten.
M 6mm 315 315mm on m
L 3mm (Schrittweite 50mm) 1 1
(810 10m

Code 5" fiiir 4-Weg-Kabel, siche Kabellangen-Tabelle unten.

Radial-Last-Spezifikation
Radialzylinder

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
magliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fir die
zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.

(4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu Gberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

)

[ Optionen
Name Code Seite

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S. 97

Bremse B Siehe S. 97

Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S.97

Flansch (vorne) FL Siehe S. 98

Montagefull FT Siehe S. 99

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101

Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102

Scharniergelenk (Hinweis 1) NJ Siehe S. 103

Scharniergelenk + Schwingungsdampfer-Vorsatz (Hinweis 1) NJPB Siehe S. 103

Kabelldngen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104

Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 1) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker 0 — — Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsdampfer-Untersatz (Hinweis 1) QRPB Siehe S. 105
=Em CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~S3 getrer)nte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe 5. 105
atterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105

4~5m PWBIOLILILI-RB 4~5 PWBIOLILILI-RB 54~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~510 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105

(Hinwetis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 1) Die schwenkbare FuBhalterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden

als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigung

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10

Al Max. Zuladung (kg) (chne Energiesparung)| 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 6 25 40 40 Spiel -

Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 700 | 450 | 225 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Schubstange @25mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzoégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel 0Grad
zdégerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 2)

Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 1.5 4 10 | 125 Zuléssige Temperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Zueding Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 1 4 10 125 Feuchtigheit
. g Schutzart 1P20

Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 700 | 450 | 225 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s? max. 100 Hz
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 03 | 03 03 Motortyp Schrittmotor
z6gerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Lédngskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
F— Brems-Spezifikation Nlch&ear;i%ttg:lesrlgss:nde
Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 4 10 12.5
Min. Hublange (mm) 65 65 65 65

Hub Max. Hublange (mm) 315 315 315 315 |« Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

gkeit/Beschleunigung

Tabellen Zuladung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keitmm/s) | 03 [ 05 [ 07 [1] 03 [ 05 keit(mm/s) {03 [ 05 [ 07 [ 1 [ 03] 05 keit(mm/s) [ 03[ 05 [ 07 [ 1 [03] 05 keit mm/s) | 03 [ 0507 [ 1] 03 [ 05
0 6 | 6 | 5 |5 1515 0 25 | 18 |16 | 12| 4 | 4 0 40| 35 | 30 [25] 10| 10 0 60 | 50 | 45 | 40| 125 | 125
160 6 | 6 | 5 |5 15|15 100 25 | 18 | 16 | 12| 4 | 4 50 40| 35 | 30 |25 10 | 10 50 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
320 6 | 6 | 5 |3/ 1515 200 25 |18 | 16 | 10| 4 | 4 100 40| 35 | 30 [25|10 | 10 100 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
480 6 | 6 | 5 |3 1515 400 20 14 10| 6 | 4 | 4 200 40 | 30 | 25 |20 |10 | 10 125 60 | 50 | 40 30| 10 | 10
640 6 | 4| 3 |2/ 1515 500 58| 6 | 435 3 250 40 | 275 | 225 | 18| 9 | 8 175 40 |35 |25 20| 6 5
800 4 | 3 1 1 700 6 | 2 2 |1 350 30 14 | 12 (10 5|5 200 35 130 | 20 |14 45
400 18| 10 6 | 5|33 225 1616106 5 4
450 8 | 3 2 |1
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M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 03
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 20
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 20
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 20
480 4 3 1 300 20 8 3 150 40 20 8 75 40 25 12
640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9
500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und S Biegungsreferenzwerte bei Radiallast
Steigung | Energiespar- 65-215 265 315 CIERETE 35
(mm) Modus (50mm-Schritte)| (mm) (mm) 500 30 Hub (mm)
20 Ausgeschaltet 800 : — 315
Eingeschaltet 640 Z 40 A Steig:3 25 — 265
by | Ausgeschatet 700 | 660 | 480 & 30 S+ £ 20 s
Eingeschaltet 500 480 2 20 #9- 2 15 L1 [ |
Ausgeschaltet 450 | 325 235 2 T sbign2 g L~
6 Eingeschaltet 250 235 A 10 2 10 = -
—t1 . ’ — — 65
Ausgeschaltet 25 | 160 15 0 Steig. 20| 05 — —
3 FiEEieE 125 115 0 10 20 30 40 50 60 70 80 I N B e, oy
ingescha) Stromgrenzwert (%) 0.0
(Einheit: mm/s) 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Radiallast (N)
Abmessungen
*1 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. L - P "
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. GBI S‘T]d .ube( Hnsere WEbfe“e el 2D) 3D
www.iai-automation.com <A CAD
17 % Schmiernippel (\\qy&g
8w 2 M.E: Mechanischer Endpunkt fufKugeIl{mIauff &
g < 2. SE:  Hub-Endpunkt spindel/Fihrung
@ 22X
o S|l 2
< 8= | )
Q) @
M10x1.25 i = = = = [
Schubstangen-Endmutter :"% [@ %
20 (44)
DL’]_[E aﬂ(ﬁ 22 165 .
Pfeilansicht von V

7.5 (Schlisselweite) X
H Schmieranschluss
m4

Mitgelieferte Vierkantmutter Sicherstellung Steckbuchse fiir
(6 Stiick beiliegend) ___Hub 46 L von min. 100_ Stromversorgung

und E/A-Kabel
118 (ohne Bremse) - 7
& 3 .3 A 158 (mit Bremse) (1.3) Status-LED 275 22
@ S/ 4-M5, Tiefe 10 i
=l a N a v Teaching-
@l o 5 mE /|NSE. Home/|\MEX \l/ Al
T
= 7 2, f
3 f ) "o ic —A | &= = =
< X (Sc — ¢
S st &
J 1
Referenzflache -
(Abmessungsbereich ) Die Ausichtung der
Rahmenboden Achsmutter ist unbestimmt *2
# 14 (Schldissel
_(38)
62 z
63
Langloch Tiefe 5 4 H7 Passloch, Tiefe 5
P (vom Rahmenboden) (vom Rahmenboden) 43 1.8

|
O
)
{
43
73

%o 2 5 y — = = = o
y (Jé 3 ©5) e
z. y
J 45 1 " =
I 20 B 205 43
Detailansicht von P . 7.3
Details Rahmen-Langloch Referenzfléche

Querschnitt von Z-Z
Details T-Nut (Abmessungsbereich B)

B Abmessungen pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
L \ Ohne Bremse 3355 3855 435.5 485.5 5355 585.5
\ Mit Bremse 3755 4255 4755 5255 5755 625.5
A 217.5 267.5 3175 367.5 417.5 467.5
B 177 227 277 327 377 427
J 100 150 200 250 300 350
B Gewicht pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
. ‘ Ohne Bremse 17 2.0 22 25 27 3.0
Gewicht (kg) -
| Mit Bremse 19 22 24 27 30 32

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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B Modellspezifikationen

EC RR7 |

\ Serie \ - \ - Hub - Kabellénge - Optionen
2 24mm 65mm Ohne Kabel PP
H 16 mm 515 X 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 8 mm 315 315mm N m
L 4mm (Schrittweite 50 mm) 2 )
()10 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siche Kabellingen-Tabelle unten.

Radial-Last-Spezifikation
Radialzylinder

HS

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
maogliche Zuladundg fiir ein spezielles Modell hdngt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu

C )

_:‘g Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
— ] E (2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fir die
= zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.
(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.
— L (4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
e An Decke! Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

D
Name Code Seite

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse B Siehe S. 97

Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S.97

Flansch (vorne) FL Siehe S. 98

Montagefull FT Siehe S. 99

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S.102
Scharniergelenk (Hinweis 1) NJ Siehe S. 103
Scharniergelenk + Schwingungsddmpfer-Vorsatz (Hinweis 1) NJPB Siehe S. 103
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S.104
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabelldinge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuRhalterung (Hinweis 1) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker 0 — — Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsdampfer-Untersatz (Hinweis 1) QRPB Siehe S. 105
e CB-(R)EC- 1~3 CB-(RIEC2- S1~S3 getrer)nte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe 5.105
atterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIOLILILI-RB 4~5 PWBIOLJLILI-RB 54~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) | S6 ~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Die schwenkbare FuBhalterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden

als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhéngig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10
7 Max. Zuladung (kg) (chne Energiesparung)| 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm

uladung . . "
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 40 50 55 Spiel -

Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 700 | 350 175 Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Schubstange 30 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel 0Grad
z0gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 2)

Juadung Max. Zuladung (kg) (olfne EnefgleSParung) 3 8 | 18 | 19 ?:i‘;;%eklimpera‘““ 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 3 5 17.5 19 Schutzart P20

Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 640 | 560 | 350 | 175 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s*> max. 100 Hz
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 0.3 0.3 Motortyp Schrittmotor
zégerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 182 | 273 | 547 | 1094 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s)| 20 20 20 20 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Bremse Brems-Spezifikation NICh&Z&?‘%ttg:Jesrlg::nde
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 18 19
Min. Hubldnge (mm) 65 65 65 65

Hub Max. Hublange (mm) 315 315 | 315 315 | *Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keitmm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 [03 05 keitmm/s) | 03 | 05 | 07 [1] 03| 05 keitmm/s) | 03 [ 05 | 07| 1 | 03| 05 keitmm/s) | 03 [ 05 [ 07 | 1 [ 03] 05
0 20 18 15 12 3 3 0 50 | 40 35 |30 8 8 0 60 | 50 | 45 | 40 | 18 | 18 0 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
200 20 18 15 12| 3 3 140 50 | 40 | 35 |30 8 8 70 60 | 50 | 45 | 40 | 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
400 20 14 12 8 3 3 280 50 35 25 |20 7 7 140 60 50 | 45 | 40 | 16 12 70 80 70 65 | 60 | 19 19
420 17 12 10 6 3 3 420 25 18 14 |10| 45 4 210 60 | 40 | 31 | 26 | 10 9 105 80 | 60 | 50 | 40 | 18 | 18
600 14 5 4 3 2 560 10 5 3 /2] 2 1 280 34 120 |15 | 11 5 4 140 50 | 30 | 20 |15 12 | 10
640 5 3 2 15| 2 1 700 2 350 12 4 1 2 1 175 15 2
800 5 1 1
860 2 0.5
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B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03
0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 175 0 55 50 19
200 18 9.5 3 140 40 25 5 70 50 30 17.5 35 55 50 19
420 10 5 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13
600 1 420 155 1 210 14 7 2 105 30 15 2
Hub und max. Geschwindigkeit relogramm von Schubkraft und S Biegungsreferenzwerte bei Radiallast
5 q NZW
Steigung | Energiespar- 65-215 265 315 & S 30
(mm) Modus (50 mm-Schritte) |  (mm) (mm) 2 Hub (mm)
Ausgeschaltet 860<640> 25 — 315
24 . 1000 1 _ |
Eingeschaltet 600<420> = Steig. 4 = %0 — 265
Ausgeschaltet 700<560> & 80 E~
16 Au 9 E / sthig.8 £ / 215
Eingeschaltet 420<280> < 600 —] 215
2 | — < — 165
3 Ausgeschaltet 350 2 400 <o T6 ] B
Eingeschaltet 210 A —| pm— i =10 / N e
4 Ausgeschaltet 175 ] Steig. 24 05 — 65
Eingeschaltet 105 0 10 20 30 40 50 60 70 80 ’ é Eé/,———
(Hinweis: Werte in <> bei vertikalem Einsatz) (Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%) 0.0
0 20 40 60 80 100 120
Radiallast (N)
Abmessungen
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt. i P =
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. G S"jd fjber unsere Webs.e\re dlmtezelE 20D 3D
www.iai-automation.com cAv  CAD
Schmiernippel &
@ fiir Kugelumlauf- &
22 8 g M.E:  Mechanischer Endpunkt spindel/Fiihrung {@&
& : . D
) g o 2 S.E:  Hub-Endpunkt g:(?{*
- =2 S
s Ql Rz I
F 8| 8|= i
7 ol — _ _ S _ I .;'@ (
Cojw |
M14x1.5 =l ©) @ L eelldl )
Schubstangen-Endmutter 1
- 35 Pfeilansicht V
@; E 9.5 (Schliisselweite) Schmieranschluss
M5 "
itqelief Vierk Sicherstellung Steckbuchse fiir
Mitgelie ?rte I?r antmutter Hub 635 L von min. 100 Strog\é;e/r\s_z')(rgl;n?g
(6 Stick beiliegend) 757 (mit Bremse) _und -/A-Rabel
.3 A 207 (ohne Bremse) (1.3) Status-LED 275 _32
] 950 4-M6, Tie_fe 12 i
8 g x Gleichverteitum 90° ANSE.  Home //NM.E*1 wv g N
J | 0.0 MEX T
e
1 {— T — — |
3 1 (Schliisselweite) ’ - = - - [ !
&
T R 7] * d
Die Ausrichtung der -
m%zm:ggevekh 8 Achsmutter ist unbestimmt *2
Rahmenboden /36 z
19 (Schli Langloch Tiefe 5 @4 H7 Passloch, Tiefe 5
(46) P (vom Rahmenboden) | (vom Rahmenboden)
72 |
73 T
T
R ="=:F ars i i . -
N 5 == = = = 43 18
5| @
kel d zZ. Qe
[ J 45 <
\ y 27.5 B 24.5
Detailansicht von P “
Details Rahmen-Langloch < A
<
O
0
B

W Abmessungen pro Hub

Referenzfliche

Querschnitt von Z-Z
Details T-Nut (Abmessungsbereich B)

Hub 65 115 165 215 265 315
L \ Ohne Bremse 404 454 504 554 604 654
| Mit Bremse 454 504 554 604 654 704
A 247 207 347 397 447 497
B 195 245 295 345 395 445
J 100 150 200 250 300 350
M Gewicht pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
) \ Ohne Bremse 37 41 44 48 52 55
Gewicht (kg) "
| Mit Bremse 43 46 5.0 53 57 6.1

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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6 | | Gekupp. | == Achsbreite
= keltsq Motor- s
version einheit e

B Modellspezifikationen
‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ Steigung Spezifikation ‘ —_ Hub —_— Kabelldnge —_ Optionen
S 20 mm AH__[ Hochsteifigkeit | 50 mm Ohne Kabel N . )
H 12mm 50 . 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M Smm 5;0 550 mm [GI Tm
L 3mm (Schrittweite 50 mm) 8 !
)10 10m
Code, 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellﬁngen-Tabelle unten.
C € RadlaI-L.ast-Spe'nﬁkatlon (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
Radlalzyllnder mogliche Zuladung fir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
E Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
= (2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fiir die
— 2 zulassige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.
(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.
) — (4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
— An Decke Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.
(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.
[Optionen
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S. 97
Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S. 97
Flansch (vorne) FL Siehe S. 98
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S.102
Scharniergelenk (Hinweis 1) NJ Siehe S. 103
- Scharniergelenk + Schwingungsdé@mpfer-Vorsatz (Hinweis 1) NJPB Siehe S. 103
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
- PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 1) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsdampfer-Untersatz (Hinweis 1) QRPB Siehe S. 105
1~3m ¥ ~ 1~3 N _ S1~S3 Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
4-5 PWEI%&UDE(I:Z! "B a~5 PW(I;?O(QEDC\% RB S4~s5 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
~om = ~ e Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m | enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WwL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinwesis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 1) Die schwenkbare Fu3halterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden
als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhangig

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10

Tl Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 6 25 40 40 Spiel -

Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 225 Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Schubstange ©25 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel 0Grad
z0gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 2)

Wit Zstisliing) (L) (Gline Ernaie gm0 & 10 20 ZU|éSSi9e T?mperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Zuladung Max. zuladung (k i i Feuchtigkeit
: g (kg) (mit Energiesparung) 1 4 10 20 SR 1P20

Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s’> max. 100 Hz
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 | 03 0.3 Motortyp Schrittmotor
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse /Umdrehung

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
o Brems-Spezifikation Nlchhi:/lear;gettglrjesrlrc‘):znde
Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 4 10 125
Min. Hublénge (mm) 50 50 50 50

Hub Max. Hublénge (mm) 400 400 | 400 400 | . Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

B Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 [ 05 | 07 1] 03 | 05 keit(mm/s) | 03 [ 05| 07| 1 | 03| 05 keit(mm/s) {93 05 [ 07 [ 1 [03 05 keitmm/s) {03 [ o5 (07 1] 03 | 05
0 6 6 5 |5/15]15 0 25 118 | 16 | 12| 4 | 4 0 40 | 35 | 30 [25]10 | 10 0 60 | 50 | 45 | 40 | 12.5 | 125
160 6 6 5 |5]15]15 100 25 |18 | 16 [ 12| 4 | 4 50 40 | 35 | 30 |25] 10 | 10 50 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
320 6 6 5 (31515 200 25 118 | 16 | 10| 4 | 4 100 40 | 35 | 30 |[25]10 | 10 100 60 | 50 | 45 |40 | 125 | 125
480 6 6 5 [3[15]15 400 20 14| 10| 6| 4 | 4 200 40 | 30 | 25 |20 10 | 10 125 60 | 50 | 40 |30 | 10 10
640 6 4 3 /21515 500 1508 |6 |4 |35 3 250 40 | 275 | 225 [18| 9 | 8 175 40 [ 35|25 20 6 5
800 4 3 1 1 700 6 | 2 2 |1 350 30 14 | 12 [10| 5 | 5 200 35 (30|20 [14] 5 45
400 18| 10 6 | 5|33 225 1616|106 | 5
450 8 3 2 |1
<VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, sieche S. 101)>
6 7 EC-RR6CIAH Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:

- Steigung 12 : max. 400 mm/s - Steigung 6 : max. 200 mm/s - Steigung 3 : max. 100 mm/s



Ec EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv

Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 20
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 20
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 20
480 4 3 1 300 20 8 3 150 40 20 8 75 40 25 12
640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9
500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und Strom- Biegungsreferenzwerte bei Radiallast
Steigung Energiespar- 50-550 grenzwert
(mm) Modus (50 mm-Schritte) o 6
20 Aysgeschaltet 800 / . 5
Eingeschaltet 640 = 400 Steig. 3
12 Ausgeschaltet 700 et 300 / £ 4
Eingeschaltet 500 Z Steig. 6 % s / ,
Ausgeschaltet 450 S 200 — < /
6 L 5
Eingeschaltet 250 210 — — | 2Lrig12 g 2
3 Ausgeschaltet 225 0 ——F—T | Steig.20 ; /// L
Eingeschaltet 125 0 10 20 30 40 50 60 70 80 [ —
(Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%) 0
0 50 100
Radiallast (N)
Abmessungen
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. ; e ; _
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzfliche verwendet werden. CAD-Zeichnungen S{nd_Uber TES Web.se‘te downloadbar. 2D 3D
www.iai-automation.com <Av  CAD
3
17 aly 2 M.E: Mechanischer Endpunkt <
~ < T - 9% &
=N X| S.E:  Hub-Endpunkt Schmiernippel '»tg&&
7 ERE 5 fiir Kugelumlauf- “’é@\
2 ° spindel/Fiihrung A= —
' M10x1.25 %E‘ 11"
Schubstangen-Endmutter 2 o |
22 165 48.5
7.5 (Schlisselweite) ) Pfeilansicht von V.
w . Sicherstellung ‘ Schmieranschluss
118 (ohne Bremse) Sﬁgﬁg:rcsgsrg Lt:]rg
- 158 (mit B .
E s éM ) A (mitBremse) L (1.3) und E/A-Kabel ~  Status-LED
= N e ¢ \ Teaching-
I Anschluss
= N —— S o) e
iche 4 Die Ausrichtung der d’ - -
{Hbmessungsbereich ] __Achsmutter it unbestimmt 12 A 4 |alws
Rahmenboden 31 =
14 (Schlussel
E 4.5 Bohrung Langloch Tiefe 5 ©4H7 Passloch, Tiefe 5
E-M4 Tiefe 8 (vom Rahmenboden) ~ (vom Rahmenboden) _ Z 04.5
%Y 53 35 KE3 ‘
5 o) ﬁﬂ]ﬂ*jﬂ*/{#*f*f*f*f*f*f*f*\iﬂ*f**?*f*f*f* ‘ ~ R
Schmiernippel ER - |
fiir Kugelumlauf- i: & 4 ey e M | 4
spindel/Fiihrung 1 V J (Abst. @4 Bohrung zu Langloch) Z 05) | t
/ C Dx100P 45 .
C Dx100P 55 Querschnitt von Z-Z
T Detailansicht von P 20 B 20.5 Details T-Nut
Details Rahmen-Langloch (Abmessungsbereich B)
485
Pfeilansicht von V
Schmieranschluss
H Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
L \ Ohne Bremse 345 395 445 495 545 595 645 695 745 795 845
‘ Mit Bremse 385 435 485 535 585 635 685 735 785 835 885
A 227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727
B 186.5 236.5 286.5 336.5 386.5 436.5 486.5 536.5 586.5 636.5 686.5
C 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0
D 1 1 2 2 3 3] 4 4 5 5 6
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
J 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
Gewicht | Ohne Bremse 2 2.2 25 2.8 3 33 3.6 3.8 4.1 4.4 4.7
(kg) | Mit Bremse 23 25 2.8 3.1 33 36 3.9 4.1 4.4 4.6 4.9

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.

EC-RR6LJAH 68



EC EleCylinder

A Gekupp. = Achsbreite
- 7 D keits- Motor- Schritt-
einheit motor

B Modellspezifikationen

EC —RR7I:| AH -

‘ Serie ‘ —_ Spezifikation ‘ —_— Hub —_— Kabellang —_ Optionen
S 24mm AH__[ Hochsteifigkeit | 50 mm Ohne Kabel . . .
H 16 mm 50 N 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 8mm o 700 mm o)1 m
L 4mm (Schrittweite 50 mm) 8 !
()10 10m
Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.
Rad'aI'L.aSt'Spe_z'ﬁkat'on (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
Rad|alzyl|nder mogliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und

Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fiir die
zuléssige Radiallast am Fuhrungskopf der Stange siehe S. 106.

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.

[ ] (4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
— An Deck Schubkraft und Stromgrenzwert” zu Gberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.
n Decke (5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fur weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30
Optionen ]
Name Code Seite

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse B Siehe S.97

Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S.97

Flansch (vorne) FL Siehe S. 98

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101

Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102

Scharniergelenk (Hinweis 1) NJ Siehe S.103

- Scharniergelenk + Schwingungsdampfer-Vorsatz (Hinweis 1) NJPB Siehe S. 103
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 1) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsdémpfer-Untersatz (Hinweis 1) QRPB Siehe S. 105
1~3 ¥ _ 1~3 ) _ S1~S3 Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105

o PWI;:IB SECD RB PW%? ([R])E]Cé RB S4~S5 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m 0| e 4~5 Of e - Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~510 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105

(Hinwesis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-*, ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinwesis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs- Stromversorgun%(TMDz) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Die schwenkbare FuBhalterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden
als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhangig

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10

AklinG Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 40 50 55 Spiel -

Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 350 175 Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Schubstange 230 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel 0Grad
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 2)

Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 3 8 18 28 i:isﬁiigek;etmpel’atuh 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Zuding Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 3 5 17,5 26 Schutza?rt 1P20

Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 640 | 560 | 350 175 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s*> max. 100 Hz
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 03 | 03 | 03 Motortyp Schrittmotor
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 05 | 05 0.5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 182 | 273 | 547 | 1094 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Bremse Brems-Spezifikation N|chr5|ear;gettka’lrjesr|3::nde
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 18 28
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50

Hub Max. Hublénge (mm) 700 700 700 700 | « Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig-| Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 [ 05 | 07 | 1 03] 05 keitmm/s) | 03 [ 05 [ 07 [1] 03] 05 keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07| 1 |03 |05 keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [ 1 [ 03| 05
0 20 18 | 15 [12| 3 | 3 0 50 | 40 | 35 (30| 8 | 8 0 60 | 50 | 45 | 40 | 18 | 18 0 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
200 20| 18 | 15 [12| 3 | 3 140 50 | 40 | 35 (30| 8 | 8 70 60 | 50 | 45 | 40 | 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
400 20| 14 | 12 3|3 280 50 | 35 | 25 (20| 7 | 7 140 60 | 50 | 45 | 40 | 16 | 12 70 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
420 17 | 12 | 10 3|3 420 25 | 18 | 14 [10| 45 | 4 210 60 | 40 | 31 [ 26| 10 | 9 105 80 | 60 | 50 |40 | 18 | 18
600 14| 6 5 |43 ]2 560 05 |3 2] 2 1 280 34 120 15 11| 5 | 4 140 50 | 30 | 20 | 15| 12 | 10
640 5 3 2 |15] 2 |1 700 2 350 12| 4 |1 2 |1 175 15 2
800 5 1 1
860 2 | 05 <VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5" (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, sieche S. 101)>

Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
« Steigung 16 : max. 560 mm/s - Steigung 8 : max. 280 mm/s - Steigung 4 : max. 140 mm/s
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Ec EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3

0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 175 0 55 50 26

200 18 9.5 3 140 40 25 5 70 50 30 17.5 35 55 50 26

420 10 5 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13

630 1 420 155 1 210 14 7 2 105 30 15 2

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schubkraft und Strom- Biegungsreferenzwerte bei Radiallast
grenzwert

Steigung Energiespar- 50-500 6 _ Hub (mm)_
(mm) Modus (50 mm-Schritte) 200 — 700
2 Ausgeschaltet 860<640> | 5 — 650
Eingeschaltet 630<420> 1000 Stelg. 4 // - Sgg
1 Ausgeschaltet 700<560> . E 4 — 500
Eingeschaltet 420<280> % 800 / > 3 / — 450
s = 400
8 Ausgeschaltet 350 o0 Steig. 8 § // o
Eingeschaltet 210 ] & 2 — 300
Ausgeschaltet 175 5 400 ~ — 250
4 A ig.
Eingeschaltet 105 . | — Steig. 16 ! 200
" : : " " " n B 200 — — 150
(Hinweis: Werte in <> bei vertikalem Einsatz) (Einheit: mm/s) /_’____Jrﬁ 0 .
. e Steig. 24 0 50 100 150 200 250  1O°
0 10 20 30 40 50 60 70 80 Radiallast (N)
Stromgrenzwert (%)
Abmessungen
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt. . o . =
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten konnen nicht als Referenzflache verwendet werden. CAD-Zeichnungen Sm_d Lfber unsere Webs?‘te downloadbar. 21) 3D
www.iai-automationcom  ¢AU  CAD
22 8 | 2. M.E:  Mechanischer Endpunkt " s'?
3 S.E: Hub-Endpunkt Schmiernippel g):g&&
= 3 fiir Kugelumlauf- S$
E ﬂ} spindel/Fiihrung o]
M14x1.5 = H— - —
Schubstangen-Endmutter =
27.5 O Joo
30.5 18 62

9.5 (Schltisselweite)

Sicherstellung

Pfeilansicht von V

58 L yon min. 100_ Schmieranschluss
157 (ohne Bremse) -
ot 2 A wmitbeme Ly | gt
1 S T2 Nmes \L und E/A-Kabel ~ Status-LED
e 5 & v 7 Teaching
° — Anschluss
—fe =t - -t .
N o
) ° 2
< ¥
! |
L}\eﬂeﬁgng& Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt *2 "‘T
RahLbodeny E-05.5 Bohrung Langloch Tiefe 5 04 H7 Passloch, Tiefe 5
19 (Schlii E-M5, Tiefe 10 (vom Rahmenboden)  (vom Rahmenboden) Z 5.5
45
74 p > *8/ 4o 40 & 7
%%
I o ——— N 1! .
5 s - }( T - ‘ . 0
Schmiernippel ~§& 4 40 4 /fj/ )
chmiernippei S . " -
fiir Kugelu?r?lauf- ) 5 D?ta'lanS'Cht von P P J (Abst. 4 Bohrung zu Langloch) A (0.5) i
spindel/Fiihrung g’\ Details Rahmen-Langloch C Dx100P 305 =
= = C Dx100P 15 Querschnitt von Z-Z
T 275 B 245 Details T-Nut
1 i (Abmessungsbereich B)
= [e] [
62
Pfeilansicht von V
Schmieranschluss
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700
L ‘ Ohne Bremse 417.5 467.5 517.5 567.5 617.5 667.5 717.5 767.5 817.5 867.5 917.5 967.5 1017.5 1067.5
‘ Mit Bremse 467.5 517.5 567.5 617.5 667.5 717.5 767.5 817.5 867.5 917.5 967.5 1017.5 1067.5 1117.5
A 260.5 3105 360.5 410.5 460.5 510.5 560.5 610.5 660.5 710.5 760.5 810.5 860.5 910.5
B 208.5 258.5 308.5 358.5 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5 708.5 758.5 808.5 858.5
C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
E 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
J 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
W Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700
Gewicht ‘ Ohne Bremse 4 44 4.7 5 54 57 6 6.4 6.7 7 7.5 7.8 8.2 8.6
(kg) Mit Bremse 4.5 49 52 5.5 5.9 6.2 6.5 6.9 7.2 7.5 8 8.3 8.7 9.1

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Gekupp. % Achsbreite 24 v
- Motor- R Seitmotor- 63 Schritt-
einheit | Bauform mm motor

B Modellspezifikationen
‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ i Spezifikation ‘ —_— Hub —_ Kabelldng —_— Optionen
Si fg::: R ‘ Seitmotor ‘ 65 65:“'" 0 (mit Klemrgll'e]ins:ef\a—gfe!(kbuchse) Fur Optionen siehe Tabelle unten.
M 6mm 3:5 315mm N m
L 3mm (Schrittweite 50mm) @ '
)10 10m
Code " fiir 4-Weg-Kabel siehe Kabellingen-Tabelle unten.
R HS Radial-Last-Spezifikation (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
0 Radia|zy|inder magliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
= Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
% (2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fiir die
— s zuléssige Radiallast am Fuhrungskopf der Stange siehe S. 106.
(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.
) — (4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
— Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.
An Decke (5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fur weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.
| optonen |
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse (Hinweis 1) B Siehe S. 97
Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S. 97
(Hinweis) Die Abbildung zeigt Flansch (vorne) (Hinweis 1) FL Siehe S. 98
den links montierten Montageful3 FT Siehe S.99
Motortyp (ML). Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Abgewinkelter Motor links (Hinweis 2) ML Siehe S. 101
Abgewinkelter Motor rechts (Hinweis 2) MR Siehe S. 101
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102
Scharniergelenk (Hinweis 3) NJ Siehe S. 103
- Scharniergelenk + Schwingungsddmpfer-Vorsatz (Hinweis 3) NJPB Siehe S.103
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 3) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsdémpfer-Untersatz (Hinweis 3) QRPB Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(RIEC2- S1~S3 Getrer)nte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 S!e he S. 105
p PWBIOCICIC-RB 2 PWBIODICIC-RB Sa~ss Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
~5m e ~5 e Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~510 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WwL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Fir die Minimal-Hubldnge von 65 mm sind die Brems- und Flansch-Option (B/FL) nicht zusammen auswahlbar.
(Hinweis 2) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.
(Hinweis 3) Die schwenkbare FuBBhalterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden
als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhangig

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10

kel Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 6 25 40 40 Spiel -

Horizontal Geschwindig- Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 700 | 450 | 225 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Schubstange ©25mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel 0Grad
z6gerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 4)

Max. Zuladung (kg) (chne Energiesparung) | 1.5 4 10 | 125 ZU|555i9€ Temperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Zuladung Max. Zuladung (k it E i Feuchtigkeit
g g (kg) (mit Energiesparung) 1 4 10 125 ST P20

Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s?* max. 100 Hz
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 0.3 0.3 Motortyp Schrittmotor
zbgerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut

Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Schubkraft - T

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 (Hinweis 4) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Bremse Brems-Spezifikation Nlch&(e&:'gi%ttgresm::nde

Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 4 10 12.5

Min. Hublange (mm) 65 65 65 65
Hub Max. Hublénge (mm) 315 315 | 315 315 * Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.

Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Wei dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

B Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 [ 05 | 07 [1] 03| 05 keit(mm/s) | 03 | 05| 07| 1 | 03| 05 keit(mm/s) [ 93 05 [ 07 [ 1 [03] 05 keitmm/s) {03 [ 05 07| 1| 03 | 05
0 6 | 6 | 5 |5/15]|15 [ 25 [ 1816 | 12| 4 | 4 0 40 | 35 | 30 |25 10 | 10 0 60 | 50 | 45 |40 | 125 | 125
160 6 | 6 | 5 [5/15]15 100 25 [ 1816 | 12| 4 | 4 50 40 | 35 | 30 |25| 10| 10 50 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
320 6 | 6 | 5 3|15/ 15 200 25 [ 1816 | 10] 4 | 4 100 40| 35 | 30 [25] 10 10 100 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
480 6 | 6 | 5 [3][15]15 400 20|14 106 4| 4 200 40 | 30 | 25 |20 10 | 10 125 60 | 50 | 40 30| 10 | 10
640 6 | 4 | 3 |2/15]15 500 5 8|6 |4|35]3 250 40 | 275 | 225 (18] 9 | 8 175 40 3525 20| 6 5
800 4 | 3 1 [ 700 6 | 2 2 [ 350 0] 14 [ 12 [1w0]5]5s 200 35 [23[15]10] 5 4
400 1810 | 6 |5/ 3]3 225 16 | 10 25
450 8 | 3 2 |1
71 EC-RRELIR <VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, sieche S. 101)>

Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
- Steigung 12 : max. 400 mm/s - Steigung 6 : max. 200 mm/s - Steigung 3 : max. 100 mm/s



Ec EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit

fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 125
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 125
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 125

480 4 3 1 300 20 8 3 150 40 20 75 40 25 12

640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9

500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schubkraft und Str
grenzwert

Biegungsreferenzwerte bei Radiallast

Steigung | Energiespar- 65215 265 ‘ 315 25
(mm) Modus (50mm-Schritte)]  (mm) (mm) 500 Hub (mm)
2 Ausgeschaltet 800 20 — 315
Eingeschaltet 640 = 400 e Steig-3— z / / — 265
. Ausgeschaltet 700 | 660 480 £ 300 s E 15 215
Eingeschaltet 500 480 £ 20 Ho g — 165
E] — ; g 1.0
6 Ausgeschaltet 450 | 325 235 2 | — Steig. 12 g M 1 — 115
Eingeschaltet 250 235 v 100 [ — — | — e
Ausgeschaltet 225 | 160 115 0 ‘ Steig. 20| 05 — —
3 Eingeschattet 125 115 o 1 20 30 40 0 60 70 & 1 |
ing Stromgrenzwert (%) 00
(Einheit: mm/s) 0 20 40d . (6(; 80 100
Radiallast (N:
Abmessungen
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt. T oA i _
*2 Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). o Zelchnunger.w s‘t]d Ll W.ebselte Coupeahss Z) 3D
*3 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzfliche verwendet werden. WWwWW.iai-automation.com CAD CAD
17 6 @, M.E: Mechanischer Endpunkt
o7 32 g‘ 5 S.E:  Hub-Endpunkt Schmiemnippel o
‘ g 8 el furKugelumlauf- 52 ¢ /.
% | 2| = % spindel/Fiihrung o §§4 g3
3| - 88 ¢g ] ¥/
M4 = ole 3 o \ | =
Mitgelieferte Vierkantmutter M10x1.25 —= T S [ et — 19
6 Stiick beiliegend,
¢ gend) Schubstangen-Endmutter L;JLOJ Q
Teaching- Status-LED 20 (
nschluss .
Die Ausrichtung Steckbuchse fiir 22 16.5 ﬂ w
14 der Achsmutter Stromversorgung \ 7.5 (Schliisselweite) oo sl od L /.
(Schliissel- _ ist unbestimmt *3 o 275 22 und E/A-Kabel i Pfeilansicht von V
Welte) | \ s Tiefe 10 \ é’ \ / Schmieranschluss
o 2 <
< A b “ .V Hub 46 L
|
= yill { 3 A 175 '
. ‘9/\ ™ é; -y v w i
©| 17 | jome MEX T
R i\ oAl g . I |
< > ‘ ELecyunoer| |
& 2, ® i @ f ! 4
7 ] T ]
Referenzfliche 31 ~ _ —— —
(Abmessungsbereich B) [ 14
(Schliissel-
Rahmenboden 38) weite)
62 ) (1.3) | 149 (ohne Bremse)
63 63 Sict Il 189 (mit Bremse) 0.5
\i von min. 100
130 . 18 l 43
©4 H7 Passloch, Tiefe 5 l
(vom Rahmenboden) - 1 _ 1 4 ~m Ezg/;
Langloch Tiefe 5 ™ %%/‘
(vom Rahmenboden) i < Z 1 g&
5 o
: | P 7
e e S S— . .
= = @ 2
! © ﬂq:ﬂ},,A?, o s s oo e s e e b od .
] y
~ 43
Detailansicht von P ez 3 Referenz-
Details Rahmen-Langloch J 45 Querschnitt von Z-Z flache
20 B 21
Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 B
L 2355 2855 3355 385.5 435.5 485.5
A 218 268 318 368 418 468
B 177 227 277 327 377 427
J 100 150 200 250 300 350
B Gewicht pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
) \ Ohne Bremse 21 24 26 29 3.1 34
Gewicht (kg) -
| Mit Bremse 23 26 28 3.1 33 36

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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EC EleCylinder

Gekupp. %] Achsbreite 24 v
E - 7 D Motor- 7 3 Schritt-
einheit mm motor

H Modellspezifikationen

e - R7[ | R - | | |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Ty Spezifikation ‘ —_— Hub —_ Kabelldnge —_— Optionen
S 24mm R | Seitmotor | 65 mm Ohne Kabel A .
H T6mm 625 X 0 (mitK : Steckbuchse) Fur Optionen siehe Tabelle unten.
M 8mm 315 315mm (91 m
L 4mm (Schrittweite 50 mm) 1 @
s)10 10m
Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.
ROHS < Radial-Last-Spezifikation ) (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
H H mdgliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Radlalzyllnder Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
9 9

Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fir die
zuldssige Radiallast am Fuihrungskopf der Stange siehe S. 106.

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.

(4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu Gberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

E
Vertikal

An D

™
2
™

“optionen
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse (Hinweis 1) B Siehe S. 97
o r . Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S. 97
Linwes) g'e l?bﬁlldung:elfjt Flansch (vorne) (Hinweis 1) FL Siehe S. 98
Meonto':;y;TMOS erten Montageful FT Siehe S. 99
. Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Abgewinkelter Motor links (Hinweis 2) ML Siehe S. 101
Abgewinkelter Motor rechts (Hinweis 2) MR Siehe S. 101
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102
Scharniergelenk (Hinweis 3) NJ Siehe S. 103
Scharniergelenk + Schwingungsdampfer-Vorsatz (Hinweis 3) NJPB Siehe S.103
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabellange | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 3) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsd@mpfer-Untersatz (Hinweis 3) QRPB Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~S3 Setrer_\nte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Sie he S. 105
atterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIOLILILI-RB 4~5 PWBIOLILILI-RB 54~55 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m _|enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis)|  S6 ~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe 5. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Fiir die Minimal-Hubldnge von 65 mm sind die Brems- und Flansch-Option (B/FL) nicht zusammen auswéhlbar.
(Hinweis 2) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.
(Hinwetis 3) Die schwenkbare FuBhalterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden
als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhédngig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10

Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Zuladung " h
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 40 50 55 Spiel -

Horizontal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 | 700 | 320 | 160 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Schubstange 930 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstangen-Rotationsspiel
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 4) D

Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparun 3 8 18 19 assi
9(kg) glesp 9) ?:Lacs;;iggek'el'ietmperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Max. Zulad kg) (mit Energiespar 17. 1
x. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 3 5 5 9 Schutzart P20
Vertikal Max. Geschwindigkeit (mm/s) 640 | 560 | 280 | 140 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s*> max. 100 Hz
Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 03 0.3 Motortyp Schrittmotor
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 182 | 273 | 547 | 1094 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Schubkraft - T
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 o 20 2? d20 (Hinweis 4) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
y . . Nichterregt auslosende
Bremse Brems-Spezifikation Magnetbremse
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 18 19
Min. Hubldnge (mm) 65 65 65 65
Hub Max. Hubla
u H a;" u ansgi(‘mm) - 315 315 315 315 1, Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
ublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keitmm/s) | 03 [ 05 | 07 [ 1 [03] 05 keitmm/s) | 03 [ 05 [ 07 [ 1] 03[ 05 keitmm/s) | 03 [ 05 [ 07 1 [ 03] 05 keitmm/s) | 03 [ 05 [ 07| 1 03] 05
0 20 18 [ 15 [12] 3] 3 0 50 | 40 | 35 |30] 8 | 8 0 60 | 50 | 45 | 40| 18 | 18 0 80 [ 70 [ 65 |60 | 19 | 19
200 20| 18 | 15 [12] 3| 3 140 50 | 40 | 35 |30 8 70 60 | 50 | 45 | 40| 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
400 20| 14 | 12 3|3 280 50 | 35 | 25 |20 7 140 60 | 50 | 45 |40 | 16 | 12 70 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
420 1712 [ 10]e]3]3 420 25 [ 18] 14 [10] 45 4 210 60 | 40 [ 31 [26] 10 9 105 80 | 60 | 50 | 40 | 18 | 18
600 14| 6 5 | 4]25] 2 560 0[5 | 3 |15 1 1 280 25 [10] 8 6| 3|25 140 50 [ 25 |15 10] 7 | 5
640 5| 3 2 |15] 2 |1 700 1 320 5 160 10
800 5 1 1
2| U5 <VorsichtsmaBBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, siehe S. 101)>

860
Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
7 3 EC-RR7CIR « Steigung 16 : max. 560 mm/s -« Steigung 8 : max. 280 mm/s - Steigung 4 : max. 140 mm/s



Ec EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig-
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 03
0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 17.5 0 55 50 19
200 18 9.5 3 140 40 25 5] 70 50 30 17.5 35 55 50 19
420 10 5 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13
630 1 420 155 1 210 14 7 2 105 30 15 2

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schubkraft und Strom-
grenzwert

Biegungsreferenzwerte bei Radiallast

Steigung | Energiespar- 65-215 265 ‘ 315 5
(mm) Modus (50mm-Schritte)  (mm) (mm) 200 18 // Hub (mm)
Ausgeschaltet 860<640> /l ] 16 — 315
24 ; 1000 Steig. 4 /
Eingeschaltet 630<420> = | z 14 / — 265
Ausgeschaltet 700<560> & 80 ! £ 12
16 ig. = 215
Eingeschaltet 420<280> % 600 / Steig. 8 g’ 1
Ausgeschaltet 320<280> 3 400 . 2 08 / 165
8 . £ Steig. 16 2 /. — 115
Eingeschaltet 210 A 90 L— — 0.6 /
4 Ausgeschaltet 160<140> ———— 7 | Steig.24 0.4 — — 65
Eingeschaltet 105 0 10 20 30 40 50 60 70 80 0.2 %
(Hinweis: Werte in <> bei vertikalem Einsatz) (Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%) 00 50 100 150
Radiallast (N)
Abmessungen
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. ) L )
*2 Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 20 3D
*3 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. WWW.iai_automation.Com CAD) CAD
_ M.E:  Mechanischer Endpunkt
22 8 ‘é.’, S.E: Hub-Endpunkt Y x
g Schmiernippel o $
s 4 \ 2l et furKugelumlauf: O S/$
‘T—r aﬂe NEE spindel/Fiihrung /&
s SEE | \ ) <
@i H+  § MEHE X ]
al ) @ H
M5 ,7771}» S I B ‘Ale
Mitgelieferte Vierkantmutter M14x1.5 = ® @ Ulls
(6 Stlick beiliegend) Schubstangen-Endmutter 5 I ool
275 C— 1
dDie Auﬁvichtung Teaching- Status-LED 30.5 235 48
ler Achsmutter Anschluss
€ nutter - "
: w5 3/ | Seckbuchsefir Lo 5 i 7] I I Pfeilansicht von V
) Stromversorgung J .
4-M6 Tiefe 12 © und E/A-Kabel Schmieranschluss
@) (Gleich verteilt um 90°) &
i A~ ~
} i/, - & Hub 63.5 L
& 1 = W—‘—ﬂ |
& / D w—!t 3 A 23 i .
N [ [l ) N Home MEX¥1 l/V |
3 Tt i i N T T
o AT | v — » 1E] .
® ; Jol I ‘ I
19 (Schliissel- 0 - m—[ Ce—————ri i
weite) 36 n | ‘
Referenzfliche j- — =]
(Abmessungs- (Schlissel- i
bereich B) ) Weite)
_Rahmenboden, 72 a3 189 (ohne Bremse)
ic 239 (mit Bremse) 0.5
= 3 von min. 100
\i 4 H7 Passloch, Tiefe 5 1.8 43
151 (vom Rahmenboden)
Langloch Tiefe 5 < T T
(vom Rahmenboden) Z _
5 {vom Rahmenboden)
p =
i @ P
< I —— -——— ———— — ~
j B Q
= e E—————
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch Z
J 45 Referenz-
275 B 30 Querschnitt von Z-Z fldche
Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
L 275.5 325.5 375.5 425.5 475.5 525.5
A 252.5 302.5 352.5 402.5 452.5 502.5
B 195 245 295 345 395 445
J 100 150 200 250 300 350
B Gewicht pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
X ‘ Ohne Bremse 44 48 5.1 5.5 58 6.2
Gewicht (kg) 5
\ Mit Bremse 49 53 56 60 63 67

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Gekupp. %} Achsbreite 24 v
- i Motor- R seitmoror- | 63 [ schritt-
einheit [ "Bauform mm motor

M Modellspezifikationen
‘ Serie ‘ — ‘ Typ i ifikati ‘ — Hub — Kabella — Optionen
; ?2 rr:: ARl Seltmotor | 50 0 lmm Y (mit KIemncu’IZinsfef\a—gfelckbuchse) Fir Optionen siehe Tabelle unten.
M 6 mm 4<lm 400 mm ©n m
L 3mm (Schrittweite 50 mm) 1 i
()10 10m
Code " fiir 4-Weg-Kabel, siehe KabellangeanabeHe unten.
R HS Radial-Last-Spezifikation (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
0 Radialzylinder mégliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
= Geschwindigkeit/Beschleunigung®.
é (2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fiir die
— S zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.
= Bitte (3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
peachten verwendet wird.
[ 1 (4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
— An Deck Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.
DB (5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.
D
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse (Hinweis 1) B Siehe S.97
(Hinweis) Die Abbildung zeigt Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe 5.97
e 'S memiteien Flansch (vorne) (Hinweis 1) FL Siehe 5.98
Motortyp (ML). Mon?agefuﬁ ] - FT Siehe S. 99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Abgewinkelter Motor links (Hinweis 2) ML Siehe S. 101
Abgewinkelter Motor rechts (Hinweis 2) MR Siehe S. 101
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102
Scharniergelenk (Hinweis 3) NJ Siehe S. 103
- Scharniergelenk + Schwingungsdampfer-Vorsatz (Hinweis 3) NJPB Siehe S.103
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
- PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 3) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — —_ Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsd@mpfer-Untersatz (Hinweis 3) QRPB Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(RIEC2- S1~S3 getrennlte Mt/)_\tgr/SlteuEerLJngs-Stromversorgung Tcnvzz g!e he 2 105
4~5m | PWBIODOIC-RB 4~5 PWBIOLIITI-RE | S4~S5 e o ol Enkoder e 193
T o Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m | enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~510 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.

(Hinweis 1) Fur die Minimal-Hublange von 50 mm sind die Brems- und Flansch-Option (B/FL) nicht zusammen auswahlbar.

(Hinweis 2) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

(Hinweis 3) Die schwenkbare FuBhalterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden
als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhéngig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10

Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Zuladung " n
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 6 25 40 40 Spiel -

Horizontal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 40 Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 | 8 4 Schubstange 225 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0,3 03 0,3 0,3 Schubstangen-Rotationsspiel
zbgerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 3) g

Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparun 1,5 4 10 20 assi
9 (ko) ( glesp 9) ?:Lacs;iig;gekzimperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Max. Zuladung (kg) (mit Energiespa 1 4 1 2
x. Zuladung (kg) (mi glesparung) 0 0 Schutzart 1P20
Vertikal Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s*> max. 100 Hz
Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 03 03 03 Motortyp Schrittmotor
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0,5 0,5 0,5 0,5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 112 | 224 | 449 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Schubkraft - T
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 i 20 2? dzo (Hinweis 4) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
- . . Nichterregt auslosende
Bremse Brems-Spezifikation Magnetbremse
Bremshalte-Kraft (kgf) 1,5 4 10 20
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50
Hub Max. Hubla
" H a;r u ansgi (Amm)A 400 | 400 | 400 | 400 |, Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
ublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keitmm/s) | 03 [ 05 | 07 | 1 | 03] 05 keitmm/s) | 03 | 05 | 07 [1] 03] 05 keit(mm/s) | o3 [ 05 [ 07 [ 1|03/ 05 keitmm/s) | 03 (0507 1] 03 | 05
0 6 | 6 | 5 |5 |15]|15 0 25 | 18 | 16 12| 4 | 4 0 40 | 35 | 30 |25 10 | 10 0 60 | 50 | 45 |40 | 20 | 20
160 6 | 6 |5 ]|5]15]15 100 25 | 18 | 16 |12] 4 | 4 50 40| 35 | 30 [25] 10 | 10 50 60 | 50 | 45 |40 20 | 20
320 6 | 6 | 5 |3][15]15 200 25 | 18 | 16 |10 4 | 4 100 40| 35 | 30 |25 10 | 10 100 60 | 50 | 45 40| 20 | 20
480 6 | 6 |5 |3][15]15 400 20 | 14|10 6| 4 | 4 200 40| 30 | 25 |20 10 | 10 125 60 | 50 | 40 [30] 10 | 10
640 6 | 4| 3 |2[15]15 500 158 |6 |4[35] 3 250 40 | 275 | 22518 9 | 8 175 40 |35 25|20 6 5
800 4 | 3 1] 700 6 | 2 2 [ 350 30 14 [ 12 [10] 5 [45 200 35 [23]15]5] 5 4
400 18 10 | 6 | 2| 3]25 225 16 2
450 8 | 3 1] os
7 5 EC-RR6LJAHR <VorsichtsmaBBnahme bei Optionsauswahl ,G5" (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, siehe S. 101)>

Fiir Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
- Steigung 12 : max. 400 mm/s - Steigung 6 : max. 200 mm/s - Steigung 3 : max. 100 mm/s



Ec EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 20
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 20
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 20
480 4 3 1 300 20 8 3 150 40 20 8 75 40 25 12
640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9
500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und Str: Biegungsreferenzwerte bei Radiallast
Steigung Energiespar- 50-400 grenzwert 25
(mm) Modus (50mm-Schritte) 0 Hub (mm)
2 Ausgeschaltet 800 / 20 / ——400
Eingeschaltet 640 = 400 Steig. 3 _ —350
= £ — 300
12 AstgeschaItet 700 £ 30 ‘ E1s — %0
Eingeschaltet 500 = Steig. 6 2 b 200
6 Ausgeschaltet 450 S 200 — - qg; 10 — 150
Eingeschaltet 250 S — lS_SengZ =2
v 100 — 100
Ausgeschaltet 225 T Steig. 20 0.5 ) — —50
3 n 0 . - — [ —
Eingeschaltet 125 0 10 20 30 40 50 60 70 80 T — 1 1
(Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%) 0.0 —
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Radiallast (N)
Abmessungen

*1 D?e Schgbstange fahrt b_ei der Hc_JmefFahrt_ zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht bertihrt. CAD-Zeichnungen sind iiber unsere Webseite downloadbar. 2D) 3D
*2 Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). .. . =
*3 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzfliche verwendet werden. www.iai-automation.com CAD CAD
G X
M.E: Mechanischer Endpunkt Schmiernippel fiir Kugel- &% RS/
R umlaufspindel/Fiihrung S/
g . S.E:  Hub-Endpunkt — /S
~ % 1o o] |
17 6 2 2
= < e =
g B O @ O
y N 48.5
M10x1.25
Schubstangen-Endmutter e — - Pfeilansicht von V
Schmieranschluss
Die Ausrichtung der Achs- Steckbuchse fiir
mutter ist unbestimmt *3 Stromversorgung
und E/A-Kabel
45 Tiefe 10 StotusLED Hub 46 L ‘ |
14 (Schliissel- tatus- 3 3 A 17.5 : T
weite) '
= ME*1 SE.  Home ME*1 $ [® ‘
I}
A _
T il |
T
i J b o] -
I 5 o re—1a
© [}
” n
= e
Referenzfliche 2 2;5 .4 a3 4 149 (ohne Bremse)
(Abmessungsbereich B) ELl - Teaching- Sic 189 (mit Bremse) 0.5
14 (Schliissel- Anschluss von min. 100
Rahmenboden 35 weite)
62
63 63 04 H7 Passloch, Tiefe 5 S ) A N |
\i Langloch Tiefe 5 (vom Rahmenboden) yA
130 (vom Rahmenboden) ==
p
~f 5 4+ e
- ~ ~J
g &% ey --1—e — po— - —— — —
.| @ by "
<
> 44 4
! B ' oot 0% Boh Querschnitt von Z-Z
E-M4 Tiefe 8 ( Zthgngﬁ)cL';ng VA Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
Detailansicht von P £-04.5 Bohrung c Dx100P 45
Details Rahmen-Langloch S Dx100p 55
20 B 21
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
L 345 395 445 495 545 595 645 695
A 227 277 327 377 427 477 527 577
B 186.5 236.5 286.5 336.5 386.5 436.5 486.5 536.5
C 0 50 0 50 0 50 0 50
D 1 1 2 2 3 3 4 4
E 4 6 6 8 8 10 10 12
J 100 150 200 250 300 350 400 450
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400
Gewicht (k ‘ Ohne Bremse 2 2.2 2.5 2.8 3 33 3.6 3.8
ewicht (kg) | Mit Bremse 23 25 28 3.1 33 36 39 41
Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.

EC-RR6JAHR 7 6



EC EleCylinder

Gekupp. %} Achsbreite 24\[

Motor- Rseitmotor-§ 75 Schritt-
mm

einheit [ "Bauform motor

M Modellspezifikationen

EC —~RR7| | AHR | |~ |- |
— . s

‘ Serie ‘ —_— ‘ —_ Hub e Kabellange —_— Optionen
S 24 AHR Seitmotor 50 Ohne Kabel o . .
H 16 'r:: ‘ ‘ 50 lmm 0 (mit K ne aS(eeckbuchse) Fir Optionen siehe Tabelle unten.
M 8mm 5:’0 500 mm on m
L Amm (Schrittweite 50 mm) h .
()10 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.

Radial-Last-Spezifikation (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
Radialzylinder maogliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hdngt von der Beschleunigung und

Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu

Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Flihrung ausgestattet. Fiir die
— | zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.

Vertikal

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.

) — (4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
— Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.
An Decke (5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

D
Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S. 97
Bremse (Hinweis 1) B Siehe S.97
Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S.97
Flansch (vorne) (Hinweis 1) FL Siehe S.98
(Hinweis) Die Abbildung zeigt Montagefufl FT Siehe S.99
den links montierten Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S.101
Motortyp (ML). Abgewinkelter Motor links (Hinweis 2) ML Siehe S.101
Abgewinkelter Motor rechts (Hinweis 2) MR Siehe S.101
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102
Scharniergelenk (Hinweis 3) NJ Siehe S.103
Scharniergelenk + Schwingungsddmpfer-Vorsatz (Hinweis 3). NJPB Siehe S. 103
Kabellangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kabellange | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 3) QR Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Schwenkb. FuBhalter. + Schwingungsddmpfer-Untersatz (Hinweis 3) QRPB Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(RIEC2- S1~S3 getrerjnte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe 5.105
atterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBDDDAD’R‘B L 4~5 PWBIODQD—RE 54~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m _|enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis)| 6 ~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.

(Hinweis 1) Fiir die Minimal-Hublange von 50 mm sind die Brems- und Flansch-Option (B/FL) nicht zusammen auswahlbar.

(Hinweis 2) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

(Hinweis 3) Die schwenkbare FuBhalterung (QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden
als Set verkauft. Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhangig

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10

Al Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung), 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 40 50 55 Spiel -

Horizontal | Geschwindig- Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 350 | 175 Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 | 10 5 Schubstange 230 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0,3 03 0,3 0,3 Schubstangen-Rotationsspiel
zbgerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 (Hinweis 4) 0Grad

Max. Zuladung (kg) (ol'?ne Ener'glesparung) 3 8 18 19 g:‘llacs;;%ek'el'ietmperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 3 5 17,5 19 Schutzart P20
Vertikal Max. Geschwindigkeit (mm/s) 640 | 560 | 350 | 175 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s* max. 100 Hz
Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 03 0,3 03 Motortyp Schrittmotor
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0,5 05 | 05 0,5 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Sch Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 182 | 273 | 547 | 1094 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
chubkraft - PrTa—
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) 20‘ 20 20" 20 (Hinweis 4) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Bremse Brems-Spezifikation N'Ch&e;;igei;?:ﬁ::nde
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 18 19
Min. Hublédnge (mm) 65 65 65 65

Hub r:gi;l;t::?sii:m:ite = 351(;5 35105 35105 351(;5 *Fur den Schubb‘etrieb gilf eine Geschwindigkeitsbeg‘renzurfg.

dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

B Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 10305 keitmm/s) | 03 | 0.5 | 0.7 [ 1] 03 | 05 keitmm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 | 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05| 07 | 1 | 03|05
0 20 18 15 2] 3 3 0 50 40 35 30| 8 8 0 60 | 50 | 45 | 40 | 18 18 0 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
200 20 18 15 12| 3 3 140 50 | 40 35 (30| 8 8 70 60 | 50 | 45 | 40 | 18 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
400 20 | 14 12 3|3 280 50 | 35 | 25 |20 7 7 140 60 | 50 | 45 |40 | 16 | 12 70 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
420 17 12 10 6 3 3 420 25 18 10 (10| 4 3 210 60 | 40 | 31 | 26 | 10 9 105 80 | 60 | 50 | 40 | 18 18
600 14 6 5 4 25| 2 560 7 5 2 1105 | 05 280 25 10 8 6 3 2.5 140 40 15 10 5 5 3
640 5 3 2 15| 2 |1 640 2.5 320 5 150 20
800 5 1 1
860 2 <VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation, sieche S. 101)>
Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Héchstgeschwindigkeiten:
7 7 - Steigung 16 : max. 560 mm/s - Steigung 8 : max. 280 mm/s - Steigung 4 : max. 140 mm/s
EC-RR6[JAHR



Ec EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 03
0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 175 0 55 50 26
200 18 9.5 3 140 40 25 5 70 50 30 17.5 35 55 50 26
420 10 5 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13
630 1 420 155 1 210 14 7 1 105 30 15 2
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und Strom- Biegungsreferenzwerte bei Radiallast
Steigung | Energiespar- 50-500 SIENZWENLE 25 o
(mm) Modus (50mm-Schritte) " . Hub s(glom)
2 Ausgeschaltet 860<640> /] 20 / — 450
Eingeschaltet 630<420> = 1000 S‘teig. 4 _ // — 400
= £
16 A}usgeschaltet 640<560> & 00 / I £ 15 — 350
Eingeschaltet 420<280> £ 600 Steig. 12 E / — 300
Ausgeschaltet 320<280> S — 1 o] & 10 — 250
8 [Eingeschaltet 210 g Steig. 16 s 200
ingeschaltes A e —] | — /
4 Ausgeschaltet 150<140> — | Steig. 24 05 — 150
Eingeschaltet 105 0 10 20 30 40 50 60 70 80 e ey oo
(Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%) 00 e e—— (]
50 100 150 200 250
Radiallast (N)
Abmessungen
*1 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt. ) o ) ~
*2 Die Abbildung unten zeigt den links montierten Motortyp (ML). CAD-Zeichnungen sind tber unsere Webseite downloadbar. 20 3D
*3 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. WWW.iai‘a utomation.com CAD) CAD
= i Schmiernippel o Fe
2 M.E:  Mechanischer Endpunkt for KugeluFr)nplauf- & ,éﬂg#y
» s £l n 2 S.E:  Hub-Endpunkt spindel/Fiihrung < 81@'7
= Al ——"
IR T T [®
s =
53
g - . _
' M14x1.5 ‘ — =
275 <—J62
Mitgelieferte Vierkantmutter 305 | |18 pfeilansich v
(6 Stiick beiliegend) \ . : R R A eilansicht von
9.5 (Schliisselweite) Schmieranschluss
Steckbuchse fiir
Die Ausrichtung der Achs- Stromversorgun
mutter ist unbestimmt *3 und E/A-}%abegl I Hub 58 L 1 1 "
4-M6 Tiefe 12 7 Status-LED 3 3 A 2 ‘ ‘
| Gleich verteilt um 90° /is atus . Home ; ( MEX \L Vv > 1 [ [EES } 1
PN \ | — T T ‘ ‘
~ / ] | ;
Y m J_'_LJ ® O =
] {7 [
o u Y - —=]
< mi 4{ =
: 2 1
o / / Z n ﬁ)e 189 (ohne Bremse)
(Sc!’\lussel— 37 32 (275 Teaching- Sicherstellung 239 (mit Bremse) 0.5
welte? 19 (Schliissel- Anschluss von min. 100
R:‘f)erenzﬂa:he 4p 45 weite) 4 H7 Passloch, Tiefe 5 5.5
Ybmes = 74 (vom Rahmenboden)
Rat - i
75 7 ) E-5.5 Bohrung ™ Z 7
\i Langloch Tiefe 5 M5 Tiefe 10 =—1
152 (vom Rahmenboden) =2 1ef€
& ® R3R- &0 + &
© \
S S ;‘@,7,7,7,7,7,7,7,79 b |
o 3 ° .
&l @
diy = 7 = Querschnitt von Z-Z
( J J (Abst. 04 Bohrung zu Langloch) Q Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
U C Dx100P 305
Detailansicht von P C Dx100 P 425
Details Rahmen-Langloch 275 B 25
B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
L 284 334 384 434 484 534 584 634 684 734
A 261 31 361 411 461 511 561 611 661 711
B 208.5 258.5 308.5 358.5 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5
C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6
E 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
J 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
H Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Gewicht ‘ Ohne Bremse 4.6 5 53 5.6 6 6.3 6.6 7 7.3 7.6
(kg) ‘ Mit Bremse 5.1 55 5.8 6.1 6.5 6.8 7.1 75 7.8 8.1

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
EC-RR7CJAHR 7 8



EC EleCylinder

Schub- % Achsbreit
e Gekupp. chsbreite 24\[

Austih- | Motor- N seitmotor-| 34 [ Schritt-
mm

rung einheit I Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC — RP4 |- | |- | |- | |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ i —_— Hub —_— Kabella —_— Optionen
H 6mm 30 [ 30mm Ohne Kabel . . .
i Zmm %0 ‘ Somm 0 (mitK ; Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
L 2mm (o) m
v v
(510 10m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellangen-Tabelle unten,

(=)
=
w

E
Vertikal

(1) Die Spindel ist nicht mit einer Verdreh-Sicherung ausgestattet. Bitte installieren

Sie vor Inbetriebnahme eine Sperrvorrichtung an der Spitze der Spindel.
P Ohne diese wird die Spindel rotieren, ohne sich vor oder zuriick zu bewegen.
=] Ebenfalls sollten bei Anbringung einer Sperrvorrichtung an der Schubstange keine
_— An Decke schwebenden Rohrverbindungen eingesetzt werden. Fiir weitere Informationen

zu Montagemethoden und -kriterien siehe S. 29 und S. 32.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
magliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird. Bei einer externen Kraft auf die Schubstange aus einer anderen
als der Bewegungsrichtung kann die Arretierung beschadigt werden.

(4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die abgelesene Schubkraft gilt
nur als Referenzwert.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

Name Code Seite

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse 6 Siehe .57
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Kabellange | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Speifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker o - - Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~S3 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PWBIOLIOICI-RB 4~5 PWBIOLICILI-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle wL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis)|  $6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105

(Hinweis) ,-RB“: Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.

Hauptspezifikationen (steigungsabhangig/all

Bezeichnung Beschreibun Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 4 2 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 6 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) 2.5 4 8 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Spiel -
Horizontal | keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 25 Schubstangen-Rotationsspiel | -
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Lebensdauer 5000 km oder 50 Millionen Zyklen
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1.0 1.0 0.3 Zuléssige T?mperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Zuladung Max. Zuladung (kg) 1 1.5 2.5 Feuchtigkeit
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Schutzart 1P20
Vertikal keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 2.5 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s* max. 100 Hz
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 03 Motortyp Schrittmotor
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 30 45 90 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Seiiloeid Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) 20 20 20 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Bremse Brems-Spezifikation Nlch'\t;lear;gettg::es:g::nde
Bremshalte-Kraft (kgf) 1 1.5 2.5
Min. Hublénge (mm) 30 30 30
Hub Max. Hublénge (mm) 50 50 50 * Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hubléngen-Schrittweite (mm) 20 20 20 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 6 Steigung 4 Steigung 2
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) | 03 /0.5 | 0.7 1.0 | 03] 05 keit(mm/s) | 03] 0.5 07 [1.0 | 03|05 keit (mm/s) 0.3 03
0 2525|1515 1 1 0 4 4 2 2 1515 0 8 25
300 2525 [15[15] 1 1 200 4 | 4 2 2 |15[15 100 8 2.5
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EC EleCylinder

Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und St

grenzwert
Steigung 30 50
(mm) (mm) (mm)
100
2 igg 90 Steig-2—
= 8 —
2 100 S
— g 7
(Einheit: mm/s) = ig - —iSteigd
2 3 ——_ISteig.6—
) — —
10
0
0 10 20 30 40 50
Stromgrenzwert (%)

Abmessungen

D-Zeichnungen sind Giber unsere Webseite downl I 2
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. Gy ge. ° . ddbsrurszR ‘Ebselte el 2 3D
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kdnnen nicht als Referenzflache verwendet werden. WwWw.lal-automation.com CAD CAD

4 (Schliisselweite)

e 9.5 (Effektiver 16
1 ! Gewindebereich) 1.5
‘ M6x1.0 ‘
I :
I
\ — ol | i \
w = | Iy
I ! 3 BT |
! S
‘ ‘ ‘ b \ Mechanischer Endpunkt
36 (11.5) | - Hub-Endpunkt
| ! P o8 1
I ‘ é %
‘ Schubstangen-Endmutter i = °
Sicherstellung
Hub 28 L vonmin.100 Teaching-
18 B . 37 13 Anschluss
’\ T Steckbuchse fiir
‘ J— Stromversorgung
) | ‘ und E/A-Kabel
I
! | ae
IAVD I =
! L1y <
m : <
\ B :
2 | : L
B 2 2 | 5 5
| = °
MEX1 S.E. Home ME*1 | i
12(5¢ i~ ‘ - =
: - = —— ‘ =G
J—\_LL I ‘
= Die Ausrichtung der ‘
Achsmutter ist unbestimmt *2 | O @ L
\Status-LED
17 4-M4, Tiefe 8 o 05 125
25 23 M3, Tiefe 8 26
34 (fur Erdungsanschluss)
™
- - =1 -
I
B Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
L Ohne Bremse 105 125 125 125
Mit Bremse 135 135 155 155
B Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100
B Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
] \ Ohne Bremse 0.5 0.6 0.6 0.6
Gewicht (kg) -
‘ Mit Bremse 0.7 0.7 0.7 0.7

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Schub- % Achsbreite
stangen- Gekupp. 24 V'

TN T Motor- [ seitmotor- | 55 Schritt-
mm

rung einheit § Bauform motor

H Modellspezifikationen

EC — Gs4 |- | |- | |- |

‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ i —_— Hub —_ Kabella —_— Optionen
; Z :: zg } zg rr:: 0 (mitK Ohne Kaks)(e;ckbuchse) Fir Optionen siehe Tabelle unten.
L 2mm (8N m
i 1
()10 10m
Code " fiir 4-WegKabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.
g
m =
Rl
— ' (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber
> die mégliche Zuladung fiir ein spezielles Modell héangt von der Beschleuni-
gung und Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
P Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
— (2) Die horizontale Zuladung gilt bei Verwendung einer externen Fiihrung, sodass
An Decke| keine Radiallast oder Lastmoment auf die Schubstange einwirken. Ohne
Installation einer Fiihrung siehe das Korrelogramm von Radiallast und
Lebensdauer.
(3) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberprifen. Die abgelesene Schubkraft
gilt nur als Referenzwert.
(4) Ein Optionscode fiir die Montageausrichtung der Fiihrung ist immer
anzugeben.
(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.
|_oOoptionen ______________________________________|
Die Abbildung oben zeigt den rechts- Name Code Seite
seitig montierten Fihrungstyp (GT2). RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S. 97
Bremse B Siehe S. 97
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Flihrungsmontage rechts (Hinweis 1) GT2 Siehe S. 101
Kabellingen Fehrungsmontage Lfnten (!—hnw‘els 1) GT3 S!ehe S.101
Fiihrungsmontage links (Hinweis 1) GT4 Siehe S. 101
Kabellénge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker 0 — — Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(RIEC2- S1~S3 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PwBIOOICICI-RB 4~5 PWBIOOICICI-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

Hauptspezifikationen (steigungsabhéngig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibun Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 4 2 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 26 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) 25 4 8 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Spiel -
Horizontal | keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 2.5 Schubstangen-Rotationsspiel | -
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 03 Lebensdauer 5000 km oder 50 Millionen Zyklen
z0gerung m:i ng:g:ienugm(ﬁ;)n 9Nerz09e1ung](G) ! 1'0 12 (2)2 ?:lljacs;;%ek;etmperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Schutzart 1P20
Vertikal keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 2.5 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s?* max. 100 Hz
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 03 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.3 Motortyp Schrittmotor
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 30 45 90 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) 20 20 20 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung
Bremse Brems-Spezifikation N'Ch,\t/le; rengetttajl::rlgss:nde
Bremshalte-Kraft (kgf) 1 1.5 25
Min. Hublange (mm) 30 30 30
f1ub Max. I—Iublange (!'nm) - 50 50 50 * Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hubléngen-Schrittweite (mm) 20 20 20 dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 6 Steigung 4 Steigung 2
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03|05 | 0710|0305 keit(mm/s) | 03] 0.5 07 [1.0 | 03|05 keit (mm/s) 03 03
0 25251515 1 1 0 4 4 2 2 1515 0 8 25
300 25[25|15|15 1 1 200 4 4 2 2 |15]15 100 8 25
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Ec EleCylinder

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm von Schubkraft und Stro Radiallast und Lebensdauer
grenzwert

Steigung 30 ‘ 0 16
(mm) (mm) (mm) " 14
6 300 90 Steig.2—] zn
4 200 = 80 £10
2 100 ot 28 =8 gy
—_ - 3
(Einheit: mm/s) E 50 Steig. 4—| g 6 Il Hub 30
2 40 : < 4 R ———
S 30 Steig. 6 — 2 Hub‘SO
v 20 ; 0
10 ‘ Radiallast 100 1000 5000 10000
0
h 0 % m m =0 Lebensdauer (km)
Stromgrenzwert (%)
messungen
bie Schub bt be der H b ME. Achten Sie darauf. dass die Schub 4 penden el ht berdh CAD-Zeichnungen sind Ulber unsere Webseite downloadbar. 20 3D
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. o . n
¢ gedieums www.iai-automation.com cAv — CAD
e -
: © |
33 ! H %1 H +0.0301 i
| M.E:  Mechanischer Endpunkt | 037g" Tiefe3 !
~ E:  Hub-Endpunkt ‘ — |
| f‘e.ﬁ’lﬁﬁé’l‘é&'}g 10) |
I ~ :
IAl a5 ; |
o I
P ‘ 03'6% Tiefe3 1%e Tff & & & i
- 4-M4 Bohrung L
® @\ (Einschraubtiefe: 10) \ ! 5 A @% Q H[ |
= ) i ¢ - = - L - i
& &/ ] =3 - | e | Y S
\ ) J olal ¢ . o — @ 00Tife3 |
/ &SP R ! . C) W, . w (auch gegen&]berliegend)‘
I a1 ! | ~ Al LZE \
i |
5 20 45.5 p 4-M4Tiefe 6 !
1 L | O 0O O [ I M= N\ (auch gegentiberliegend)
16 (auch gegeniiberliegent
. | | " ;T’ ‘ 17 345 22 7!
8 05 i 34 05 67.5 !
49 2 ! . ) ‘
55 Home ME*1 ‘ GT3 (Fihrung unten montiert)
GTZ(Fijhrungre(htsmontien) -——— - — - — - — - — - — - — - — - — -
Sicherstellung Teaching-Anschluss ! 03"99%0 060 3 33
Hub 1018 L vonmin.100 _, Steckbuchse fiir ‘ - |
=y 18 B 37 (3) ‘ Stromversorgung 1
- ‘ und E/A-Kabel ‘
| N ﬂy ! 0A]
I
‘ < 4-M4 Bohrung
| m A By ‘ (Einschraubtiefe: 10)
2 2 i 5 % : | ©
* # 1= —
M.E: 1/ ?S.E Homej MEX i E : ! Vs
L. _ e I I
| ] &
i = VA
| L & & | ( @) = - | |5 rHe ?ls
3 _4 - ] i N/ ‘ = L
| i
i i & P, £ ‘
| | & €
- — S — " 05 125 |\ |
Langloch (auch iberliegende Seit 3 > - X
Loos. 205 b angloch (auch gegeniiberliegende Seite) M3 Tiefe 8 o~ 26 Status-LED ‘
o 30 Tiefe3 295 2 4-M4 Tiefe 6 (auch seite) (fiir hluss) !
0.5 67.5 +0.0301.. "
P 037g " Tiefe 3 (auch Seite) ‘ GT4 (Fiihrung links montiert)
< I . . - . .
*Im Vergleich zur GT2-Ausfiihrung (Fiihrung rechts montiert) sind das
%, A ! g . PN
v é@ & " ‘ 3 mm Rahmen-Bohrloch sowie das Langloch umgekehrt positioniert.
Detailansicht von P ! 3 - - - - - - - - - - - T "
Details Rahmen-Langloch ‘ ‘
N - I - i !
‘ \
I :
I
& &K — | ‘
I
4-M4 Tiefe 6 | |
28 ~ |
18 17 22 0339 iefe 3 ‘ & R & | ‘
| N - :
‘ \
| 3% |
[0S 67.5 205 || 2 \Fit lle|
‘ Rahmenverlingerung / Home/ \M.E*1 ‘
I
I *Zusétzliche bei allen auBer beim !
W Abmessungen pro Hub L _ 30mmHub-Typ it nkremental EnkoderohneBremse. |
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
L Ohne Bremse 105 125 125 125
Mit Bremse 135 135 155 155
8 Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100
B Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
] \ Ohne Bremse 0.7 0.7 0.7 07
Gewicht (kg) A
| Mit Bremse 08 08 09 0.9
Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Achsbreite 2 4
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Schritt-
motor

stangen-
Ausfiih-
rung

Motor-
einheit

Seitmotor-
Bauform

EC

B Modellspezifikationen

— GD4 |

‘ Serie ‘ e ‘ Type e Hub e Kabelldnge e Optionen
H 6mm 30 [ 30mm Ohne Kabel . . .
M Zmm 50 ‘ 50 mm 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
L 2mm on m
1 1
810 10m

Code 5" fiir 4-Weg:Kabel, siehe Kabellangen-Tabelle unten.

I
1=

AnD

@
=)
=
@®

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber
die mégliche Zuladung fiir ein spezielles Modell héngt von der Beschleunigung
und Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Die horizontale Zuladung gilt bei Verwendung einer externen Fiihrung, sodass
keine Radiallast oder Lastmomente auf die Schubstange einwirken. Ohne Installation
einer Fiihrung siehe das Korrelogramm von Radiallast und Lebensdauer.

(3) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberprifen. Die abgelesene Schubkraft gilt
nur als Referenzwert.

(4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

Kabellangen

Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — —
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~5S3
4~5m PWBIOOOO-RB 4~5 PWBIOOOO-RB S4~S5
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10

(Hinweis) ,-RB“: Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97).

Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97
Bremse B Siehe S. 97
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105

(Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 4 2 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 26 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) 25 4 8 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Spiel -
Horizontal | keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 2.5 Schubstangen-Rotationsspiel | -
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Lebensdauer 5000 km oder 50 Millionen Zyklen
zbgerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1.0 1.0 0.3 Zuldssige Temperatur, . o, . .
Zuladung Max. Zuladung (Eg) 2 < c 1 15 25 Feucht?gkeit P 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Schutzart 1P20
Vertikal keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 2.5 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s?* max. 100 Hz
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.3 Motortyp Schrittmotor
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 30 45 90 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) 20 20 20 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Bremse Brems-Spezifikation th&?&i%ig:ﬂg::"de
Bremshalte-Kraft (kgf) 1 1.5 25
Min. Hublénge (mm) 30 30 30
Hub Max. Hublange (mm) 50 50 50 *Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Hublangen-Schrittweite (mm) 20 20 20 Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 6 Steigung 4 Steigung 2
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 0.3 0.5 | 0710|0305 keit (mm/s) | 030507 1.0 |03 05 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 250251515 | 1 1 0 4 | 4 2 2 | 15]15 0 8 25
300 2525 (15(15| 1 1 200 4 | 4 2 2 |15]15 100 8 2.5
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Hub und max. Geschwindigkei Korrelogramm von Schubkraft und Strom- Radiallast und Lebensdauer
grenzwert
Steigung 30 0
(mm) (mm) (mm)
6 300 s
4 200 > eig.27]
z
= 70 ~
2 100 & A
© 60 —
(Einheit: mm/s) £ 50 , — Steig. 4|
> 40
£ % —__ISteig.6—
&% — o
10 — ‘ Radiallast ‘ Radiallast
0
0 10 20 30 40 50 30
Stromgrenzwert (%) 25
20~
815
= T~
= 10 T~ Hub 30
k: I~
5 Hub 50 ‘ ‘
0 ||
100 1000 5000 10000
Lebensdauer (km)
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 20 3 D
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt. WWW.iai‘a Utomation.com CAD) CAD
e
I
I
I
] |
I
\ \
3 _ - |
M.E: Mechanischer Endpunkt R
SE: Hub-Endpunkt ] _ _ ‘
I
] |
i ) 1 / Fiihrungswelle |
@ 0.5 67.5 20.5 2 ‘
33 Rahmenverlédngerung/ Home, ME. H
) * Zusiitzliche Rahmenverl g bei allen i auBer beim !
w |
@ Hub 18 L Sicherstellung von min. 100 Teaching-Anschluss
10, 18 B 37 (1.3)
0030 T, =
H@ H 03*9%% Tiefe 3 - Steckbuchse fiir Strom-
0 4-M4 Bohrung versorgung und E/A-Kabel
‘ (Einschraubtiefe: 10) o Hfefs
;E I
<
&
< i
~
- 3
70 o
03*3%0 jefe 3 Status-LED
76 a5 57.5 M3, Tiefe 8
15 30 4M4 Tiefe 6 29 (fijr’ Erdungsanschluss)
42 Nhababbal il
30
=
&
= +0030 1 Y £ =
.030_ 4
g 4 . 30 Tiefe3 ©- < € )
So
T
=
[ES <A =
G
% @ il . 5
JJ.L O
Detailansicht von Q Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch Details Rahmen-Langloch
4 ¢
L Y
P
H Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
L Ohne Bremse 105 125 125 125
Mit Bremse 135 135 155 155
8 Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100
M Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
] \ Ohne Bremse 0.9 0.9 0.9 0.9
Gewicht (kg) .
| Mit Bremse 1.0 1.0 1.0 1.1

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Tisch- p—
schlitten- Gekupp. % chsbreite 2 4v

Ausfih. | Motor- [ seitmotor-| 78 Schritt-
mm

rung einheit | Bauform motor

B Modellspezifikationen

EC - TG |- | |- | |- | |

‘ Serie ‘ —_— ‘ Typ i —_— Hub —_— Kabella —_— Optionen

H 6mm 30 [ 30mm Ohne Kabel . . .

M 4mm 50 | 50mm g (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.

L 2mm (N im

1 t
(910 10m
Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.
Auf Seite P (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die mégliche
| Zuladung fiir ein spezielles Modell hdngt von der Beschleunigung und Geschwindigkeit
An Decke ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Far Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft
und Stromgrenzwert” zu tiberprifen. Die abgelesene Schubkraft gilt nur als Referenzwert.
Siehe S. 110 firr weitere Einzelheiten..

(3) Der Code fiir die Montagelage des Tischschlittens aus der Optionstabelle unten ist immer
anzugeben.

(4) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung in Ma-Richtung liegt bei max. 100 mm auf
der Tisch-Oberseite und max. 50 mm an der Tisch-Vorderseite. Der Referenzwert fiir die
zuldssige Auskragung In Mb- und Mc-Richtung liegt bei max. 120 mm.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten
dazu siehe S. 30.

(Hinweis) Die Abbildung zeigt den linksseitig montierten

Tischschlittentyp (GT4). Name Code Seite

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse B Siehe S. 97

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101

Tischschlitten-Montage rechts (Hinweis 1) GT2 Siehe S. 101

Tischschlitten-Montage unten (Hinweis 1) GT3 Siehe S. 101

Tischschlitten-Montage links (Hinweis 1) GT4 Siehe S. 101
apelangen Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kabellange | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~S3 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe 5. 105
4~5m | PWBIODIOO-RB 4~5 PWBIOCILIOI-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe 5. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.

Hauptspezifikationen (steigungsabha

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 4 2 Antriebssystem Kugelumlaufspindel @6 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) 2.5 4 8 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Spiel -
Horizontal kleit/BeSCthU- Min. Geschwmdl.gkelt (mm/f) 7.5 5 2.5 A Eeeizes saiidis Ma-Rl'chtung: 5N-m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 03 T — Mb-Richtung: 5 N-m
z8gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1.0 1.0 0.3 Mc-Richtung: 9 N-m
Zuladung Max. Zuladung (kg) 1 1.5 2.5 Zulissiges dynamisches Ma-Richtung: 3 N-m
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Lastmoment (Hinwes 1) Mb-Richtung: 3 N-m
Vertikal keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 2.5 Mc-Richtung: 6 N-m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Lebensdauer 5000 km oder 50 Millionen Zyklen
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 03 Zuldssige Temperatur, . o . .
bt Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * % e 5 Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) 20 20 20 Schutzart =
. . Nichterregt auslosende Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s> max. 100 Hz
Bremse BiaisSgeitaion Magngetbremse Produktkor%ormitét CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
BrAemshaItfe-Kraft (kgf) 1 1.5 25 Motortyp Schrittmotor
H Min3 Hublalnge mm) 20 39 £y Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
ub Max. Hublange (mm) 50 50 50
s B S () 20 20 20 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer fillt je nach Betriebs- und

*Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI. Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf . 33 zu bestatigen

M Richtung des Tischschlittentyp-Lastmoments
Ma Mb

— 1 [—"
85 EC-TC4




Ec EleCylinder

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkei i Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schu ft und Str
Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg). SlE G 50 grenzwert
Steigung 6 Steigung 4 (mm) (mm) ‘ (mm) "
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal i 222 gg Steig-2—
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) ) 100 Z 5 //
keit(mm/s) | 03|05 | 07]1.0 | 0305 keit(mm/s) | 030507 1.0 | 03|05 (Einheit mm/s) £ gg —
i it: <
0 25251515 1 1 0 4 | 4 2 2 [15]15 é 10 r /SIEIQ.4
300 25|25 |15(15] 1 1 200 44| 2|2 |15]/15 5 30 / Steig: 6—
wv 20 /
Steigung 2 13
Lage Horizontal ‘ Vertikal 0 10 20 300 40 50
Cin s e (@) Stromgrenzwert (%)
digkeit
(mm/s) 0.3 0.3
0 8 2.5
100 8 25
Abmessungen
(CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. )0 3 D
fafl f AL
(Hinweis) Der Tischschlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Tischschlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. www.iai-automation.com CAD CAD
= - - - - - - - T T "
% \ 03390 Tiefe3 ! 404, Tiefe6 ‘
E N-M4 Bohrung ‘ Referenzﬂache 36 11 22 (auch !
< 285 Kx40P (Einsc ! L ich S) 22 +0030 ‘
< ! 030 Tiefe3
M.E:  Mechanischer Endpunkt 2§ 485 Schmieranschluss ‘ "“L \ d (auch gegenubemegend):
SE: Hub-Endpunkt i 1
1 ! L
0 & & / ‘ 3 5 Q in] ‘ !
. = ; |
= = Ll e /- s
03590 Tiefe 3 O ~+ & & ! g o m / ! ‘
v 0@ o eres | R - A
= lefe
22 - P | &
© 23 [ A # ¢ ‘
| ‘ +0.030 _ !
& o &£ | 030, Tiefe3 i
H | 4-M4 Bohrung
Q — | ‘ (Einschraubtiefe: 9.5) f !
I |
¥ @ | 1 U H ‘
0 | ‘ |
- ‘ i ‘ |
P i GT3 (Tischschlitten unten montiert) !
Pfeilansicht von V T T T o oo oo s
Hub L Sicherstellung von_ Steckbuchse fiir Stromver- Status-LED
31 9.5 S a 'g')" 100 sorgung und E/A-Kabel N
. 55 20 o - e (3) Teaching- M3, Tiefe 8
?:;:;Zﬂ;:g;ekh s) 153 der zuldssigen Momente Anschluss {fur Erdungsanschluss)
0
) 2 K / |
] [T I
@] Bs n =
| 4 -
2 & ¢ @ = & v J» 35 P
8 /"FL el 254 411 ===
&4 =
il A0 " -
+oozu - r —
Tiefe 3 ! 31
4-M4 Bohlreu: = 78 18 3°0%% Tiefe 3 ‘ Referenzfliche 20 !
(Einschraubtiefgz 95) ] ] i ] i (Abmessungsbereich S) 55 ‘
— GT4 (Tischschlitten links montiert) ! m‘L
S <« N |
- ) ® | * |
| i i ® 5 2 <N ‘
i ‘ > Detailansicht von P ‘ @ J I |
! i BN Details Langloch i © P 2 i
| J— | N2 o
I &
\ = EAOR S 3 \ Ve © b 1
ey | 2 | g
: R T ) g ! |
| & 46 | ‘ = F& & g | 4 | 030 Tiefe3 17 N 4M4Bohrung |
1 = *en | 78 (Einschraubtiefe: 9.5) ‘
! 1 - I I
| © 28
1 . - . I
‘ # ! % 17 E22 4M4, Ticfe 6 & ! GT2 (Tischschlitten rechts montiert) |
| R \l?jzf:lrnerwwng ! 0030 _ Detailansicht von Q | *Im Vergleich zur GT4-Ausfiihrung (Tischschlitten links montiert) sind das ‘
* éusatél(l)che ahmer ger : Ee'l: Vodellspez auBer ‘ 03 0 Tiefe3 Details Langloch ‘ ©3 mm Rahmen-Bohrloch sowie das Langloch umgekehrt positioniert. ;
|3 P Tpi ierena ko onne e | e
B Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
L Ohne Bremse 123 143 143 143
Mit Bremse 153 153 173 173
8 Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100
S 86 106 86 106
K 1 2 1 2
N 4 6 4 6
B Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
) \ Ohne Bremse 06 07 07 07
Weight (kg) "
| Mit Bremse 08 08 08 08

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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Tisch-
schlitten-

Ausfiih-
rung

Gekupp.
Motor-
einheit

Achsbreite

o

Seitmotor-
Bauform

24y
Schritt-
motor

EC

B Modellspezifikationen

- TW4 |

i i
(910 10m
Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.

‘ Serie ‘ e ‘ Typ —_ Hub —_ Kabella —_ Optionen
H 6mm 30 | 30mm Ohne Kabel PPN .
M 4mm 50 | 50 mm o (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
L 2mm (8N im

Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

Einzelheiten dazu siehe S. 30.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
magliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu

(2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberprifen. Die abgelesene Schubkraft gilt nur
als Referenzwert. Siehe S. 110 flr weitere Einzelheiten..

(3) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung in Ma-Richtung liegt bei max. 100 mm
auf der Tisch-Oberseite und max. 50 mm an der Tisch-Vorderseite. Der Referenzwert
fuir die zuldssige Auskragung In Mb- und Mc-Richtung liegt bei max. 120 mm.

(4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.

Name Code Seite

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse B Siehe S. 97

- Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe s, 104
Kabellange | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | Nur Klemmleisten-Stecker 0 — — Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~S3 Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
4~5m PwBIOOOO-RB 4~5 PwBIOOOO-RB S4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~10m |enthalten (Hinweis) 6~10 enthalten (Hinweis) S6~S10 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S. 105

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97).

(Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Sgeziﬁkation (PN)

oder einer getrennten

Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

pezifikationen (steigungsabha

*Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

B Richtung des Tischschlittentyp-Lastmoments

Ma
e

Mb
e

i L,—‘h 7 “

ofole

al

8 7 EC-TW4

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 4 2 Antriebssystem Kugelumlaufspindel @6 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) 2.5 4 8 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Spiel -
Horizontal | keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 25 i Fesies s Ma-Richtung: 8 N-m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 0.3 0.3 [ — Mb-Richtung: 8 N-m
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1.0 1.0 0.3 Mc-Richtung: 26 N-m
Zuladung Max. Zuladung (kg) 1 1.5 25 Zulissiges dynamisches Ma-Richtung: 5 N-m
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 300 200 100 Lastmoment (Hinweis 1) Mb-Richtung: 5 N-m
Vertikal keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 7.5 5 2.5 Mc-Richtung: 17 N-m
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 Lebensdauer 5000 km oder 50 Millionen Zyklen
zogerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.3 Zulassige Temperatur, . o 5 . .
bt Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 3 5 % Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) 20 20 20 Schutzart -
e Nichterregt auslosende Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s* max. 100 Hz
Bremse Bleiis Spedilain Magngetbremse Produk?kongformi?éit CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
Bremshaltg-Kraft (kgf) 1 15 25 Motortyp Schrittmotor
Min. Hublénge (mm) 30 30 30 -
Hub Max. Hublinge (mm) 50 50 50 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
sl g S () 20 20 20 Anzahl der Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Die Lebensdauer ist auf S. 33 zu bestatigen.




EC EleCylinder

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und St

i it fur di i i grenzwert
Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). SN 30 ‘ 50
Steigung 6 Steigung 4 (mm) (mm) (mm) o
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal 6 300 90 Steig. 2—
" - 4 200 = 80
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) 2 100 Z 5 -
keit(mm/s) | 03 05|07 1.0 03|05 keit (mm/s) | 03|05 |07 | 1.0 | 03|05 I £ o //
(Einheit: mm/s) Z 50 — Steig. 4—
0 25251515 1 1 0 4 | 4 2 2 |15]15 _g 40 /
300 25(25 1515 1 1 200 414 |2 |2 |15][15 S 30 / Steig. 6—
a0 e
Steigung 2 1g
Lage Horizontal ‘ Vertikal 0 10 20 30 40 50
Geschwin- Beschleunigung (G) Stromgrenzwert (%)
digkeit
(mmY/s) 0.3 0.3
0 8 2.5
100 8 25
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 20 3 D
(Hinweis) Der Tischschlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Tischschlitten die umgebenden Teile nicht berihrt. WWW.lal-a Utomatlon-com CAD CAD
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B Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
L Ohne Bremse 123 143 143 143
Mit Bremse 153 153 173 173
B Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100
S 86 106 86 106
K 1 2 1 2
N 4 6 4 6
B Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 30 50 30 50
Gewicht (ko) \ Ohne Bremse 08 09 08 0.9
ewicntta Mit Bremse 09 10 10 10

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fur Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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EC EleCylinder

Wasser-/ si‘::;‘:n :
- Staub- § %\ in- | Motor- | Gerade Schritt-
geschiitzt | " ng einheit § Bauform motor

B Modellspezifikationen
‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ i Spezifikation ‘ —_ Hub —_ Kabelldng —_— Optionen
S 20mm W [ Wasserschutz | 50mm ne Kabel N !
H T2mm 50 R Y (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
M 6mm 3;0 300mm on Tm
L 3mm (Schrittweite 50mm) ! !
(58 8m

Code, 5" fiir 4-Weg-Kabel siehe Kabellingen-Tabelle unten.

c ROHS (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
magliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hangt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird. Bei einer externen Kraft auf die Schubstange aus einer anderen
als der Bewegungsrichtung kann die Arretierung beschadigt werden.

(3) Fiir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die abgelesene Schubkraft gilt
nur als Referenzwert.

| Auf Seite| =

An Decke (4) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.
(5) Die Schnittstellen-Box am Ende des Achskabel-Anschlusses ist nicht staub- oder
wassergeschitzt. Diese ist an einem Platz ohne Wassereinwirkung zu installieren.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.
Optionen
Name Code Seite
Acnstalge:: 5m " - AC5 Siehe S. 97
Achskabel: 2 m (Kabel-Spezifikation mit .
Flur:)rkgubmlmi—urr(\mgni‘.elﬁng%(kHinweis 1) ACF2 Siehe 5. 97
Achskabel: 5 m (Kabel-Spezifikation mit .
FIuorqummi-Un(\manteIEnq) (Hinweis 1) ACF5 Siehe 5. 97
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S. 97
Bremse B Siehe S.97
Flansch (vorne) FL Siehe S. 98
Montageful FT Siehe S. 99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Kabellangen Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102
= Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kabellange Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Fluorgummi-Dichtung (Hinweis 1) SLF Siehe S. 105
- g 3 - ~ ~ ~ Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
l = z : PWE(;IE)I(_E)DECD-RB l~ : ng?égécé_m :l - :: Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
o o Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~8m | enthalten (Hinweis) 6~8 enthalten (Hinweis) S6~S8 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 Siehe S. 105
(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
(Hinweis) Die Gesamtleitungslédnge von Achskabel und Spannungsversorgungs-E/A-Kabel darf max. 10 m betragen. oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

(Hinweis 1) Bei Auswahl der Achskabellénge mit Fluorgummi-Ummantelung (ACF2/ACF5) wird auch eine
ichtung aus Fluorgummi (SLF) mitgeliefert. Daher ist nicht beides zusammen auswéhlbar.

Hauptspezifikationen (steigungsabhangig

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10
Akdtg Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 6 25 40 40 Spiel -
Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 . Schubstange ©25 mm, Material: Aluminium, hell eloxiert
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Rahmen Material: Aluminium, schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 h:':tzz- Staubdichtung | Gummi (NBR)
zégerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 1 1 1 1 Achskabel Polyvinylchlorid (PVC)
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 1.5 4 10 12.5 Schubstangen-Rotationsspiel
Zuladung (Hinweis 2) 15 e
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 1 4 10 12.5 P
Zuldssiges Lastmoment am 0.5N-m
Vertikal | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Fiihrungskopf ’
kgit/BeschIeu- Min. Geschwindigkeit (mm/f) 25 15 8 4 Zuléssige T'emperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 03 | 03 | 03 Feuchtigkeit
z6gerung Max. Beschleunigung/-Verzogerung (G) 05 | 05 | 05 0.5 Schutzart IP67
schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 | 112 | 224 | 449 Schwingungsfest?g_keit 4.9 m/s? >3 100 Hz _ _
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrankte Verwendung gefahrlicher Stoffe)
I Nichterregt auslésende Motortyp Schrittmotor
Bremse R Taton Magngetbremse Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 4 10 | 125 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
i Thlangelm) 30 0 20 30 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung (Anfangsreferenzwert) bei eingefahrener
Hub Max. Hubldnge (mm) 300 300 | 300 300 Schubstange und Aufnahme des zuléssigen statischen Lastmoments
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 |« Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig-! Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [1] 03[ 05 keit mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [ 1 [03] 05 keit(mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [ 1 [03]05 kit mm/s) | 93 [ 0507 [ 1 [ 03 | 05
0 6 6 5 |5/ 15|15 0 25 18 | 16 | 12| 4 4 0 40 35 30 [25] 10 | 10 0 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
160 6 6 5 5| 15 15 100 25 18 16 | 12 4 4 50 40 35 30 25| 10 | 10 50 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
320 6 6 5 (31515 200 25 18 | 16 | 10 | 4 4 100 40 35 30 [25] 10 | 10 100 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
480 6 6 5 3|15 15 400 20 | 14 | 10 | 6 4 4 200 40 30 25 |20 10 | 10 125 60 | 50 | 40 | 30 | 10 10
640 6 4 3 2|15 15 500 15 8 6 4 | 35 3 250 40 | 275 | 225 (18| 9 8 175 40 | 35 | 25 | 20 6 5
800 4 3 1 1 700 6 2 2 1 350 30 14 12 0| 5 5 200 3530 | 20 | 14 5 45
400 18 10 6 5 3 3 225 16 | 16 | 10 | 6 5
450 8 3 2 1
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EC EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mmy/s) 03 07 03 keit (mm/s) 03 0.7 03
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 12.5
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 125
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 125
480 4 3 1 300 20 8 3 150 40 20 8 75 40 25 12
640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9
500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und St
Steigung | Energiespar- 50-200 250 300 grenzwert
(mm) Modus (50mm-Schritte) | (mm) (mm)
500
20 Ausgeschaltet 800
Eingeschaltet 640 s 400 / Steig-3—
12 Ausgeschaltet 700 | 547 £ 30
Eingeschaltet 500 s Steig. 6
Ausgeschaltet 450 | 376 | 268 S 200 —
6 - eil
Eingeschaltet 250 ﬁ 100 — | teig 12
—
3 Ausgeschalet 255 | 186 | 133 , 1 Sthia. 20
Eingeschaltet 125 0 10 20 30 40 50 60 70 80
(Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%)
Abmessungen
*1 Die Lénge des Achskabels kann als Option mit 5 m-Lange bestellt werden. . o :
*2 Der Relaisbereich der Interface-Box (gestrichelte Linie) ist nicht staub- oder wassergeschiitzt. CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 20 3D Interface-Box
*3 Die Gesamtlange von Achs- und Versorgnungs-E/A-Kabel darf 10 m nicht tiberschreiten. i . GhD -
*4 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Www.lal-a Utomatlon'com cAD cAD (335)
Teile nicht berihrt. o [ —
*5 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten konnen nicht als Referenzflache verwendet werden. \LPfellanslcht v L] A, ,
17 6
(2000)*1

42

22 Hub +123.5

(16)

(19.6)

M10x1.25

M42x1.5
225 (AD. Stange)

M10x1.25

17
g

Q

Schubstangen-Endmutter

55 6.

[

N

‘ T

(57)

M42x1.5

Mitgelieferte Frontbefestigungsmutter

Hub

B\

1 Hub +124

Schmieranschluss

7.5 (Schliisselweite)

64

(29.5)

Achskabel

3

Die Aus-

richtung der

Achsmutter st

unbestimmt *5

L Der Winkel des
Schmieranschlusses
ist unbestimmt

82) ME*4,

63

14 (Schliisselweite)

S tone/|

3

M.E*4

ws| ]

14 (Schliisselweite)

18.6
-
Q -~
’V\
@37_\ !
g Anschlusspippel- An-/Absaug-Luftanschluss
Drehbereich Passendes Saugrohr AD. 26

Mitgelieferte
Frontbefestigungsmutter,

117 (ohne Bremse)
157 (mit Bremse)

47.5

x 260
55

B

Detailansicht
von Q
(Umriss Schmieranschluss)

Pfeilansi

vonV

cht

Schmieranschluss
M4, auch gegentiberliegend)

Abmessungen Interface-Box

Steckbuchse
fiir Achs-
kabelanschluss

Steckbuchse fiir Stromver-
sorgung und E/A-Kabel *3

Bohrloch-Durchmesser
fiir Achskabel: min. 218

(82)

M.E.:
SE:

Mechanischer Endpunkt
Hub-Endpunkt

(19)

126

) 4 i
R
126 > 185 _ i
i -
]

|

L Status-LED J

B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
L Ohne Bremse 322 372 422 472 522 572
| Mit Bremse 362 412 462 512 562 612
A 205 255 305 355 405 455
B 97 147 197 247 297 347

B Gewicht pro Hub

Hub 50 100 150 200 250 300
Gewicht (kg) | Ohne Bremse 1.8 2.0 2.2 24 26 238
9] Mit Bremse 21 23 25 27 29 3.1

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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B Modellspezifikationen

R7 | | w

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabelléngeanabelle unten.

=
(=)

=
w

E=lE
—(1]| £
s
—
—— | -
AnDecke

‘ Serie ‘ —_ ‘ Typ ‘ —_ Hub —_— Kabellange —_ Optionen
S 24mm W [ Wasserschutz_| 50 mm Ohne Kabel N ) j
" Tomm 50 . 0 (mit K isten-Steckbuchse) Fur Optionen siehe Tabelle unten.
i
M 8mm - 300 mm on m
L 4mm (Schrittweite 50 mm) ! !
(5)8 8m

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
mogliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hdangt von der Beschleunigung und

Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu

Geschwindigkei

(2) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird. Bei einer externen Kraft auf die Schubstange aus einer anderen

t/Beschleunigung”.

als der Bewegungsrichtung kann die Arretierung beschadigt werden.

(3) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberprifen. Die abgelesene Schubkraft gilt

nur als Referenzwert.

(4) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.

Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(5) Die Schnittstellen-Box am Ende des Achskabel-Anschlusses ist nicht staub- oder
wassergeschtzt. Diese ist an einem Platz ohne Wassereinwirkung zu installieren.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.

Einzelheiten dazu siehe S. 30.

Name Code Seite
Ac}l’:stalge:: 5m " - AC5 Siehe S. 97
Achskabel: 2 m (Kabel-Spezifikation mit y
Flur?rkgubmlmi—ung\mgni‘.elﬁng%(kHinweis 1) ACF2 Siehe 5. 97
Achskabel: 5 m (Kabel-Spezifikation mit .
FIuorqummi—Un(\mantelﬁnq) (Hinweis 1) ACFS Siehe S. 97
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S. 97
Bremse B Siehe S. 97
Flansch (vorne) FL Siehe S. 98
Montagefull FT Siehe S.99
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Kabellangen Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102
= Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kabelldnge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Fluorgummi-Dichtung (Hinweis 1) SLF Siehe S. 105
-~ g _ - ~ ~ ~ Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
l = z : PWé%gEE—RB : = : PW%?O(E:EDCé-RB :l - :: Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105
o o Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~8m | enthalten (Hinweis) 6~8 enthalten (Hinweis) S6~S8 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe 5. 105

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97).

(Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
(Hinweis) Die Gesamtleitungslédnge von Achskabel und Spannungsversorgungs-E/A-Kabel darf max. 10 m betragen.

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Bei Auswahl der Achskabellﬁnge mit Fluorgummi-Ummantelung (ACF2/ACF5) wird auch eine
ichtung aus Fluorgummi (SLF) mitgeliefert. Daher ist nicht beides zusammen auswéhlbar.

Hauptspezifikationen (steigungsabhéngig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10
el Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 40 50 55 Spiel -
[ aa— Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 860 700 | 350 175 a— Schubstange 230 mm, Material: Aluminium, hell eloxiert
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 p Rahmen Material: Aluminium, schwarz eloxiert
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 n((:.r:tzz— Staubdichtung Gummi (NBR)
zbgerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Achskabel Polyvinylchlorid (PVC)
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 3 8 18 19 Schubstangen-Rotationsspiel +1.5 Grad
Zuladung . . (Hinweis 2) +1> Gra
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 3 5 175 19 Zulsssiges Lastmoment am
. 0.5N-m
Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 640 | 560 | 350 | 175 Fiihrungskopf
keit/Beschleu-| Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Zuléssi_ge Tf-zmperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 03 | 03 0.3 Feuchtigkeit
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 05 | 05 | 05 | 05 Schutzart 1P67
S Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 182 | 273 | 547 | 1094 Schwingungsfestﬁqkeit 0lnsgima 1007 : _
Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s)| 20 20 20 20 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)
I Nichterregt auslésende Motortyp Schrittmotor
Bremse Brems-Spezifikation Magn%tbremse Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 18 19 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung (Anfangsreferenzwert) bei eingefahrener
Hub Max. Hubldnge (mm) 300 | 300 | 300 | 300 Schubstange und Aufnahme des zulassigen statischen Lastmoments
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50

*Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie 1Al

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig-| Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig-| Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 [1] 03 | 05 keit(mm/s) | 03 [ 05 | 07 | 1 [ 03 | 05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 07 | 1 |03 |05 keit(mm/s) | 03 [ 05 | 07 | 1 | 03 | 05
0 20 18 15 112) 3 3 0 50 | 40 35 | 30 8 8 0 60 50 45 40 | 18 | 18 0 80 70 65 | 60 | 19 19
200 20 18 15 (12| 3 3 140 50 | 40 | 35 |30 | 8 8 70 60 50 45 | 40| 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
400 20 14 12 8] 3 3 280 50 | 35 | 25 | 20 7 7 140 60 50 45 | 40| 16 | 12 70 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
420 17 12 0 (6| 3 3 420 25 18 | 14 | 10 | 45 4 210 60 40 31 26| 10 | 9 105 80 | 60 | 50 | 40 | 18 | 18
600 14 6 5 4 3 2 560 10 5 3 2 2 1 280 34 20 15 11 5 4 140 50 30 20 | 15| 12 10
640 5 3 2 |15] 2 1 700 2 350 12 4 1 2 1 175 15 2
800 5 1 1
2 0.5

860
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EC EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03
0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 175 0 55 50 19
200 18 9.5 3 140 40 25 5 70 50 30 17.5 35 55 50 19
400 11 6 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13
420 10 5 420 155 1 210 14 7 2 105 30 15 2
600 1
grenzwert
Steigung Energiespar- 50-300
(mm) Modus (50 mm-Schritte)
24 Ausgeschaltet 860<640> :::n /ls ]
Eingeschaltet 630<420> = teig. 4
16 Ausgeschaltet 700<560> % 800 }
Eingeschaltet 420<280> % 600 Steig. 8
8 Ausgeschaltet 350 2 w0 ]
Eingeschaltet 210 a 20 |_— | Steig16
4 Ausgeschaltet 175 — E— Steig. 24
Eingeschaltet 105 0 10 20 30 50 60 70 80
(Einheit: mm/s) Stromgrenzwert (%)
Abmessungen
*1 Die Lénge des Achskabels kann als Option mit 5 m-Lange bestellt werden.
*2 Der Relaisbereich der Interface-Box (gestrichelte Linie) ist nicht staub- oder wassergeschiitzt. CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. - ) 3D
*‘31 B:z gce;:'tlttlaa:ggee ;/a%r;tAl)cer}sd:?go\ﬁ:g;ghT;ug; %é l,f\acﬁle:aSrifeEavlngfI,cg;susbtfires;:Leultlaesr;nge die umgebenden Teile nicht beriihrt. WWW~ia i'a Utomation‘com CAD CAD

*5 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden.

22

NN

8

\LPfeilansicht \Y

Interface-Box

(33.5)

= (20001 T - !
a3 |
5 - 525 _ 27 Hub +140 16) icherstel oo RS i
e B— S| 2 ‘ von min. 100 ! !
5 et I |
M14x1.5 o E a 23 o Q } 4 g }
Schubstangen-Endmutter 3E 3 3 1
3 i
38 = !
| |
6s 5 = S =cadin Y
L _ 1 B A U N e (e
= [ NS 2
3 | /
23 L
Hub 136 M.E:  Mechanischer Endpunk
b 275 - .E.  Mechanischer Endpunkt
Schmieranschluss Achskabel SE:  Hub-Endpunkt
M48x1.5
. . . 30.5 9.5(Schliisselweite)
Mitgelieferte Frontbefestigungsmutter
Hub  _ 79.5 L (29.5)
3 3 140 (ohne Bremse)
Die Aus- E*4 A 190 (mit Bremse)
E 92) richtung der— = 525 B 9)
S 73 Achsmutter ist 126
2 unbestimmt *5 S 3 ] ‘
o ; S ]
= Der Winkel des ——1
Schmieranschlusses| ;F
/ ist unbestimmt.
P = L —
o 0 () r _ _ _ B 1
&y — il
et 0  — TR
T~
. = H i
365 Mitgelieferte Schmieranschluss
= = Frontbefestigungsmutter, (M4, auch gegeniiberliegend)
19 (Schlisselweite) ’7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,
| Abmessungen Interface-Box
|
18.6 ‘
= I
I
Q
% (@3 !
I
Anschlussnippel” An-/Absaug-Luftanschluss ‘ 7?2 2-04.5
g Drehbereich Passendes Saugrohr A.D. 6 | n
| =
Detailansicht L ‘ ’:‘ -
von Q Pfeilansicht ‘ 3]
(Umriss Schmieranschluss) vonV I = Jﬁ»
‘ Steckbuchse Steckbuchse fiir Stromver- Teaching-
| fiir Achs- sorgung und E/A-Kabel *3 Anschluss
I

kabelanschluss

Bohrloch-Durchmesser

fiir Achskabel: min. 918

Status-LED

B Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
L] Ohne Bremse 3615 4115 261.5 5115 5615 6115
\ Mit Bremse 4115 461.5 5115 561.5 6115 6615
A 2215 2715 3215 3715 4215 4715
B 104 154 204 254 304 354
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300
Gewicht (kg) | Ohne Bremse 3.6 3.8 4.0 4.2 44 4.6
9 Mit Bremse 22 44 26 48 50 52
Passende Steuerungel

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu sieche S. 111.
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Wasser-/ :
- Staub- Motor- § Gerade Schritt-
geschiitzt einheit | Bauform motor

B Modellspezifikationen

€ - RR6[ | W - | | |

‘ Serie ‘ —_— ‘ T ‘ —_— Hub —_ Kabellang —_— Optionen
S 20mm W [ Wasserschutz | 65mm e Kabel PPN )
o Tamm 65 . 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fiir Optionen siehe Tabelle unten.
1

M 6mm 55 315mm ®n m
L 3mm (Schrittweite 50mm) ! !

(58 8m

Code,, S fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.

RoHS < Ra(;:;.iaas;-:;leiz:z:t;on ) (1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die

mogliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hdngt von der Beschleunigung und
 — -
—
=

Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fiir die
zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.

(4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu Gberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.
Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Die Schnittstellen-Box am Ende des Achskabel-Anschlusses ist nicht staub- oder
wassergeschitzt. Diese ist an einem Platz ohne Wassereinwirkung zu installieren.

(7) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

E
Vertikal

Name Code Seite
Acnstage:: 5m = ﬁk AC5 Siehe S. 97
Achskabel: 2 m (Kabel-Spezifikation mit 5
f\lu}:)rlt(:jubmlmi»Urﬁl&ngnfeslﬁnq%(kHinweis 1) ACF2 Siehe S. 97
chskabel: 5 m (Kabel-Spezifikation mit X

FIuorgummi-Ungmantelﬁng) (Hinweis 1) ACF5 Siehe S. 97

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S.97

Bremse B Siehe S.97

Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S.97

Flansch (vorne) FL Siehe S.98

Montagefull FT Siehe S.99

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101
Kabelldngen Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S. 102
Umagekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kabellénge | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — - Fluorgummi-Dichtung (Hinweis 1) SLF Siehe S. 105
1~3m CB-(R)EC- 1~3 CB-(RIEC2- S1~S3 Getrer)nte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 Siehe S. 105
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105

4~5m PWBIODQD'RB 4~5 PWB|ODD'D'R!3 $4~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 105
6~8m | enthalten (Hinweis) 6~8 enthalten (Hinweis) S6~58 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S. 105

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-*, ,REC2-“: Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97). (Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
(Hinweis) Die Gesamtleitungslange von Achskabel und Spannungsversorgungs-E/A-Kabel darf max. 10 m betragen. oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahit werden.

(Hinweis 1) Bei Auswahl der Achskabellénge mit Fluorgummi-Ummantelung (ACF2/ACF5) wird auch eine
Dichtung aus Fluorgummi (SLF) mitgeliefert. Daher ist nicht beides zusammen auswahlbar.

Hauptspezifikationen (steigungsabhéngig/allgemein)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10

kel Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 6 25 40 40 Spiel -

Horizontal | Geschwindig- Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 | Schubstange ©25 mm, Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 03 0.3 kMoa:prf_l— Rahmen Material: Aluminium, schwarz eloxiert
zbgerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 1 1 1 1 nenten Staubdichtung Gummi (NBR)

Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 1.5 4 10 12.5 Achskabel Polyvinylchlorid (PVC)
Al Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 1 4 10 | 125 (Sl-clm.‘lsesitsa;)gen-RotatlonsspleI 0 Grad

Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 450 | 225 Zulassige Temperatur, e . .
keit/BeschIe?J _ Min. Geschwindigkeit (mm/s) % 15 8 o Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schutzart P67
z0gerung Max. Beschleunigung/-Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s* max. 100 Hz

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 67 | 112 | 224 | 449 Produktkonformitat CE—K?nnzelchnung, RoHS (beschrankte Verwendung gefhrlicher Stoffe)

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 Motortyp Schrittmotor
5 q Nichterregt auslésende Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremse O Sperileiion Magn%tbremse Anzahl d:r Enkoderpulse 800 Pulse / Umdrehung
Bremshalte-Kraft (kgf) 15 4 10 125 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Min. Hubldnge (mm) 65 65 65 65
Hub Max. Hublange (mm) 315 315 | 315 315
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50| *Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie 1Al

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [1] 03 [ 05 keit (mm/s) | 03 [ 05 [ 07 [ 1 [03] 05 keitmm/s) | 03 [ 05 [ 07 [ 1 [03]05 keit(mm/s) | 93 [ 0507 | 1] 03 | 05
0 6 6 5 |5/ 15|15 0 25 18 | 16 |12 | 4 4 0 40 35 30 (25|10 | 10 0 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
160 6 6 5 5| 15 1.5 100 25 18 16 | 12 4 4 50 40 35 30 25|10 | 10 50 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
320 6 6 5 (315|715 200 25 18 | 16 | 10 | 4 4 100 40 35 30 |25 10 | 10 100 60 | 50 | 45 | 40 | 125 | 125
480 6 6 5 3|15 15 400 20 | 14 | 10 | 6 4 4 200 40 30 25 |20 10 | 10 125 60 | 50 | 40 |30 | 10 10
640 6 4 3 2|15 15 500 15 8 6 4 | 35 3 250 40 | 275 | 225 18| 9 8 175 40 | 35 | 25 | 20 6 5
800 4 3 1 1 700 6 2 2 1 350 30 14 12 0| 5 5 200 35|30 | 20 | 14 5 45
400 18 10 6 5 3 3 225 16 | 16 | 10 | 6 5 4
450 8 3 2 1
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EC EleCylinder

B Energiespar-Einstellung aktiv Einheit far die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 03
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 20
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 20
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 20
480 4 3 1 300 20 8 3 150 40 20 8 75 40 25 12
640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9
500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und St Biegungsreferenzwert
Steigung | Energiespar- 65-215 265 ‘ 315 QrENZWERE 35
(mm) Modus (50mm-Schritte)|  (mm) (mm) 500 30 Hub (mm)
2 Ausgeschaltet 800 : — 315
Eingeschaltet 640 = 400 / Steig-3— - 25 — 265
- Ausgeschaltet 700 | 660 480 £ 300 i £ 20 ] 215
Eingeschaltet 500 480 25 200 T 2 15 | A — 165
. Ausgeschaltet 450 | 325 | 235 E LT | — Steig. 12 2 A — s
" v 100 “ 10
Eingeschaltet 250 235 +— — i 20 T 1 || —ses
Ausgeschaltet 225 | 160 115 0 teig. 20| 05 —
3 i haltet 125 115 0 10 20 30 40 50 60 70 80 1T
Ingeschalte Stromgrenzwert (%) 0.0
(Einheit: mm/s) 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Radiallast (N)
Abmessungen
*1 Die Ldnge des Achskabels kann als Option mit 5 m-Lange bestellt werden. f fimd] i i —
*2 Der Relaisbereich der Interface-Box (gestrichelte Linie) ist nicht staub- oder wassergeschiitzt. Dzt S"Td l.Jberunsere Webs.elte Emuntemdl ) 3D
*3 Die G lange von Achs- und Versorgnungs-E/A-Kabel darf 10 m nicht Gberschreiten. WwW.iai-automation.com CAD cAD

*4 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt.
*5 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden.

M.E.: Mechanischer Endpunkt
335 S.E: Hub-Endpunkt
- (2000) *1 ES
g s Schmieranschluss Sicherstellun =
3 i .
1 ~ 0 %gf@z 2. Schmieranschluss Q (fir Kugelumlauf- vonmin. 100 —‘ y B
§ & ey [(far Stange/Abstreifer) W spindel/Fhrung) —=H
o g & TL/@ @ ® D 2| al |pe”
g " =
a — | 5 N
Z —EH@HJ 1 u ~ X
M10x1.25 J ko o ® o b z Interface-Box
20
Schubstangen-Endmutter (SUS) 227 Hub +109.5 34 Achskabel
e schbenegendem Stanrcbet Bgeradur > S8mm
75 (Schlisselweite), 165 ) >77mm
i Pfeilansicht V 29.5:Standavd)
6 L 33: SLF/ACFD]
117 (ohne Bremse)
3 A 157 (mit Bremse)
NME
] : o
5
g 3
g 5B
o — |
Referenzflache A
IR, der Achsmutter ist s 2 4 04 H7 Passloch, Tiefe 5
Rahmenboden s 4M4,Tiefes P Langloch (vom Rahmenboden)
' '_ _ .
(46.5) L °
63 2 P
§ g =
2 = i
H
£ 10 48 50 48 10\ 4-M4, Tiefe 8
~ 5 5 9 Dx50P
5 = 415 B 27.5 - —
R - i !
<& E-M4, Tiefe 8 ‘ Innenansicht Q (Schmieranschluss nach Spezifikation) i
) | I
nech uss bsaug-Luftanschluss i
Detailansicht Drehbereich Passendes Saugrohr AD. 06 } !
~_vonP Pfeilansicht | i
Details Rahmen-Langloch vonV ! !
|
‘ Standard Option mit ‘
! Fluorgummi-Dichtung i
|
e 3
B Abmessungen pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
L ‘ Ohne Bremse 363 413 463 513 563 613
‘ Mit Bremse 403 453 503 553 603 653
A 246 296 346 396 446 496
B 177 227 277 327 377 427
D 2 3 4 5 6 7
E 4 6 8 10 12 14
J 100 150 200 250 300 350
B Gewicht pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
| Ohne Bremse 24 2.7 3.1 34 3.7 4.1
Gewicht (k -
ko) | Mit Bremse 27 3 33 37 4 43

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC-RR700W

B Modellspezifikationen

EC RRZ7| | w

‘ Serie ‘ —_ ‘ Ty ‘ —_ Hub —_— Kabellange —_ Optionen
S 24mm W[ Wasserschutz_| 65 mm Ohne Kabel Lo .
o Tomm 65 . 0 (mit Klemmleisten-Steckbuchse) Fir Optionen siehe Tabelle unten.
i
M 8mm 315 315mm ©on m
L 4mm (Schrittweite 50 mm) ! !
(S)8 8m

Code 5" fiir 4-Weg-Kabel, siehe Kabellingen-Tabelle unten.

Radial-Last-Spezifikation
Radialzylinder

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an, aber die
magliche Zuladung fiir ein spezielles Modell hdngt von der Beschleunigung und
Geschwindigkeit ab. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu
Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Fiihrung ausgestattet. Fir die
zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf der Stange siehe S. 106.

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung
verwendet wird.

(4) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von
Schubkraft und Stromgrenzwert” zu tiberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen.

Siehe S. 110 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Die Schnittstellen-Box am Ende des Achskabel-Anschlusses ist nicht staub- oder
wassergeschutzt. Diese ist an einem Platz ohne Wassereinwirkung zu installieren.

(7) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 30.

=
(-]

=
wv

C )

lim

Vertikal

An Decke

Name Code Seite
Achskabel: 5 m AC5 Siehe S. 97
Achskabel: 2 m (Kabel-Spezifikation mit q
Flulsrl?ubm{r\i—ummgnfelunq)ﬁ%(Hinweis 1) ACF2 Siehe s. 97
Achskabel: 5 m (Kabel-Spezifikation mit X

Fluorgummi-Ummantelung) (Hinweis 1) ACF5 Siehe S. 97

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 0) ACR Siehe S. 97

Bremse B Siehe S.97

Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA Siehe S.97

Flansch (vorne) FL Siehe S. 98

Montagefull FT Siehe S. 99

Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 Siehe S. 101

Kabelldngen Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA Siehe S.102
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 104
Kabellange | Standard-Kabel Kabelcode 4-Weg-Kabel Kabelcode PNP-Spezifikation PN Siehe S. 104
Kein Kabel | NurKlemmleisten-Stecker 0 — — Fluorgummi-Dichtung (Hinweis 1) SLF Siehe S. 105
1~3m CB-(RIEC- 1~3 CB-(R)EC2- S1~S3 Getrer_\nte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 S!e he S. 105
sa~s Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 105

4~5m PWBDDD.D’R? 4~5 PWBIODD.D'RB 4 ~S5 Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle wL Siehe S. 105
6~8m__|enthalten (Hinweis) 6~8 enthalten (Hinweis) S6~58 Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 Siehe S. 105

(Hinweis 0) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 1) Bei Auswahl der Achskabelldnge mit FIuorgummi-Ummantelun(? (ACF2/ACF5) wird auch eine
ichtung aus Fluorgummi (SLF) mitgeliefert. Daher ist nicht beides zusammen auswahlbar.

(Hinweis) ,-RB": Roboterkabel. ,-REC-", ,REC2-": Bei Optionswahl der RCON-EC-Anschluss-Spez. ACR (siehe S. 97).
(Hinweis) Die Gesamtleitungslange von Achskabel und Spannungsversorgungs-E/A-Kabel darf max. 10 m betragen.

Hauptspezifikationen (steigungsabhangig

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10

Ak Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 18 40 50 55 Spiel -

Horizontal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 700 | 350 | 175 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 | Schubstange ©30 mm, Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 03 0.3 03 Material- Rahmen Material: Aluminium, schwarz eloxiert

. 8 ~ kompo- " "
zégerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 nenten Staubdichtung Gummi (NBR)
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) | 3 8 18 19 Achskabel Polyvinylchlorid (PVC)
AY g Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 3 5 17.5 19 SchubsFangen—RotatlonsspleI 0 Grad
(Hinweis 2)

Vertikal Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 640 | 560 | 350 | 175 Zulassige Temperatur, . o . .
keeit/BeschIe?J— Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Schutzart P67
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 0.5 0.5 0.5 Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s? max. 100 Hz

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) * 182 | 273 | 547 | 1094 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS (beschrénkte Verwendung geféhrlicher Stoffe)

Max. Schubbetriebs-Geschwindigkeit (mm/s) | 20 20 20 20 Motortyp Schrittmotor
e Nichterregt auslosende Enkodert Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremse e tatc Magngetbremse Anzahl d:rpEnkoderpuIse 800 Pulse / Umdrehung
B(emshal'te—Kraft (kgf) 3 8 18 19 (Hinweis 2) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Min. Hubldnge (mm) 65 65 65 65
Hub Max. Hublange (mm) 315 315 | 315 315
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50 50 S0 |« Fiir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

H Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 93 [ 05 [ 07 [1] 03 ] 05 keit(mm/s) ["93 To5 [07 [ 1 [03] 05 keitmm/s) 03 05 [ 07 [ 1 [03[os5 | |keitmm/s)| 63T 05 071 [03]05
0 20 18 15 |12) 3 3 0 50 40 35 | 30 8 8 0 60 50 45 40 | 18 | 18 0 80 70 65 | 60 | 19 19
200 20 18 15 (12| 3 3 140 50 | 40 | 35 |30 | 8 8 70 60 50 45 | 40| 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
400 20 14 12 3 3 280 50 | 35 | 25 | 20 7 7 140 60 50 45 | 40| 16 | 12 70 80 | 70 | 65 | 60 | 19 | 19
420 17 12 10 6| 3 3 420 25 18 | 14 | 10 | 45 4 210 60 40 31 26 | 10 105 80 | 60 | 50 | 40 | 18 | 18
600 14 6 5 4 3 2 560 10 5 3 2 2 1 280 34 20 15 11 5 4 140 50 30 20 | 15| 12 10
640 5 3 2 |15] 2 1 700 2 350 12 4 1 2 1 175 15 2
800 5 1 1
2 0.5

860
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W Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4

Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3

0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 17.5 0 55 50 19

200 18 9.5 3 140 40 25 5] 70 50 30 17.5 35 55 50 19

420 10 5 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13

600 1 420 155 1 210 14 7 2 105 30 15 2

Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert i ferenzwerte bei Radiallast

Steigung Energiespar- 65-315 30
(mm) Modus (50 mm-Schritte) 120 ] Hub (mm)
24 Ausgeschaltet 860<640> 1000 -"‘5'9'4 25 —315
Eingeschaltet 630<420> :f_, 800 | g 2o — 265
Ausgeschaltet 700<560> T 600 Steig. 8 = 7 215
1 j=2)
6 Eingeschaltet 420<280> S 0 — 5 s ) 165
Ausgeschaltet 350 S |_— /_S_Ytelg. 16] £ — 115
8 . v 200 1.0
Eingeschaltet 210 — — Steig. 24 / // — 65
Ausgeschaltet 175 0 10 20 30 20 50 60 70 30 0.5 —
4 — I
Eingeschaltet 105 Stromgrenzwert (%) 0.0 Zﬁ"_/
(Einheit: mm/s) 0 20 40R g ﬁO ™ 80 100 120
adiallast
Abmessungen
*1 Die Lénge des Achskabels kann als Option mit 5 m-Lange bestellt werden. CAD-Zeichnungen sind iber unsere Webseite downloadbar D) 3D

*2 Der Relaisbereich der Interface-Box (gestrichelte Linie) ist nicht staub- oder wassergeschitzt. .. .
*3 Die linge von Achs- und gnungs-E/A-Kabel darf 10 m nicht tiberschreiten. www.iai-automation.com CAD CAD
*4 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt.

*5 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten konnen nicht als Referenzflache verwendet werden.

M.E.: Mechanischer Endpunkt
(33.5) S.E.: Hub-Endpunkt

- (2000) *1
4 12 Schmieranschluss " 02|
2 O, Schmieranschluss (fir Kugelumlauf- on min 100~ . |
2 gl Nk (fiir Stange/Abstreifer) spindel/Fiihrung) ) ‘ a
Bl Do, T — 4,744‘ ®|
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Schubstangen-Endmutter (SUS) _]305 Hub +131 38 Belsich bewegender Standard-Kabel:Biegeradius r > 58 mm
95 (Schlisselweite) 18 isich gummi-Kabel (ACFC] r=77mm
l Pfeilansicht V (29,5; Standard)
L \33:SLF/ACFO
140 (ohne Bremse)
A 190 (mit Bremse)
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g
SN j | | _ _ _ _ L
~
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|
A
Referenzfliche
(Abmessungsbereich B), J 45
Rahmenboden 04 H7 Passloch, Tiefe 5
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- | | |19 (schlsselweite) — — -
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9
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% 10| | 48 50 48 10 4-Ms5, Tiefe 10
2 Dx50P_~\
] s, 49 B 27.5
£ 2 \ EMS, Tiefe 10
£ s
§ S
Eoi % i Innenansicht Q (Schmieranschluss nach Spezifikation) i
& ‘ |
Anschlussnippel- ! |
Drehbereich Ansaug-/Absaug-Luftanschluss ‘
o Passendes Saugrohr AD. 06 | ‘
Detailansicht I !
von P Pfeilansicht von V ‘ ‘
Details Rahmen-Langloch ! |
I
! Option mit ‘
I Fluorgummi-Dichtung 1
e ]
B Abmessungen pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
L \ Ohne Bremse 411.5 461.5 511.5 561.5 611.5 661.5
‘ Mit Bremse 461.5 511.5 561.5 611.5 661.5 711.5
A 2715 3215 3715 421.5 471.5 521.5
B 195 245 295 345 395 445
D 2 3 4 5 6 7
E 4 6 8 10 12 14
J 100 150 200 250 300 350
B Gewicht pro Hub
Hub 65 115 165 215 265 315
Ohne Bremse 4.7 5.1 6.6 6.1 6.5 7
Gewicht (k ‘
ewicht (ko) | Mit Bremse 53 57 62 66 7.1 75

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 111.
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EC EleCylinder

Modelloptionen EIeCyIinder Serie

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

B EC Anbindungs-Einheit

Diese Einheit ermdglicht bis zu 4 EleCylinder-Achsen
mit ACR-Option anzuschliessen.

I Spezifikation
Spannungsversorgung | 24 VDC + 10%
Steuerstrom-Aufnahme | 0.1 A

Umgebungstemperatur
& Luftfeuchtigkeit

0~ 55 °C, unter 85 % RH (nicht kondensierend)

Betriebsumgebung Keine korrosiven Gase und starke Staubbelastung
Schutzart 1P20

Gewicht 123g

AuBenabmessungen 22.6 mm (B) x 115 mm (H) x 95 mm (T)

Zubehor Antriebs-Abschalt-Stecker (DFMC1.5/4-ST-3.5 (REC))
Kompatible Typen RCON/REC

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung
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EC EleCylinder

FFA Alle EC-RR-Modelle

Beschreibung Adapter zur Montage eines Werkstiicks 0.4. iiber vier Bolzen an der Spindelstangenspitze.

EC-RR3

Modellteil-Nr: EC-FFA-RR3

7 5 Referenzflache
E S
Detailansicht von S
36
25

04 H7 Passloch, Tiefe 6 Referenz, !
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4M8, Tiefe 8
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EC-RR6/RR6JR

+0012

Referenzflache

Modellteil-Nr: EC-FFA-RR6

03 Flachsenkung
(Markierung auf Referenzseite)

Detailansicht von S
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Detailansicht von S
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Detailansicht von S
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EC EleCylinder

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

EC-R6/R6[IW  Modellteil-Nr: EC-FL-R6 EC-R7/R7JW  Modellteil-Nr: EC-FL-R7

76.4<79.5>
644 <67.5> (Home-Position)

=

Die Werte in < > geben die Male fiir den wassergeschitzten Typs an (R7CIW).

62.8<64>
528 <54> (Home-Position) 10
6

o
il

75
90

Die Werte in < > geben die Mafe fiir den wassergeschiitzten Typs an (R6CIW).

EC-RR3 Modellteil-Nr: EC-FL-RR3 EC-RR4 Modellteil-Nr: EC-FL-RR4

5 5
N @ S

Detailansicht von S Detailansicht von S

I Langloch-

Langloch-
Bohrung, Tiefe 6

4-04.5 Bohrung
04 H7 Passloch, Tiefe 6

205 E

(Home-
Position)| o

(29.5)

Detailansicht
vonS

©6H7 Passloch-Bohrung /

EC-RR6[JAH/RR6LJAHR

06H7 Passloch-

4-06.6 Bohrung

| % Bohrung
<] i
HESD) v
o
Detailansicht ""{ -

vonS
EC-RR6[JAH/RR6LIW

4-06.6 Bohrung

Modellteil-Nr: EC-FL-RR6

34
(Home-osiion) 12

"

Modellteil-Nr: EC-FL-RR6

(46)

34
[Home-Postion) 1 2

@6H7 Passloch,

LanglotBohung,Tee§

8
% Tiefe 8

Detailansicht

|
@

von'S

4-04.5 Bohrung
04 H7 Passloch,

Bohrung, Tiefe 6

Tiefe 6
NIi
N

(63.5)

485 (Home-Position) 15

Detailansicht |\

vonS

o
o)

o8H7

F

Passloch-Bohrung /

EC-RR7CJAH/R

08H7
Passloch-
Bohrung

Detailansicht
vonS

EC-RR7OOIW

©8H7 Passloch,|
Tiefe 8

R7CJAHR  Modellteil-Nr: EC-FL-RR7

(58)

4-09 Bohrung

43
(Home-Position) 15
"

Modellteil-Nr: EC-FL-RR7

(58)

43
09 Bohrung (Home-Position] 15

Langloch-Bohvung Tiefe

=
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EC EleCylinder

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

Modellteil-Nr: EC-FT-SRR3 (2-teiliges Set) Modellteil-Nr: EC-FT-SRR4 (2-teiliges Set)

4045 10 Effekt. Montage-
[T freiraumHub+64 ||
1

P #]
g8 L —— - — wg] [——-—- Y
T == A'm‘\l—ll_l T

[E3)

freiraum Hub + 44

20 20 20 20
40 45 10 Effekt. Montage- r1()

Modellteil-Nr: EC-FTSB Modellteil-Nr: EC-FTSB
50

50
A 35
A

35

L H)
&,

S
Detailansicht von A

S

Effektiver Montagefreiraum Hub + 127 Hub +145

EC-S6LJR  Modellteil-Nr: EC-FT-SRR6R EC-S7OOR  Modellteil-Nr: EC-FT-SRR7R

_Effekt. iraum Hub + 1 [ FHub | Anzahl | 175 Effekt iraum Hub + 14 [ Hub [ Anzahl |
20 50~300 50~300
[ 350-400 [ 3 |

_EA

Hub + 183

TT
Hub +215.5

EC-S6JAHR  Modellteil-Nr: EC-FT-SRR6R EC-S7O0AHR  Modellteil-Nr: EC-FT-SRR7R

Effekt. Montage-
17.5_  (36) freiraum Hub +50_(50.5)

Effekt. Montage-
_(20) freiraum Hub + 100 (38.5)

Hub
50~300

350~550

600~800

T[T
Hub + 224

gg Optionen



Ec EleCylinder

EC-R6/EC-R6LIW Modellteil-Nr: EC-FT-R6

82

Bh
¥l

=\

2
0]

335 34

Z 3
36 Hub+27 4-07

EC-R7/EC-R700W Modellteil-Nr: EC-FT-R7

2

rmjg
H
P
A

r—ﬁTﬂihb

ge f
mﬁ 17 i Ui% b
n te

40.5 | Hub+29 4-09

EC-RR3 Modellteil-Nr: EC-FT-SRR3 (2-teiliges Set)

20 20
10 Effekt. Montage- 10
freiraum Hub + 44

EC-RR4 Modellteil-Nr: EC-FT-SRR4 (2-teiliges Set)

20

4945 10 Effekt. Montage-
[T freiraum Hub + 64
3
3 “‘ff[ E@Ei,i,i,i,i
g n 3
=3

E
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|

T

9
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-
4 (D —
S 2K P 9 f
Detailansicht von S l@‘ ‘@I i
p=——% 9 E

Effektiver Montagefreiraum Hub + 112

@
1

 — S ey S
Effektiver Montagefreiraum Hub + 130

EC-RR6LIR Modellteil-Nr: EC-FT-SRR6R

20 Effekt. Montagefreiraum Hub +112
20

EH:
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G
==un
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EC-RR6LJAHR  Modellteil-Nr: EC-FT-SRR6R EC-RR7LIAHR  Modellteil-Nr: EC-FT-SRR7R
Effekt. Montage-
Effekt. Montage- 27.5 QO)F freiraum Hub +100 (335
20 36) freiraum Hub +50 (505
: i e ————1
| ——— : o
58 Hub 7
U E ,,,,, L T I
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EC EleCylinder

EC-RR6IW  Modellteil-Nr: ECW-FT-RR6 EC-RR7OOW  Modellteil-Nr: ECW-FT-RR7

ﬂ}

Hub +92

Optionscode Einsetzbare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzbare Modelle

Beschreibung

GT2 GT3 GT4 GT2 GT3 GT4
Fihrungs- Flhrungs- Flhrungs- Tischschlitten- Tischschlitten- Tischschlitten-
Montage rechts Montage unten Montage links Montage rechts Montage unten Montage links

Optionscode Einsetzbare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

MOB MOL MOR MOT
Motor-Montageausrichtung nach unten Motor-Montageausrichtung nach links Motor-Montageausrichtung nach rechts Motor-Montageausrichtung nach oben

1 01 Optionen



Ec EleCylinder

Optionscode N FA T Alle EC-R/RR-Modelle * Je nach Modell varriert die Ausrichtung der Achsmutter,

welche daher nicht als Referenzfliche dienen kann.
Sy Adapter zur Montage eines Werkzeugs o.4. Uiber einen Bolzen an der Spindelstangenspitze.

EC-R6/R6IW  Modellteil-Nr: EC-NFA-R6

M10x 1.5, Tiefe 15

EC-R7/R7OW  Modellteil-Nr: EC-NFA-R7
M12 x 175, Tiefe 20

Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt. * Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt. *
84 <85> (Home-Position)
41

35

106 <109> (Home-Position)
58

il
R

Die Werte in < > geben die Male fir
den wassergeschitzten Typs an.

X
~N|
>

220

I
|
N

&)

226

|

i

il
i

¥ \
ﬂ;)
Die Werte in < > geben die MaRe fiir
den wassergeschtzten Typs an.

EC-RR3 Modellteil-Nr: EC-NFA-RR3 EC-RR4 Modellteil-Nr: EC-NFA-R6
148! ™ 1788 e
|

46 (Home-Position)
& 285

|
el = T el L —
{ = || R =

Die Ausrichtung der Achs-

18)

M8 x 1.25, Tiefe 16 Die Ausrichtung der Achs- .

mutter ist unbestimmt. * x EL mutter ist unbestimmt. * M10x 1.5, Tiefe 15
EC-RR6/RR6LJR  Modellteil-Nr: EC-NFA-R6 EC-RR7/RR7OR  Modellteil-Nr: EC-NFA-R7

015
3}3 290 Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt. *
17 N Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt. * (Schlii M12 x 1.75, Tiefe 20
M10x 1.5, Tiefe 15
H ﬂ/ 94 (Home-Position)
67 (Home-Position) 58
| 28
41 o 50
35

]
sl

%;-‘ﬁ]:

]

=

i [l
=L

(24.5)

({r 7
‘\Kf)’/”

] ]

EEGZ)

EC-RR6[JAH/RR6LJAHR  Modellteil-Nr: EC-NFA-R6 EC-RR7CJAH/RR7CIAHR  Modellteil-Nr: EC-NFA-R7

Die Austichtung

67 (Home-Position) DieAusrichtung 92 533 88.5 (Home-Position)
17 9% ler Achsmutter & " y 58
der Achsmutter 00 41 ist unbestimmt, * (Schlisselweite) - M12 x 1.75, Tiefe 20 ,
ist unbestimmt. * 1€ 35 / 50 /
/
y + I
71 | 7
I e !
[ [
[ (I
~ — M = 7 T T T\ T — — - Tt
L\ ) A\
i = a
. 2 [
P I
| I
E—— —
1 /
/ ’
EC-RR6[JW Modellteil-Nr: EC-NFA-R6 EC-RR7OW Modellteil-Nr: EC-NFA-R7
17 5% Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt. * 22 018 Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt. *
C i M10x 1.5, Tiefe 15 i .
67 (Home-Position) M12x1.75, Tiefe 20 gg 5 (Home-Position)
41 o =
# 35 »; ng § 50
]
© INE
- =l
3 g
2 = I
© © v
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EC EleCylinder

NJ EC-RR6/RR7/RR6CJAH/RR7CJAH/RR6JR/RR7CIR/RR6CJAHR/RR7JAHR

2@y Diese Gelenkhalterung ermdéglicht einige Grad an Rotationfreiheit am Stangenkopf bei Verwendung einer schwenkbaren Fu8halterung.
Das Scharniergelenk sollte immer als Set zusammen mit der schwenkbaren FuBBhalterung (QR oder QRPB) eingesetzt werden.

EC-RR6/RR6LJR  Modellteil-Nr: EC-NJ-RR6 EC-RR7/RR7CIR  Modellteil-Nr: EC-NJ-RR7
* Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten. * Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten.
Bei der Anordnung empfehlen wir, Gibereinstimmend auf derselben Bei der Anordnung empfehlen wir, tibereinstimmend auf derselben
Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen. Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen.
Home-Position Home-Position
] 64 - 1 81.5
93| e 35| Jis
o T 1—T E T 1 I
I e P L A tﬁﬁmqﬂ | ¢ m
Nh ey T U L] ) 4 [
1209655 . ! o124 853 ——

e

[

A
ET
e
%%H

5
EC-RR6[JAH/RR6[JAHR Modellteil-Nr: EC-NJ-RR6 EC-RR7CJAH/RR7CJAHR Modellteil-Nr: EC-NJ-RR7
*Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten. * Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten.
Bei der Anordnung empfehlen wir, Gbereinstimmend auf derselben Bei der Anordnung empfehlen wir, Gibereinstimmend auf derselben
Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen. Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen.
Home-Position o Home-Position, 76
% %= e
[ © © it O]
ol2do 35 || : i ) o2a0 3 ||| o i C
&s
P /i Y = ~ut= s N I S—
\Uisly wI@ \SEN :?[g :ﬁﬂ -
M 52.5 I
(63) (75)

NJPB EC-RR6/RR7/RR6JAH/RR7JAH/RR6 IR/RR7IR/RR6JAHR/RR7CJAHR

) Scharniergelenk mit einem schwingbaren Dampfer-Vorsatz.
Das Scharniergelenk sollte immer als Set zusammen mit der schwenkbaren FuBBhalterung (QR oder QRPB) eingesetzt werden.

EC-RR6/RR6JR  Modellteil-Nr: EC-NJPB-RR6 EC-RR7/RR7LJR  Modellteil-Nr: EC-NJPB-RR7
— f'?l \ T 5 A
& Me = \ & me) &/ [0
4 23 @W - L SIS Y e g :
e\Wel AT oWel B\ ]
66 HAEIE = R 815
EC-RR6[JAH/RR6[JAHR Modellteil-Nr: EC-NJPB-RR6 EC-RR7CJAH/RR7LJAHR Modellteil-Nr: EC-NJPB-RR7
g Szl }é

Montageabmessungen
Schwingungsdédmpfer-Vorsatz 165 03 g 16
¥ @ R
s .
8|2 ﬁ[?\“\ :SJ
©,
T &
4010 [22] 10 £18
45 30
66 43
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EC EleCylinder

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

Optionscode Finsetzhare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

EC-RR6/RR6IR Modellteil-Nr: EC-QR-RR6 EC-RR7/RR7LJR  Modellteil-Nr: EC-QR-RR7

* Wird getrennt ausgeliefert. Fir die Montage siehe Zeichnung unten. * Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten.
Bei der Anordnung empfehlen wir, tibereinstimmend auf derselben Bei der Anordnung empfehlen wir, Gbereinstimmend auf derselben
Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen. Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen.

(67) (77)
63

= || [

-0.050

©12d9-0.093

62

A

62
Montagebereich: Hub + 130

ich: Hub +112

012d9-0093

Querschnitt von -5

Querschnitt von -5

EC-RR6LJAH/RR6JAHR  Modellteil-Nr: EC-QR-RR6 EC-RR7CJAH/RR7LJAHR  Modellteil-Nr: EC-QR-RR7
* Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten. * Wird getrennt ausgeliefert. Firr die Montage siehe Zeichnung unten.
Bei der Anordnung empfehlen wir, Gbereinstimmend auf derselben

Bei der Anordnung empfehlen wir, Ubereinstimmend auf derselben
Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen. Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen.

(80)
(68.5) 5 75
63

= —

236.5
ich: Hub +74.5

o
B ez
— S
N »
15 b &

Querschnitt von 5-S

0050
0093

62

012d9 §5%8

208.5
Montagebereich: Hub + 96.5

©12d9

Querschnitt von 5-S
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EC EleCylinder

Optionscode

Beschreibung

Einsetzbare Modelle

EC-RR6/RR6LJR  Modellteil-Nr: EC-QRPB-RR6

67)
63

Montagebereich: Hub + 112
62

Bewegungsbereich: +50°

EC-RR6LJAH/RR6LJAHR  Modellteil-Nr: EC-QRPB-RR6

(68.5)
63

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

1 0 5 Optionen

31 Montagebereich: Hub +74.5 31

EC-RR7/RR7CIR  Modellteil-Nr: EC-QRPB-RR7

Montagebereich: Hub + 130

Bewegungsbereich: +50°

EC-RR7CJAH/RR7CJAHR  Modellteil-Nr: EC-QRPB-RR7

31 bereich: Hub + 96.5

(80)
75

Bewegungsbereich: £50°

Einsetzbare Modelle

Einsetzhare Modelle

Einsetzbare Modelle

Finsetzhare Modelle

Einsetzbare Modelle

Eﬂf

Bewegungsbe-
reich: +50°




Ec EleCylinder

Lasteinwirkungen auf die Radialzylinder-Stange

Der Radialzylinder-Typ hat eine eingebaute Linearfiihrung, sodass auftretende Radiallasten und Lastmomente von der
Schubstange bewaltigt werden kénnen. Die zuldssigen Lasten miissen die folgenden drei Bedingungen erfiillen.

1. Die radiale Belastung darf die zuldssige Radiallast nicht liberschreiten.

Radiallast
Modell Zulass. statische Radial- | Zulass. dynamische Radial-
e/ last am Fuihrungskopf last am Fuihrungskopf (*1)
RR3/RR4 40N 20N
RR6/RR6[_JR/RR6[I1W 90N 45N
RR7/RR7[JR/RR7[IW 120N 60N
Zuldssige dynamische Radiallast am Fuihrungskopf (*1
Zuldssige statische LEy gskopf (*1)
Modell Radiallast am Hub (mm)
AT e i 50~250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700
RR6[_JAH/RR6[_JAHR 190N 130N 40N 35N 25N 20N 20N 15N - - -
RR7[JAH/RR7JAHR 250N 170N 50N 45N 40N 35N 30N 30N 25N 25N 20N

(*1) Wert fur eine Standard-Lebensdauer von 5000 km.

2. Das Lastdrehmoment (Mc) darf das zuldssige Lastmoment nicht Giberschreiten.

Lastdreh-
moment
(Mc)
Modell Zul@ss. statisches Last- Zuléss. dynamisches Last-
moment am Fuihrungskopf | moment am Fiihrungskopf (¥2)
RR3/RR4 3.5N'm 3.5N-m
RR6 /RR6[_IR/RR6[ W 5.5N-m 5.5N-m
RR7 /RR7[IR/RR7[IW 10.5N-m 10.5 N-m
RR6[JAH/RR6[JAHR 9N-m 5.5N-m
RR7[JAH/RR7[JAHR 17.6 N'‘m 10.5 N'm

(¥2) Wert fur eine Standard-Lebensdauer von 5000 km.
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3. Die gleichmaBig verteilte Stangen-Belastung darf die zuldssige einheitliche Gesamtlast nicht liberschreiten.
Die gesamteinheitliche Belastung wird nach der folgenden Formel erhoben.
Einheitliche Gesamtlast = Ma - Ka + Mb - Kb + Mc - Kc

e ; Zulassige dynamische Einheitlicher Einheitlicher Einheitlicher
Modell . Zulfas§ Lo einheitliche Gesamtlast | Abschlagskoeffizient | Abschlagskoeffizient | Abschlagskoeffizient
einheitliche Gesamtlast =
(*3) Ka Kb Kc
RR3 1440 N 580N 209 m 147 m” 131 m’
RR4 1720N 660 N 181 m’ 127 m’ 93m”
RR6/RR6[JR/RR6[IW 4400 N 1050 N 124m’? 87m’ 62m’
RR7/RR7[JR/RR7[IW 5680 N 1260 N 98 m” 69m’ 50m’
RR6[JAH/RR6[JAHR 6700 N 2400 N 104 m”’ 87m’ 62m’”
RR7[JAH/RR7[JAHR 11400 N 3000 N 90 m” 76 m” 50m”
(*3) Wert fur eine Standard-Lebensdauer von 5000 km.
Ma, Mb, Mc: Lastmoment
] Il L /[
° N N
) )4
| Ji [ Ji
Modell L
f /(
- = A\\ - I RR3 73 mm
I b RR4 102 mm
RR6/RR6[IR 111 mm
RR7/RR7LIR 144.5 mm
RR6[JW 131.3 mm
f 1l
\ RR7CIW 161.5 mm
_ O——— ,
\\ RR6[JAH/RR6JAHR 126 mm
][
Hub +L Offset-Referenzposition RR7\:\AH/RR7DAHR 153.5mm
(Warnung) Die an der Schubstange aufgebrachte Radiallast sollte innerhalb des zulssigen Offset- und Uberhang-Abstands liegen.
Zuldssiger Zulassiger
izl Offset-Abstand | Uberhang-Abstand
RR3/RR4 100 mm 100 mm
RR6/RR6[_IR/RR6[1W 100 mm 100 mm
Uberhang-Abstand  Offset-Abstand RR7/RR7[IR/RR7IW 100 mm 100 mm
(axial in (senkrecht zur
Stangenrichtung) - Stangenrichtung) RR6LJAH/RR6LJAHR 100 mm 100 mm
RR7[JAH/RR7[JAHR 150 mm 150 mm

* Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zulissigen Bereichs liegen, sollten bei wahrgenommenen anormalen Vibrationen oder
Storgerauschen die Betriebsbedingungen gemafigt werden.

* Der Schubstangen-Abstand des Schwerpunkts des angebrachten Lastobjekts sollte kleiner als der Offset-Wert und kleiner als der halbe Uberhang-Wert sein.
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Ec EleCylinder

EC Staub-/Wasserschutz-Spezifikationstabelle

Bestindigkeit gegeniiber Olen, Fetten und chem. Losungen nach Materialbeschaffenheit

W EC-ROOW/RROW

NBR PVC FKM
Bezeichnung Nitrilkautschuk Polyvinylchlorid Fluorkautschuk

Standard Standard Optional
Wasserlosliches Schneidol O O A
Nichtwasserl6sliches Schneidol

Reinigungsflussigkeit

Motorol

o]0 |0|0O

Getriebedl

O|O0|O0 |00

Drehmomentwandlerdl

Bremsendl (Glykolbasis)

Bremsendl (Siliziumbasis)

Schmierol —
Maschinendl

Spindelol

Kaltemaschinenol (Mineralol)
Staufferfett

Lithiumfett

Silikonfett

Mineralol

O|O0|0|0

Niedrigtemperaturdl

O|O|O|O|O|O|O|0|O|0|>|O|O|0|0 >

Fettsaureester-basiertes Ol

Phosphorester-basiertes Ol

Hydraulikol

O

Wasser-Glykol-basiertes Ol

Wasser-Ol-Emulsion-basiertes Ol

Turbinendl, Klasse 2

Silizium-basiertes Ol

Bremsendl

10%ige Salzsaureldsung

>|1O0|>|O|O0|0 |0

30%ige Schwefelsdureldsung

>I>|O|>|O|OIB>|>I>|O0|0|0]0]|0|0|0|0]0

10%ige Salpetersaureldsung

O
|

40%ige Natronlauge

Benzin
Alkohol O
Methylethylketon — —

Chemikalien

@)

>

Trichlen — —

O
|
o

Athylenglykol

Azeton - — _

Fahrzeugbenzin
Destillat / Dieselkraftstoff
Schwerdl

O|0|0O

Sonstige

Frostschutzmittel (Athylenglykol-basiert)

(@)
(@)

Wasser / heifles Wasser

OO0 |O (> |D>

(@)

Meerwasser

Beurteilung Auswirkung der einzelnen Losungen auf Dichtungen

O Anwendbar: Nur geringe Auswirkung

A Vor Gebrauch prifen: Kann ernsthafte Auswirkung haben

— Nicht anwenden: Flihrt zu schweren Schaden

*1 Die Beurteilung variiert je nach Hersteller-Marke.

*2 Die Tabelle der Bestandigkeit gegen Losungen beruht auf der internen Einschatzung von IAl und allgemeinen Analysen. Betrachten Sie bitte die Daten als Auswahlrichtlinie.
*3 Die Beurteilung hangt von den Umwelt- und Betriebsbedingungen ab. Vor dem Gebrauch bitte auf potentielle Auswirkungen prifen.

*4 Wir fihren Bestandigkeitstests mit kundenspezifischen Lésungen durch. Bitte kontaktieren Sie uns, wenn Sie einen Test wiinschen.
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Materialkomponenten/Auf8enteile EC-L W (staub-/wassergeschiitzt)

W EC-R6[IW/R70IW

Name Material Verarbeitung
(DAchsrahmen Stranggepresstes Aluminium Schwarz eloxiert
(@Schubstange Gezogenes Aluminium Hart-Alumit
(3Halterung Riickseite Aluminiumdruckguss
(4)Motorabdeckung Stranggepresstes Aluminium Schwarz eloxiert
(®Endabdeckung Aluminiumdruckguss
m (6)Befestigungsmutter Vorderseite Stahl Chromatiert (3-wertig)
% | @Halterung Vorderseite Aluminiumdruckguss
5 (®Halterung Spitze Edelstahl
3 -
FS (®©Gummi-Kappe (fiir Schmiernippel) gg;gird ggrr:::: ((L\‘l?AF;\))
3 Standard Gummi (NBR)
= e
8 | DAbstreifring Option Gummi (FKM)
o Standard Gummi (NBR) + Harz (PBT, POM) + Messing Vernickelt
=1
2 | @AbsauganschluB Option Gummi (FKM) + Harz (PBT, POM) + Messing Vernickelt
3 Anschluss-Dichtun Standard Gummi (NBR) + Harz (PBT) + Nylon
@Achskabel-Anschl 9 Option Gummi (FKM) + Harz (PBT) + PP
chskabel-Anschiuss Kabelmantel Standard Polyvinylchlorid (PVC)
Option Gummi (FKM)
AuBere Bolzen Edelstahl
) . [ Standard Gummi (NBR)
Dichtungsteile [Option Gummi (FKM)
R
O
w
M EC-RR6[IW/RR7IW
Name Material Treatment
(DAchsrahmen Stranggepresstes Aluminium Schwarz eloxiert
(@Schubstange Gezogenes Aluminium Hart-Alumit
(3Halterung Riickseite Aluminiumdruckguss
(@Motorabdeckung Stranggepresstes Aluminium Schwarz eloxiert
(®Endabdeckung Aluminiumdruckguss
(6)Abstreifringkappe Aluminiumdruckguss
(DHalterung Vorderseite Aluminiumdruckguss
(8)Halterung Spitze Edelstahl
o (9Rahmenabdeckung Stranggepresstes Aluminium Schwarz eloxiert
o Standard Gummi (NBR)
3 | OKappe Option Gummi (FKM)
§ (ADGummi-Kappe (fiir Schmieranschluss) gtsggird gﬂ::::: ((IL\IIE&))
° o Standard Gummi (NBR)
o
S | @Abstreifring Option Gummi (FKM)
= —_— Standard Messing (C3604)
§ ®schmiernippel Option Ede?stahl
Standard Gummi (NBR) + Harz (PBT, POM) + Messing Vernickelt
@An-und Absauganschluf Option Gummi (FKM) + Harz (PBT, POM) + Messing Vernickelt
Anschluss-Dichtun Standard Gummi (NBR) + Harz (PBT) + Nylon
®Achskabel-Anschl 9 Option Gummi (FKM) + Harz (PBT) + PP
Cchskabel-Anschiuss Kabelmantel Standard Polyvinylchlorid (PVC)
Option Gummi (FKM)
AuBere Bolzen Edelstahl
) ! [ Standard Gummi (NBR)
Dichtungsteile [ Option Gummi (FKM)
R
R
O
w
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Korrelogramme von Schubkaft und Stromgrenzwert

Fiir Schubbewegungen mit einer Schlitten- oder Mini-Tischschlittenachse ist der Stromwert fiir die Schubkraft so zu begrenzen,
dass das Gegenkraftmoment, das von der Schubkraft erzeugt wird, nicht das zuldssige dynamischen Lastmoment (Ma; Mb) gemag
Katalogangabe libersteigt. Zur Veranschaulichung der Momentenberechnung kann der Wirkpunkt des Fiihrungsmoments aus
den Abbildungen unten entnommen werden. Bei der Berechnung des erforderlichen Moments ist der Versatz des Wirkpunktes
der Schubkraft zu beriicksichtigen. Bitte beachten: Wenn eine zu hohe Kraft wirkt, die das zuldssige dynamische Lastmoment
iibersteigt, kann die Fiihrung beschadigt und die Lebensdauer verkiirzt werden. GleichermaBen ist ein ausreichender Sicherheits-
faktor bei der Festlegung der Schubkraft zu beriicksichtigen.

Schlitten-Ausfiihrung Tc: 395 Mini-Tischschlitten- MaB h
Tw: 38.5 < Ausfihrung
Schlitten-Ausfiihrung Mini-Tischschlitten-Ausfiihrung
ey -

—j S3 16 TC4 10.5
I 54 18 W4 105

= S6/S6IR 22
U S7/S700R 22

S6[IH/S6LJAHR 50.5
Wirkpunkt des Fiihrungsmoments S700H/S7CIAHR 58

* Einheit: mm

Berechnungsbeispiel:
Wenn eine EC-S7-Achse im Schubbetrieb mit 200 N arbeitet, die an der Stelle wie
rechts abgebildet wirkt, wird das auf die Fiihrung wirkende Moment Ma berechnet zu: 200N I:>
Ma = (22+50)%200 = 14400 (N-mm)
= 14,4 (N-m). 4

) — L

||

Das zuldssige dynamische Lastmoment Ma der EC-S7-Achse betragt 17,7 Nem und liegt damit tiber dem Wirkmoment von 14,4 N-m.
Die Achse kann also mit diesem Wert betrieben werden. Genauso wenn ein Mb-Moment wahrend einer Schubbewegung auftritt, ist das
Moment aus der Lange der Auskragung zu errechnen, welches den zuldssigen dynamischen Lastmoment-Bereich nicht tiberschreiten darf.

Einschaltdauer

[Einschaltdauer]

Die Einschaltdauer (Dauerlauf-Prozentrate) bildet die aktive Die Einschaltdauer gibt den prozentualen aktiven
. . . . . Nutzungsgrad der Achse fiir einen Arbeitszyklus an.
Betriebszeit der Achse in jedem Arbeitszyklus ab.
Diese ist fiir jedes EleCylinder-Modell auf die unten dargesteliten Tt Betepezet
. n (einschlieBlich Schubbetrieb)
Werte einzuschranken. Te Stilstandszeit
Das Korrelogramm unten gilt auch fiir einen Betrieb mit maximaler i

Geschwindigkeit/Beschleunigung/Verzégerung.

(Hinweis) Die Modelle S3, S4, RR3, RR4, RP, GS, GD, TC und TW sind fiir eine Einschaltdauer
von 100 % bei einer Umgebungstemperatur von 0 bis sogar 40 °C ausgelegt.

Beschleu- ~ Konstantgeschwin-  Verzo- i
nigung digkeitsbereich gerung Haltbereich Zem

Betriebszeit T Stillstandszeit Ts

B Korrelogramm von Umgebungstemperatur und Einschaltdauer

. . 1 Arbeitszyklus
Korrelation von Umgebungstemperatur und Einschaltdauer

120 —— Gerader Motor
= Seitmotor
100 <
S
] 80
>
©
B
T 60
2
£
- 40
20
0
0 5 10 15 20 25 30 35 40

Umgebungstemperatur (°C)
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Systemkonfiguration

SPS

DC24V
Spannungs-
Versorgung

24VO
ovVe
FG®©

<Verdrahtung>

Fir,24 V”und ,0 V” sollte die Aderstarke AWG18 betragen.
Andere Signalleiter sollten mindestens AWG26 besitzen.

* Alle Kabel sollten 10 m oder kiirzer sein.

Spannungsversorgungs-E/A-Stecker

Stecker fiir kundenseitigen Versorgungsanschluss

und E/A-Kabelverdahtung.
<Modell: 1-1871940-6>

8

Bei wassergeschiitzter Ausfiihrung

Der Spannungsversorgungs-E/A-Stecker
wird an die Schnittstellen-Box an-
geschlossen. Diese ist Uber das
Achs-Schnittstellenkabel mit

dem Achs-Gehéduse zu

verbinden.

Zubehor

- Schnittstellen-
Box

- Achs-
Schnitt-
stellen-
kabel

24 VDC-
Spannungs-
versorgung

* Kann kundenseitig
bereitgestellt
werden.

Spannungs-

Separat erhaltlich
24 VDC-Spannungs-
versorgung

<Modell: PSA-24>
* Erscheint demnachst.

Kff&

versorgungs-E/A-Kabel
<Modell: CB-EC-PWBIOII-RB>

Kabel flr Versorgungspannung

und E/A -Signale der SPS.

Separat erhéltlich

Touch-Panel-
Dateneingabe-
gerat mit
Drahtlos-Funktion
<Modell: TB-03-[1>

Separat erhaltlich

Touch-Panel-
Handprogrammier-
gerat

<Modell: TB-02-[1>

Separat erhaltlich

PC-Software-Kit
(einschlieBlich 5 m-Kabel)
RS232-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-MW>

USB-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-USB>

Zubehorliste

Produktkategorie

Zubehor

Ohne EC-Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Bei Auswahl ,0” fuir die Kabellange des Achsmodells)

Spannungsversorgungs-E/A-Stecker (1-1871940-6)

Mit EC-Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Bei Auswahl ,1” bis , 10" fir die Kabellange des Achsmodells)

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-EC-PWBIO-C1CICI-RB)

Schnittstellen-Box

Achs-Schnittstellenkabel (wassergeschiitzte Spezifikation)
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Technische Daten

Parameter Spezifikation
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Spannungsversorgung 24VDC £10 %
Standard-Typ | Bei deaktivierter Energiespar-Einstellung: nom. 3.5 A/ max. 4.2 A
Stromaufnahme ?ilt?#tte)xnls?a?\%_ng Bei aktivierter Energiespar-Einstellung: nom. 2.2 A
Hochsteifversion | (bei den Modellen S3/RR3 ist die Energiespar-Einstellung nur mit einem Maximalstrom von 2.2 A mdglich)
Mini-Typ max. 2.0 A (nur mit aktivierter Energiespar-Einstellung)

Spannungsversorgung fiir Bremsldseschalter

24 VDC +£10 %, 200 mA (nur fiir externen Bremsloseschalter)

Warmeabgabe

8 W (bei Einschaltdauer von 100 %)

Standard-Typ
Staub-/wasser-

8.3 A (mit Schutzkreis fur Einschaltstromspitze)

Einschaltstromspitze dichte Ausfiihrung

Hochsteifversion

Mini-Typ 10A
Vorlibergehende Spannungsfehler-Resistenz | max. 500 ps
Motor-Gré3e 2801, 350, 42[, 561
Motor-Nennstrom 1.2A

Motor-Steuerungsmethode

Vektorielle Feldschwéchung

Enkoder-Unterstiitzung

Inkremental-Enkoder (Aufésung: 800 Pulse/U), batterieloser Absolut-Enkoder (Auflosung: 800 Pulse/U)

Serielle Kommunikationsschnittstelle (SEA-Port)

RS485: 1 Kanal (konform mit Modbus-Protokoll)

Anzahl Eingédnge | 3 Eingangskontakte (Vorwarts, Rickwarts, Alarm-Riicksetzung)
. ) Eingangsspannung | 24 VDC +£10%
Spezifikation -
Parallele der Eingiinge Eingangsstrom | 5 mA / Schaltung
Kommuni- Kriechstrom max. 1 mA / Kontakt
kations- Trennung Potentialgebunden
S:hlrl“tt' Anzahl Ausgénge| 3 Ausgangskontakte (Vorwérts beendet, Riickwirts beendet, Alarm-Meldung)
stelle
Ausgangsspannung | 24 VDC +£10%
(PEA-Port) | Spezifikation o gangsspannuing T T
der Ausginge usgangsstrom m chaltung
Restspannung | max.2V
Trennung Potentialgebunden

Dateneinstellung und Eingabemethode

PC-Software-Kit, Touch-Panel-Handprogrammiergerat oder -Dateneingabegerat

Datenspeicherung

Positionsdaten und Parameter werden in Permanentspeicher abgelegt (unbegrenzte Uberschreibméglichk.)

Statusanzeige der Steuerung
LED-

Servo EIN (griin) / Alarm (rot) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange) / Nebenfehler-Alarm (griin/rot im
Wechsel blinkend) / Bei Teachingmodus: Wechsel zuriick in Normalbetrieb (rot) / Servo AUS (unbeleuchtet)

Anzeigen | statusanzeige

der Drahtlosverbindung

Initialisierung von Wirless-Hardware ohne Drahtlosverbindung oder Anschluss von HP-Gerat (unbeleuchtet) / Draht-
losverbindung (griin blinkend) / Fehler Wireless-Hardware (rot blinkend) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange)

Vorausschauende Instandhaltung /
Vorbeugende Wartung

Wenn die Anzahl der Verfahrbeweg. oder zuriickgelegte Wegstrecke den eingestellten Wert Gberschritten hat und

wenn als Uberlastwarnung die LED-Anzeige (rechte Seite) griin/rot im Wechsel blinkt.  *Nur wenn im Voraus konfiguriert

Betriebstemperatur

0 bis 40 °C

Luftfeuchtigkeit

max. 85% RH (nicht kondensierend oder gefrierend)

Umgebungsbedingungen

Vermeidung von korrosiven Gasen und exzessiver Staubbelastung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

10 MQ bei 500 VDC

Berlihrungsschutz gegen elektrischen Schlag

Klasse 1 (Basisisolierung)

Kihlmethode

Naturliche Luftkiihlung

E/A-Signaltabelle

Pin-Belegung der Steckbuchse fiir Stromversorgung und E/A-Kabel

Pin-Nr. Stecker-Signal Signalkurzel Funktionsbeschreibung

B3 4Ruckwarts” STO Einfahrt zum hinteren Ende

B4 JNorwarts” ST1 Ausfahrt zum vorderen Ende

B5 Alarm-Reset RES Riicksetzung der Alarmmeldung

A3 4Ruckwarts” abgeschlossen LSO0/PEO Abschluss der Einfahrt/Zugbewegung

A4 ,Vorwdrts” abgeschlossen LS1/PE1 Abschluss der Ausfahrt/Druckbewegung

A5 Alarm ,Steuerungsstatus” *ALM Alarmerkennung (Kontakt B)

B2 Bremsfreigabe BKRLS Zwangslosen der Bremse (bei Spezifikation ,mit Bremse”)
B1 (Hinweis) 24V 24V Eingang 24 V

Al oV oV Eingang 0V
A2 (Hinweis) (24V) (24V) Eingang 24V

(Hinweis) Im Fall der Spezifikation mit dualer Spannungsversorgung (TMD2) steht B1 fuir 24 V des Antriebs und A2 flir 24 V der Steuerung.
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E/A-Spezifikationen

E/A Eingdnge Ausgdnge
Eingangsspannung 24 VDC £10% Lastspannung 24 VDC £10%
Eingangsstrom 5 mA/Schaltung Maximaler Laststrom 50 mA/Kontakt
Spezifikation EIN/AUS- EIN-Spannung: min. 18 VDC
) ’ Restspannun Max. 2V
Spannung AUS-Spannung: max. 6 VDC P 9
Kriechstrom Max. 1 mA/Kontakt Kriechstrom Max. 0.1 mA/Kontakt
Trennung Keine Trennung von externer Schaltung Keine Trennung von externer Schaltung
N P N Interne Interne. Al\:‘sgangt“
E/A-
Logik
PNP Interne Interne

E/A Standard-Spezifikation TMD2-Spezifikation (Option)
Bei der TMD2-Spezifikation ist die Spannungsversorgung von Motor
und Steuerung getrennt.
0VA1 B124V 0VA1 B1 24V (Antrieb)
Spannungs- (Reserve) A2 B2 Bremsfreigabe 24V (Steuerung) A2 B2 Bremsfreigabe
versorgungs- ,Ruckwérts” abgeschlossen A3 B3 ,Riickwérts“-Befehl 4Ruckwdrts” abgeschlossen A3 B3 ,Ruickwarts"-Befehl

E/A-Stecker

B4 ,Vorwarts"-Befehl
B5 Alarm-Reset

JVorwérts” abgeschlossen A4
Alarm-Ausgang A5

LNVorwérts” abgeschlossen A4
Alarm-Ausgang A5

B4 ,Vorwérts"-Befehl
B5 Alarm-Reset

(Reserve) A6 B6 (Reserve) (Reserve) A6 B6 (Reserve)
ov 24V ov 24V
oV Al B1— 24V oV Al B1— 24V (Antrieb)
B2|— Bremsfreigabe B2|— Bremsfreigabe
NPN A2}— 24V (Steuerung)
LRuckwarts” JRuckwarts”
,Ruckwarts"-Befehl ~~—1B3 A3 abgeschlossen ,Ruckwarts"-Befehl ~~—1B3 A3 abgeschlossen
o JVorwarts” o Vorwarts”

JVorwérts"-Befehl ~~—B4 A4 abgeschlossen Norwarts'-Befehl B4 A4 abgeschlossen

Alarm-Reset ~~—1B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset ~~—1B5 A5 Alarm-Ausgang
E/A-
Logik
24V ov 24V ov
24V ~~—1B1 Al ov 24V (Antrieb) ~~—B1 Al oV
Bremsfreigabe ~~—B2 Bremsfreigabe ~~—1{B2
PNP 24V (Steuerung) S~—A2
»Ruckwarts” JRuckwarts”
Riickwiirts"Befehl @—~—{B3 A3 Abgeschlossen Riickwéirts"Befehl @—~—B3 A3 sbgeschlossen
F— ~~ Norwarts” — ~ Norwirts”

NVorwarts"-Befehl B4 A4 abgeschlossen Vorwirts"-Befehl B4 A4 Abgeschlossen

Alarm-Reset ~~—185 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset @— ~—B5 A5 Alarm-Ausgang
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Ec EleCylinder

Touch-Panel-Handprogrammiergerat

B Merkmale Handprogrammiergerat zur Eingabe von Positionen,

[ Spezifikation

Testablaufen, Uberwachung etc. Nennspannung 24VDC
B Modell TB-02-[] (Bzgl. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \A\) Leistungsaufnahme max. 3.6 W (max. 150 mA)
I Konfiguration Umgebungstemperatur 0 bis 40 °C
Luftfeuchtigkeit 20 ~ 85 % RH (nicht kondensierend)
Schutzart P20
Gewicht 470 g (nur TB-02-Gehdusebox)

[ .

Touch-Panel-Dateneingabegerat TB-03 mit Drahtlos-Funktion

B Merkmale Handeingabegerat fiir drahtlosen Datenaustausch. Startpunkt, Zielpunkt und BSV
konnen kabellos

B Modell TB-03-[] (Bzg\v der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \AI)

eingegeben
I Spezifikation & weitere Einzelheiten -> Siehe ab S. 115 werden.

PC-Software (nur Windows)

B Merkmale PC-Software zur Eingabe von Programmen und Positionen, Testablaufen
und Uberwachung.
Erweiterte Funktionen zur Fehlersuche, um die Stillstandzeit zu verringern.

B Model RCM-101-MW (Software-Kit mit Kommunikationskabel
und RS232-Adapter)

(Bzg\, der aktuellen Versionsuntersttitzung kontaktieren Sie IAI)

M Konfiguration Rs232-Adapter

RCB-CV-MW

«0— ]+ o 1
0.3 m

Kommunikationskabel
PC-Software (CD) CB-RCA-SI0050

H Model RCM-101-USB (Software-Kit mit Kommunikationskabel,
USB-Adapter und USB-Kabel)

(Bzg\. der aktuellen Versionsuntersttitzung kontaktieren Sie IAI)

I Konfiguration
USB-Adapter

RCB-CV-USB
3m 5m
2o |« O-»
USB-Kabel Kommunikationskabel
PC-Software (CD) CB-SEL-USB030 CB-RCA-SI0050

I Konfiguration f
Drahtlose /f/f

oder draht-
gebundene
Verbin-

dung
i 5m 0

| Windows-Unterstiitzung: 7/ 8/ 10

Steuerung 1 1 4



Ec EleCylinder

Bei Bestellung von Ersatzkabeln nach dem Produkteinkauf siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

H Tabelle fiir passende Kabelverwendung

Kabeltyp Kabelmodell
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdahtung) CB-EC-PwWBIOTIOIO-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdaht., 4-Weg-Stecker) CB-EC2-PWBIOLICII-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezifikation) CB-REC-PWBIOLILII-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezif., 4-Weg-Stecker) CB-REC2-PWBIOLILII-RB
* Kabella ifizi (L) in OO0
wosen CB-EC-PWBIOLICICI-RB i
Farbe ‘ Signal ‘ Pin-Nr.
Schwarz (AWG18) ov Al
Rot (AWG18) 24V B1
18 L ‘ 500 ‘ Hellblau (AWG22) |(Reserve) Himes1| A2
[Orange (AWG26) INO B3
N Gelb (AWG26) IN1 B4
S Griin (AWG26) IN2 BS
~ | AR Rosa (AWG26)| (Reserve) B6
P — // \ Blau (AWG26)| _ OUTO A3
\ K iolett (AWG26)| OuUT1 A4
Grau (AWG26) ouT2 A5
|Weiss (AWG26)| (Reserve) A6
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm (zfa”” f“x‘:ﬁ’s .::R_LS :IZ , s
it . . Py . it it gets 1te e e -
* Dieses Modell ist standardmaBig ein Roboterkabel. Stromversorgung GMD2) et dn 24 Shmal Greuerimgran.
* Kabell ifizi Lin 000,
model CB-EC2-PWBIOLILI[1-RB sapergso om
18 393 L ) 500 )
5
3

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm * Dieses Modell ist standardmagBig ein Roboterkabel.

Steckermontage-Schaubild
Farbe ‘ Signal ‘ Pin-Nr.
Schwarz (AWG18) ov Al
Rot (AWG18) 24V B1
Hellblau (AWG22) |(Reserve) (Hinweis1)] A2
|Orange (AWG26) INO B3
Gelb (AWG26) IN1 B4
Griin (AWG26) IN2 B5
Rosa (AWG26)| (Reserve) B6
Blau (AWG26) ouTo A3
Violett (AWG26), ouT1 A4
Grau (AWG26) ouT2 A5
|Weiss (AWG26)| (Reserve) A6
Braun (AWG26)| BKRLS B2
L-férmige Abdeckkappe (Hinweis 1) Bei Spezifikationsauswahl mit getrennter Motor/Steuerungs-
Stromversorgung (TMD2) steht ein 24 V-Signal (Steuerung) an.

model CB-REC-PWBIO NN -RB . f:i?'li"i?;iiiﬁﬁ?ﬁ;3193‘h:‘“ ooo,

Pin-Nr. | Signal | _Farbe

Schwarz (AWG18) 1) Al 2 oV Schwarz (AWG22)

18 L Rot (AWG18) 24V(MP) B1 1 24V(MP) | Rot (AWG22)

(30) Hellblau (AWG22) | 24V(CP) A2 12 24V(CP) | Hellblau (AWG22)
50 5 ans), Orange (AWG26) B3 7 OUTO _|Orange (AWG26)

‘ 2| ‘ ‘ 1b (AWG26) 1 B4 8 OouT1 elb (AWG26)

3 rin (AWG26) 2 B5 9 0uT2 rin (AWG26)
) Hellgriin (AWG26) D+ B6 6 D+ Hellgriin (AWG26)|
Hellgrau (AWG26) D- A6 | 110 D- Hellgrau (AWG26)

lau (AWG26) ouTo A3 3 10 lau (AWG26)

L—“—" Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm e 2 | : T Volen (Aweze)

* Dieses Modell ist standardméfig ein Roboterkabel. Braun (AWG26) | BKRLS | B2 1B [Bioun 0620

model CB-REC2-PWBIOLI[1[]-RB bl sper g () in OO,

(18) (39.3) L

(30)
(150)

(27.2)

|
<
Q
R-Einheit-seitig
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm * Dieses Modell ist standardméaBig ein Roboterkabel.
g "
Steckermontage-Schaubild ————————————— 1-1871946-6 DF62C-135-2C(18)
Farbe | Signal | Pin-Nr. Pin-Nr. | Signal |  Farbe
Schwarz (AWG18) ov Al 2 0 Schwarz (AWG22)
Rot (AWG18) 24V(MP) B1 1 24V(MP) | Rot (AWG22)
Hellblau (AWG22) | 24V(CP) A2 12 24V(CP) | Hellblau (A
|Orange (AWG26) 0 B3 7 OUTO _[Orange (A
elb (AWG26) 1 B4 8 ouT1 Gelb (AW
[ Grin (AWG26) 2 B5 9 OUT2_| Griin (AW(
Hellgriin (AWG26) D+ B6 6 D+ | Hellgriin (AWG26)
Hellgrau (AWG26) D- A6 —1__10 D- Hellgrau (AWG26)|
lau (AWG26) ouTo A3 3 o lau (AWG
Violett (AWG26) ouT1 A4 1 4 1 Violett (AW«
rau (AWG26) 0uT2 A5 5 2 rau (AW
Braun (AWG26) | BKRLS B2 n BKRLS | Braun (AW(
13 FG Griin (AWG26)
L-formige Abdeckkappe

—



EC EleCylinder

Touch-Panel-Dateneingabegerat TB-03 mit kabelloser oder
kabelgebundener Dateneinstellungs-Funktion

1 o Einstellung der Betriebsbedingungen via N f
drahtloser Bluetooth-Technologie \\\\ ffff
Positionsjustierungen und Betriebsbedingungen kénnen

von aullerhalb der Gerdtschaft eingestellt werden, auch
ohne Kabelverbindung mit dem EleCylinder-Gehduse.

* Der Achsbetrieb an sich erfordert eine Kabelverbindung.

Bezuglich der kabellos zu betreibenden EleCylinder unterscheidet sich die
Drahtlos-Funktion entsprechend der beschriebenen EleCylinder-Modelloption.
,~WL" nur fir Eingabe ,-WL2" flr Eingabe und Betrieb

2 « Status-Uberwachung erleichtert die tigliche Wartung und verkiirzt die Storfall-Behebung

Das TB-03 kann beim drahtlosen Empfang von EleCylinder-Daten den Betriebsstatus von bis zu 16 Achsen tiberwachen.
Auch die Wiederanlaufzeit nach einem Storfall kann durch Fehlerbehebung via Drahtlos-Kommunikation verkirzt werden.

Bildschirm Status-Uberwachung

Achsnamen-Anzeige Status-Uberwachung

Kann je nach Kundenanwendungen Achsstatus-Prifung kann zur Bestétigung
beliebig konfiguriert (gedndert) werden. des Wartungszeitpunkts verwendet werden.

&&@
|
Fehler bei Status-Uberwachung

\;\N\\ \;\N\\ \;\\\\ $\N Alarme und Warnungen werden

bei Auslésung angezeigt.
Hilfreich zur Storfall-Behebung.

Bildschirm Storfall-Behebung

3. Sowohl Programm- als auch Positioniersteuerungen werden unterstiitzt

Das TB-03 kann mittels entsprechender Kabel mit allen Steuerungen verbunden werden.
Es stehen dieselben Funktionen und Betriebseigenschaften des bisherigen TB-02 zur Verfligung.

Steuerungen
Kabelverbindung

Bei der Modellspezifikation fiir EleCylinder kann unter Modell-
option mit oder ohne Drahtlos-Schnittstelle gewahlt werden.

1 1 5 Dateneingabegerat



Ec EleCylinder

Modelltypen

Das Dateneingabegerdt unterstiitzt zwar alle Steuerungen, aber das richtige Kabel féllt je nach angeschlossener Steuerung anders aus.

Zusatzlich sollte zum Aufladen der Haupteinheit ein AC-Netzadapter entsprechend des Betriebsumfelds ausgewahlt werden.

Modell

TB-O3- [Kabel] - [AC-Netzadapter]

@ Eingabegerit + Kabel + AC-Netzadapter als Set

Modell Zugehoriges Kabel
Angeschlossene Steuerun i F ii i
9 9 Eingabegerdt AC-Netzadapter F ur E.IeCyImder/ Fiir Programmsteuerungen
+ Kabel Positioniersteuerungen
i E
EleCylinder TB-03-C ( CB-TB3-C050 -
Positioniersteuerung N *2
Programmsteuerung TB-03-S E - @ CB-TB3-5050 + (3 CB-SEL-5J5002
N *2 (Adapterkabel) *3
E
: TB-03-5C ey (@) CB-TB3-5050 + (3) CB-SEL-5J5002
EleCylinder N DA (Adapterkabel) *3
Positioniersteuerung N*2
Programmsteuerung E
TB-03-SCN *1 - -
N *2

@ Nur Kabel (Einzelprodukt)

*1 Ohne Kabel

*2 Ohne AC-Netzadapter

*3 Fiir Anschluss an ASEL, PSEL, SSEL und MSEL ist das Kabel @ zu verwenden.

Angeschlossene Steuerung

Modell

EleCylinder
Positioniersteuerung

() CB-TB3-C050

Programmsteuerung

(2) CB-TB3-5050

(3) CB-SEL-5JS002 (Adapterkabel) *1

@ Nur AC-Netzadapter (Einzelprodukt)

*1 Fiir Anschluss an ASEL, PSEL, SSEL und MSEL ist das Kabel @ zu verwenden.

Angeschlossene Steuerung Modell Spezifikation Modell-Nr.
EleCylinder

Positioniersteuerung E Flr Europa UNE318-5928
Programmsteuerung

Anschlussmoglichkeiten

@ Drahtlose Verbindung (nur EleCylinder) N
)

ca. 5 m (Richtwert)

rffrf

(Die Kommunikationsreichweite
variiert je nach Betriebsumgebung)

*Nur an Modelle anschlieBbar mit der
Modelloption ,WL" (Drahtlose
Kommunikations-Schnittstelle)
oder ,WL2" (Drahtlose
Achsverfahr-Schnittstelle)

Achtung: Aufgrund von Zertifizierungsbestimmungen gibt es Landereinschrankungen fiir die Nutzung von Funkverbindungern. Naheres dazu erfahren Sie von unserem Vertriebspersonal.

® Drahtgebundene Verbindung (Kabel-Anschluss)

o ¥

Mini-DIN 8-polig

Half-Pitch D-sub 26-polig %

D-sub 25-polig

EC

RCP6S *1

[EleCylinder]

[Positioniersteuerungen]
PCON-CB/CFB/CGB/CGFB
ACON-CB/CGB
DCON-CB/CGB
SCON-CB/CGB
MCON-C/CG/LC/LCG

PCON-CYB/PLB/POB *2
ACON-CYB/PLB/POB *2
DCON-CYB/PLB/POB *2
SCON-CAL/CGAL
MSCON
RCM-P6PC/PEAC/PEDC*1

[Programmsteuerungen]
MSEL-PC/PG/PCF/PGF/PCX/PGX
ASEL-CS PSEL-CS
SSEL-CS

[Programmsteuerungen]
XSEL-RA/SA/RAX/SAX/RAXD/SAXD
XSEL-P/Q/PX/QX

TTA

*1 Fr den RCP6S-Betrieb ist eine Gateway- oder SPS-Anschlusseinheit erforderlich.

*2 Erscheint demnéchst.

Dateneingabegerédt 1 1 6



EC EleCylinder

Spezifikationen

Eingangs- 24 VDC £10% [Versorgung Uber Steuerung]
Spannungen | 59 VDC (5.7 bis 6.3 V) [Versorgung tUber AC-Netzadapter]
Leistungsaufnahme | max. 3.6 W

Stromaufnahme | 150 mA (Versorgung iiber Steuerung)

Umgebungstemperatur | O bis 40 °C

Luftfeuchtigkeit | max. 80 % rel. Feuchte (nicht kondensierend)
Lagertemperatur | -20 bis 40 °C

Schwingungsfestigkeit | 10 bis 57 Hz: Amplitude 0.075 mm

Schutzart IPX0

Gewicht 670 g (Eingabegerat) + ca. 285 g (entsprechendes Kabel)
LC-Display 7" TFT 16 Bit-Farben WVGA (800x480) Touch-Panel
Externer Speicher | Schnittstelle fir SD/SDHC-Speicherkarte (1 bis 32 Gbyte)
Lademethode | Kabel-Verbindung mit AC-Netzadapter / Steuerung
Sprachunterstiitzung | Englisch / Japanisch / Chinesisch

Drahtlos-Funktion (nur bei Verbindung mit EleCylinder)

Drahtlos-Verbindung

Bluetooth 4.2, Klasse 2

Drahtlos-Funktion

Dateneingabe / Uberwachungsfunktion

Fahrbefehl/Haltebefehl

Nein

Max.Anzahl anschleBbarer Achsen

16 Achsen

Energieversorgung

Batterie-Betrieb (AB-7)

Drahtlos-Betriebszeit

Max. 4 Stunden (batteriebetrieben)

Batterie-Haltbarkeit

300-fache Zyklenfestigkeit

Allgemeine Spezifikationen AC-Netzadapter

Eingangsspannung | Einphasig 100 bis 240 VAC +10%
Stromaufnahme max. 0.4 A

Ausgangsstrom | max. 2.8 A

Ausgangsspannung | 5.9 VDC (5.7 bis 6.3 V)

Ladezeit ca. 3 Stunden

Kabellange 1500 £100 mm

AuBere Abmessungen

@CEingabegerat

(54)

200 34
0ALI \’ E
8
ﬂ @
| L@l
\j/
@AC-Netzadapter
(fur Europa:
UNE318-5928)
298
T
1
Teilebezeichnung

‘ Display Touch-Panel ‘

[ sTOP-schatter |

‘ Kabel-Anschluss (fiir drahtgebundene Verbindung) ‘

Ablagefach

Touch-Pen

EIN-Schalter (fir
Drahtlos-Verbindung)

Einschub
SD-Speicherkarte

Anschluss
AC-Netzadapter

Optionen

@Trageriemen: STR-1

@ Spiralkordel: SIC-1

/IErsatzteiIe

Pufferbatterie: AB-7

1 1 7 Dateneingabegerat
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Ec EleCylinder

SicherheitsmafBnahmen beim Einsatz von Achsen mit drahtloser Achsverfahr-Schnittstelle

Das Gerat (V2.30 oder neuer) kann zum Betrieb des EleCylinders mit Options-Modellbezeichnung ,WL2" via drahtloser Achsverfahr-
Schnittstelle eingesetzt werden.
Bei Drahtlos-Verfahrbetrieb miissen die folgenden Sicherheitsvorschriften eingehalten werden:

® Wihrend des drahtlosen Verfahrbetriebs ist der Not-Aus-Schalter am Gerat auBer Funktion.
Deshalb ist ein Gerat oder ein Schaltkreis fiir Not-Aus zu installieren.

Not-Aus-Schalter

® Obwohl der Betrieb des EleCylinders mit drahtloser Anbindung Testbewegungen ermdglicht (Verfahren vorwarts/riickwarts,
Schrittbetrieb und Feinverstellung), ist diese Funktion nicht fiir den automatischen Betrieb nutzbar.
Ein mechanisches System auf Basis einer Gefahrenanalyse des Arbeitsumfeldes ist zu installieren.

® Eine Gefahrenanalyse nach vorgegebenem Standard entsprechend der systemintegrierten Achse muss erarbeitet werden.
Es dirfen keine gefahrlichen Arbeitsgange ausgefiihrt werden, die einen automatischen Stopp des Systems ausldsen, wenn Steuer-
signale aufgrund von Ubertragungsunterbrechungen nicht empfangen werden.

® Das Auslosen eines Stopps im Verfahrbetrieb mit drahtloser Anbindung stellt weder eine Sicherheitsfunktion im Sinne des
Standards EN 1SO 13849-1: 2015 dar, noch werden die Sicherheitsklassen B und 1 bis 4 des Standards EN ISO 13849-1: 2015 umgesetzt.

VorsichtsmaBhahmen bei drahtlosem Vefahrbetrieb

® Dieses Produkt arbeitet mit einem elektrischen 2,4 GHz-Signal im ISM-Band (Frequenz 2400 bis 2483.5 MHz, Funksignalausgang +5 dBm).

® Da diese Bandbreite von vielen Geraten einschlieB3lich Mikrowellen und drahtlosen LANs verwendet wird, kann die Anbindung durch
Funkstorungen unterbrochen werden.

® Dieses Produkt darf nur in den unten aufgelisteten Landern (Regionen) eingesetzt werden:
In anderen Landern (Regionen) ist eine Zertifizierung nach den Vorschriften des jeweiligen Landes (der jeweiligen Region) notwendig.

Japan, USA, Kanada, EU-Mitgliedslander, China, Korea und Thailand

Dateneingabegeréat 1 1 8



EC EleCylinder-Serie V10c
Schlitten-/Schubstangen-/
Tischschlitten-Typ
Katalog-Nr. 1019-D

Irrtimer und Anderungen als Folge des
technischen Fortschritts vorbehalten

E‘ ELECYLINDER

1A1

IAl Industrieroboter GmbH

Ober der Ro6th 4
65824 Schwalbach

Tel.:+49-6196-8895-0

Fax:+49-6196-8895-24
E-Mail: info@IlAl-automation.de
Internet: 1Al-automation.com

IAl America, Inc.
2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A
Tel.: +1-310-891-6015, Fax: +1-310-891-0815

Al (Shanghai) Co., Ltd

Shanghai Jiahua Business Center A8-303, 808,
Honggiao Rd., Shanghai 200030, China

Tel.: +86-21-6448-4753, Fax: +86-21-6448-3992

IAl CORPORATION
577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka, 424-0103 Japan
Tel.: +81-543-64-5105, Fax: +81-543-64-5192

IAl Robot (Thailand) Co., Ltd

825 PhairojKijja Tower 12th Floor, Bangna-Trad RD.,
Bangna, Bangna, Bangkok 10260, Thailand

Tel.: +66-2-361-4457, Fax: +66-2-361-4456

IAl, das IAl-Logo, EleCylinder™ und das EleCylinder™-Logo sind Marken oder Produktnamen der IAl Corporation oder ihrer Tochtergesellschaften in den USA, China, Thailand oder Deutschland





